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1 Vorwort

Liebe Kundin, lieber Kunde,

es freut uns, dass Sie sich fur STIHL entschie-
den haben. Wir entwickeln und fertigen unsere
Produkte in Spitzenqualitat entsprechend der
Bedirfnisse unserer Kunden. So entstehen Pro-
dukte mit hoher Zuverlassigkeit auch bei extre-
mer Beanspruchung.

STIHL steht auch flr Spitzenqualitat beim Ser-
vice. Unser Fachhandel gewahrleistet kompe-
tente Beratung und Einweisung sowie eine
umfassende technische Betreuung.

STIHL bekennt sich ausdriicklich zu einem nach-
haltigen und verantwortungsvollen Umgang mit
der Natur. Diese Gebrauchsanleitung soll Sie
unterstutzen, Ihr STIHL Produkt Uber eine lange

Lebensdauer sicher und umweltfreundlich einzu-
setzen.

Wir danken lhnen flr Ihr Vertrauen und wiin-
schen |hnen viel Freude mit Ihrem STIHL Pro-
dukt.

(e dib

Dr. Nikolas Stihl

WICHTIG! VOR GEBRAUCH LESEN UND AUF-
BEWAHREN.

2 Informationen zu dieser
Gebrauchsanleitung
2.1 Geltende Dokumente

Es gelten die lokalen Sicherheitsvorschriften.
> Zusatzlich zu dieser Gebrauchsanleitung fol-
gende Dokumente lesen, verstehen und auf-
bewahren:
— Sicherheitsinformation fiir STIHL Akkus und
Produkte mit eingebautem Akku:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Weitere Informationen zu STIHL Mahroboter,
kompatiblem Zubehor und FAQs sind unter sup-
port.stihl.com, info.myimow.stihl.com oder bei
einem STIHL Fachhandler verfiigbar.

Die Bluetooth®-Wortmarke und die Bluetooth®-
Bildzeichen (Logos) sind eingetragene Waren-
zeichen und Eigentum der Bluetooth SIG, Inc.
Jegliche Verwendung dieser Wortmarke/Bildzei-
chen durch STIHL erfolgt unter Lizenz.

Der Mahroboter ist mit einer Bluetooth®-Funk-
schnittstelle, Funknetzwerk-Schnittstelle und mit

einer Mobilfunk-Schnittstelle ausgestattet. Lokale

Betriebseinschrankungen (zum Beispiel in Flug-
zeugen oder Krankenhausern) missen beachtet
werden.

22 Kennzeichnung der Warnhin-

weise im Text

A cerar

® Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu
schweren Verletzungen oder zum Tod fuhren.
> Die genannten MaRnahmen kdnnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden.

0458-075-9801-A
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3 Ubersicht

A wrrnu

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

schweren Verletzungen oder zum Tod flhren

kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kdnnen
schwere Verletzungen oder Tod vermeiden.

deutsch

HINWEIS

0000104280_001

Der Hinweis weist auf Gefahren hin, die zu

Sachschaden fiihren kénnen.

> Die genannten MaRnahmen kénnen Sach-
schaden vermeiden.

2.3 Symbole im Text

”..u Dieses Symbol verweist auf ein Kapitel in

3

dieser Gebrauchsanleitung.

Ubersicht

3.1 Mahroboter

0000104279_001

Vordere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Griffstelle kann der Mahroboter
angehoben und transportiert werden.

Ladekontakte
Die Ladekontakte verbinden den Mahroboter
mit der Dockingstation.

Ultraschall-Sensoren
Die Ultraschall-Sensoren erkennen Hinder-
nisse.

Haube

Die Haube ist federnd gelagert und tber
einen StoRsensor werden Hindernisse auf der
Mahflache erkannt.

Antriebsrader
Die Antriebsrader treiben den Mahroboter an.

Leuchtstreifen
Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an.

0458-075-9801-A

Hintere Griffstelle

Durch gleichzeitiges Greifen an der vorderen
und hinteren Giriffstelle kann der M&hroboter
angehoben und transportiert werden.
Schutzleiste

Die Schutzleiste schiitzt den Benutzer vor
hochgeschleuderten Gegenstéanden und vor
Kontakt mit den Klingen.

Bedienfeld

Das Bedienfeld enthalt die Drucktasten und
den Regensensor.

3.2 Bedienfeld

Drucktaste ,INFO*
Die Drucktaste lasst den Mahroboter Informa-
tionen zum aktuellen Status sprechen.

Drucktaste ,STOP“

Die Drucktaste stoppt den Mahroboter und
das Mahwerk. Die Drucktaste dient auch zum
Aktivieren der Geratesperre.

Drucktaste ,SCHLOSS*

Die Drucktaste entsperrt den Mahroboter in
Verbindung mit einer angezeigten Tasten-
kombination.

Drucktaste ,START"
Die Drucktaste startet den Mahbetrieb.

Drucktaste ,HAUS*

Die Drucktaste lasst den M&hroboter zurtick
zur Dockingstation fahren, oder bricht den
aktuellen Mahjob ab, wenn der Mahroboter in
der Dockingstation steht.
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6 Leuchtstreifen
Der Leuchtstreifen zeigt den Status des Mah-
roboters an und signalisiert welche Tasten-
kombination bei einer bestimmten Aktion zu
driicken ist.

7 Regensensor
Der Regensensor reagiert auf Feuchtigkeit.
Je nach Einstellung kann der Mahroboter die
Wetterverhaltnisse in seinem Mahplan
berticksichtigen.

3.3 Mahwerk

0000104282_001

1 Messerscheibe
Die Messerscheibe dient zum Befestigen der
Klingen.

2 L-Bolzen
Die L-Bolzen dienen zum Einhangen der Klin-
gen.

3 Klingen
Die Klingen mahen das Gras.

4 Hebel
Die Hebel sichern die Mutter.

5 Mutter
Die Mutter befestigt die Messerscheibe.

# Leistungsschild mit Maschinennummer

3.4 Dockingstation und Netzteil

0000104283_001

1 Netzstecker
Der Netzstecker verbindet die Anschlusslei-
tung mit einer Steckdose.

3 Ubersicht

2 Anschlussleitung
Die Anschlussleitung verbindet das Netzteil
mit dem Netzstecker.

3 Netzteil'
Das Netzteil versorgt die Dockingstation mit
Energie.

4 Ladekabel
Das Ladekabel verbindet das Netzteil oder
das Steckernetzteil mit der Dockingstation.

5 Stecker
Der Stecker verbindet das Ladekabel mit der
Dockingstation.

6 Haube
Die Haube deckt die Dockingstation ab und
schutzt die innenliegende Elektronik.

7 LED
Die LED zeigt den Status der Dockingstation
an.

8 Ladekontakte
Die Ladekontakte verbinden die Dockingsta-
tion mit dem Mahroboter.

9 Bodenplatte
Die Bodenplatte ist das Fundament der
Dockingstation.

10 Kabelkanal
In den mittig liegenden Kabelkanal wird der
Leitdraht verlegt.

11 Kabelkanal
In den aulRen liegenden Kabelkanalen wird
der Begrenzungsdraht verlegt.

12 Steckernetzteil'
Das Steckernetzteil versorgt die Dockingsta-
tion mit Energie.

# Leistungsschild mit Maschinennummer

13 Erdnagel
Die vier Erdnagel befestigen die Dockingsta-
tion am Boden.

0000104284_001

"Netzteil oder Steckernetzteil ausfiihrungsabhangig und marktabhéngig im Lieferumfang enthalten

4
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4 Sicherheitshinweise

3.5 iMOW® Ruler und Installations-
kit

iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iIMOW® Ruler
Das Ruler erleichtert die Drahtverlegung und
dient zur Einhaltung des richtigen Abstands.

Installationskit

Ein Installationskit wird fir die Inbetriebnahme
des Mahroboters benétigt und ist nicht im Liefer-
umfang der Mahroboters enthalten. Passende
Installationskits sind flr unterschiedliche Garten-
gréRen als Zubehdr erhaltlich.

I

STIHL o 3
---

@ Lo/ LD

0000099833_001

1 Fixiernagel
Der Fixiernagel befestigt den Begrenzungs-
draht und Leitdraht am Boden.

2 Drahtverbinder
Der Drahtverbinder verbindet Drahtenden mit-
einander.

3 Kabelmarkierer
Die Kabelmarkierer dienen zum Kennzeich-
nen der Drahtenden im Inneren der Docking-
station. Sie erleichtern die Zuordnung der
Drahtenden beim Anschluss an die richtige
Klemme.

4 Drahtrolle
Die Drahtrolle wird fir die Verlegung des
Begrenzungsdrahts und Leitdrahts bendtigt.

3.6 Symbole

Die Symbole kénnen auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku sein und bedeuten Folgendes:

0458-075-9801-A
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Dieses Symbol gibt den Durchmesser der
Messerscheibe an.

Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Entriegeln
des Messertragers an.
Dieses Symbol zeigt beim Klingen-
wechsel die Richtung zum Verriegeln
des Messertragers an.

IE‘ Schutzklasse 2, doppelt isoliert.

ﬁ Produkt nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

Die Angabe neben dem Symbol weist auf
den Energieinhalt des Akkus nach Spezifi-
kation des Zellenherstellers hin. Der in der
Anwendung zur Verfligung stehende Ener-
gieinhalt ist geringer.

4  Sicherheitshinweise
4.1 Warnsymbole

Die Warnsymbole auf dem Mahroboter, der
Dockingstation, dem Netzteil oder dem einge-
bauten Akku bedeuten Folgendes:

Sicherheitshinweise und deren Maf3-
nahmen beachten.

Gebrauchsanleitung lesen, verstehen
und aufbewahren.

Sicherheitshinweise zu hochgeschleu-
derten Gegenstanden und deren Maf-
nahmen beachten.

Sicherheitsabstand einhalten.

Sich drehende Messerscheibe mit Klin-
gen nicht berihren.

° Nicht auf den Mahroboter steigen oder
setzen.

Mahroboter wahrend des Transports,
der Aufbewahrung, Reinigung, War-
tung, Reparatur oder bei verandertem
oder ungewohnten Verhalten stoppen
und Geratesperre aktivieren.

Kinder vom Mahroboter und der Mah-
flache fernhalten.

=S

0
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S

Tiere vom Mahroboter und der Mahfla-
che fernhalten.

Akku nicht in Flussigkeiten tauchen.

Akku vor Hitze und Feuer schitzen.

4.2 BestimmungsgeméfRe Verwen-
dung

Der Mahroboter

STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO dient zum
Mahen und Mulchen von Gras.

Die STIHL Dockingstation und das mitgelieferte
Netzteil FW7314/EU/40/1.25/PI/ oder
FW7315/XX/40/1.875/DT/ laden den Mahroboter
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO.

Der Mahroboter, die Dockingstation und das
Netzteil kdnnen bei Regen verwendet werden.

Der Mahroboter wird von einem Akku STIHL AAI
mit Energie versorgt. Der Akku ist im Mahroboter
eingebaut und darf nur durch einen STIHL Fach-
handler ausgebaut werden.

Der Mahroboter kann iber die App ,MY iMOW®*
konfiguriert und bedient werden.

A WARNUNG

m Dockingstationen, Netzteile und Akkus, die
nicht von STIHL fiir den Mahroboter freigege-
ben sind, kénnen Brande und Explosionen
auslosen. Personen kénnen schwer verletzt
oder getdtet werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Mahroboter mit dem eingebauten Akku
STIHL AAI verwenden.

> Mahroboter
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO mit der
STIHL Dockingstation und einem STIHL
Netzteil FW7314/EU/40/1.25/P1/ oder
FW7315/XX/40/1.875/DT/ laden.

m Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-
station oder das Netzteil nicht bestimmungs-
gemal verwendet werden, kénnen Personen
schwer verletzt oder getdtet werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil so

verwenden, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.

4 Sicherheitshinweise

4.3 Anforderungen an den Benut-
zer

A WARNUNG

® Benutzer ohne eine Unterweisung kénnen die
Gefahren des Mahroboters, der Dockingsta-
tion und des Netzteils nicht erkennen oder
nicht einschatzen. Der Benutzer oder andere
Personen kdnnen schwer verletzt oder getotet
werden.

> Gebrauchsanleitung lesen, verste-
hen und aufbewahren.

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil an eine andere Person
weitergegeben werden: Gebrauchsanlei-
tung mitgeben.

> Sicherstellen, dass der Benutzer folgende
Anforderungen erfillt:

— Der Benutzer ist ausgeruht.

— Der Benutzer ist korperlich, sensorisch
und geistig fahig, den Mahroboter, die
Dockingstation und das Netzteil zu
bedienen und zu verwenden. Falls der
Benutzer kérperlich, sensorisch oder
geistig eingeschrankt dazu fahig ist, darf
der Benutzer nur unter Aufsicht oder
nach Anweisung durch eine verantwort-
liche Person den Mahroboter verwen-
den. Dies umfasst auch alle Arbeiten
mit und am Mahroboter, an der
Dockingstation, Netzteil, Ladekabel und
den Leitdraht und Begrenzungsdraht.

— Der Benutzer kann die Gefahren des
Méahroboters, der Dockingstation und
des Netzteils erkennen und einschéat-
zen.

— Der Benutzer ist volljahrig oder der
Benutzer wird entsprechend nationaler
Regelungen unter Aufsicht in einem
Beruf ausgebildet.

— Der Benutzer hat eine Unterweisung
von einem STIHL Fachhandler oder
einer anderen fachkundigen Person
erhalten, bevor er den Mahroboter, die
Dockingstation und das Netzteil das
erste Mal verwendet.

— Der Benutzer ist nicht durch Alkohol,
Medikamente oder Drogen beeintrach-
tigt.

— Bei der Installation, Bedienung, Reini-
gung, Wartung und Transport des Mah-
roboters das Gleichgewicht halten, fir

0458-075-9801-A



4 Sicherheitshinweise

einen sicheren Stand sorgen und nicht
rennen.

— Die Begriffe ,Bedienung®, ,Verwendung*
und ,Benutzung® umfassen alle Arbeiten
am Mahroboter, an der Dockingstation,
am Netzteil, am Ladekabel, am Leit-
draht und Begrenzungsdraht sowie am
gesamten iIMOW® Zubehér.

> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

44 Bekleidung und Ausstattung
A WARNUNG

m \Wahrend der Verlegung des Begrenzungsd-

rahts oder des Leitdrahts und bei der Befesti-

gung der Dockingstation, kénnen durch das

Einschlagen der Fixiernagel oder Erdhaken in

den Boden Gegenstéande mit hoher Geschwin-

digkeit hochgeschleudert werden. Der Benut-

zer kann verletzt werden.

> Eine eng anliegende Schutzbrille tragen.
Geeignete Schutzbrillen sind nach Norm
EN 166 oder nach nationalen Vorschriften
gepruft und mit der entsprechenden Kenn-
zeichnung im Handel erhaltlich.

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

m \Wahrend des Mahbetriebs kdnnen Gegen-
stdnde mit hoher Geschwindigkeit hochge-
schleudert werden. Der Benutzer kann verletzt
werden.
> Falls die Mahflache wéahrend des Méhbet-

riebs betreten wird:
— Eine lange Hose aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.
— Festes, geschlossenes Schuhwerk mit
griffiger Sohle tragen.

m Ungeeignete Bekleidung kann sich in Holz,
Gestripp und in dem Mahroboter verfangen.
Benutzer ohne geeignete Bekleidung kénnen
schwer verletzt werden.

» Eng anliegende Bekleidung tragen.
> Schals und Schmuck ablegen.

m \Wahrend der Reinigung, Wartung oder dem
Transport kann der Benutzer in Kontakt mit
den Klingen kommen. Der Benutzer kann ver-
letzt werden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-

gem Material tragen.

m Falls der Benutzer ungeeignetes Schuhwerk
tragt, kann er ausrutschen. Der Benutzer kann
verletzt werden.
> Falls die Mahflache wéahrend des Méhbet-

riebs betreten wird: Festes, geschlossenes
Schuhwerk mit griffiger Sohle tragen.

0458-075-9801-A
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4.5 Arbeitsbereich und Umgebung
451 Méhroboter und Mahflache

A WARNUNG

® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren des Mahroboters und hoch-
geschleuderter Gegenstande nicht erkennen
und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,
Kinder und Tiere kénnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

> Unbeteiligte Personen, Kinder und
I ﬂ Tiere wahrend des Mahbetriebs von
>

der Mahflache fernhalten.

> Falls der Mahroboter auf 6ffentlich zugan-
glichen Flachen eingesetzt wird: Mahflache
absperren und Schilder mit Warntext "War-
nung! Automatischer Rasenmaher! Kinder
und Tiere fernhalten und beaufsichtigen!"
aufstellen. Die ortlichen Vorschriften einhal-
ten.

> Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem
Mahroboter spielen kénnen.

> Mahflache mit Hilfe des Begrenzungsdrahts
so definieren, wie es in dieser Gebrauchs-
anleitung beschreiben ist. Ausgewiesene
Flachen, die der Mahroboter nicht befahren
oder mahen soll, mit dem Begrenzungs-
draht von der Mahflache abgrenzen.

> Mahroboter nicht auf Flachen aus Kies oder
Schotter betreiben.
® Personen kénnen Uber den Begrenzungs-
draht, den Leitdraht oder Uber die Fixiernagel
stolpern. Personen kdnnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.
> Begrenzungsdraht und Leitdraht flach auf
dem Boden verlegen oder mit einer Draht-
verlegemaschine in den Boden verlegen.

> Fixiernagel vollstandig in den Boden ein-
schlagen.

® Falls mit einem Gartengerat oder einem Gar-
tenwerkzeug in der Mahflache gearbeitet wird,
kann das Werkzeug den Begrenzungsdraht,
den Leitdraht oder die Fixiernagel treffen und
beschadigen. Gegenstande kénnen mit hoher
Geschwindigkeit hochgeschleudert werden.
Personen kénnen verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Nicht im Bereich des Begrenzungsdrahts

oder des Leitdrahts mit einem Gartengerat
oder einem Gartenwerkzeug arbeiten.

m Elekirische Bauteile des Mahroboters kénnen
Funken erzeugen. Funken kénnen in leicht
brennbarer oder explosiver Umgebung Brande
und Explosionen auslésen. Personen kénnen
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schwer verletzt oder get6tet werden und Sach-

schaden kann entstehen.

> Mahroboter nicht in einer leicht brennbaren
und nicht in einer explosiven Umgebung
betreiben.

® |n der Folge eines Unwetters kann der Mahro-

boter beschadigt sein oder Gegenstande auf

der Mahflache liegen. Der Mahroboter kann in

einem nicht sicherheitsgerechten Zustand sein

und Gegenstande kénnen wahrend des

Méahens hochgeschleudert werden. Personen

kdénnen schwer verletzt oder getotet werden

und Sachschaden kann entstehen.

> Mahroboter nach einem Unwetter auf
sicherheitsgerechten Zustand prifen.

> Zustand der Mahflache prifen, Gegen-
stande von der Mahflache entfernen.

452 Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

A WARNUNG

m Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren des Akkus nicht erkennen
und nicht einschatzen. Unbeteiligte Personen,
Kinder und Tiere kdnnen schwer verletzt wer-
den.
> Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
fernhalten.

> Akku nicht unbeaufsichtigt lassen.

> Sicherstellen, dass Kinder nicht mit dem
Akku spielen kénnen.

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschitzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku in Brand geraten, explodieren oder
irreparabel beschadigt werden. Personen kon-
nen schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.

> Akku vor Hitze und Feuer schitzen.
> Akku nicht ins Feuer werfen.

v

Akku nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen laden, verwenden und
aufbewahren, £ 23.6.

> Akku nicht in Flussigkeiten tauchen.

> Akku von metallischen Kleinteilen fernhal-
ten.

Akku nicht hohem Druck aussetzen.
Akku nicht Mikrowellen aussetzen.

v

v

4 Sicherheitshinweise

> Akku vor Chemikalien und vor Salzen
schitzen.

453 Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

® Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere kon-
nen die Gefahren der Dockingstation, des
Netzteils und des elektrischen Stroms nicht
erkennen und nicht einschatzen. Unbeteiligte
Personen, Kinder und Tiere kdnnen schwer
verletzt oder getotet werden.
> Unbeteiligte Personen, Kinder und Tiere
fernhalten.

> Sicherstellen, dass Kinder nicht mit der
Dockingstation oder dem Netzteil spielen
kénnen.
m Die Dockingstation und das Netzteil sind nicht
gegen alle Umgebungseinfliisse geschiitzt.
Falls die Dockingstation oder das Netzteil
bestimmten Umgebungseinflissen ausgesetzt
sind, kann die Dockingstation oder das Netz-
teil in Brand geraten oder explodieren. Perso-
nen kdnnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Dockingstation und Netzteil nicht in einer
leicht brennbaren und nicht in einer explosi-
ven Umgebung betreiben.

> Dockingstation und Netzteil nicht auBerhalb
der angegebenen Temperaturgrenzen ver-
wenden und aufbewahren, [ 23.6.

> Vor Gewitter oder bei Blitzschlaggefahr das
Netzteil vom Stromnetz trennen.

> Dockingstation und Netzteil nach einem
Unwetter auf sicherheitsgerechten Zustand
prifen.

® Personen kénnen uber die Dockingstation,
das Ladekabel, das Netzteil oder die
Anschlussleitung stolpern. Personen kénnen
verletzt werden und die Dockingstation, das
Ladekabel, das Netzteil oder die Anschlusslei-
tung kénnen beschadigt werden.
> Dockingstation und Netzteil an einer gut

einsehbaren Stelle aufstellen.
> Anschlussleitung und Ladekabel flach auf
dem Boden verlegen.

m Bei direkter Sonneneinstrahlung kann das
Gehause des Netzteils sehr heilt werden. Der
Benutzer kann sich verbrennen.

2 > Heilles Netzteil nicht berlhren.

0458-075-9801-A



4 Sicherheitshinweise
4.6 Sicherheitsgerechter Zustand

4.6.1 Méhroboter

Der Mahroboter ist im sicherheitsgerechten
Zustand, falls folgende Bedingungen erfillt sind:
— Der Mahroboter ist unbeschadigt.

— Die Bedienungselemente funktionieren und
sind unverandert.

Die Klingen sind richtig angebaut und unbe-
schadigt.

Original STIHL Zubehér fur diesen Mahroboter
ist angebaut.

Das Zubehor ist richtig angebaut.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand

kénnen Bauteile nicht mehr richtig funktionie-

ren und Sicherheitseinrichtungen aufRer Kraft

gesetzt werden. Personen kénnen schwer ver-

letzt oder getdtet werden.

> Einen unbeschéadigten und funktionsfahigen
Mahroboter betreiben.

> Mahroboter nicht verandern.

> Falls das Bedienfeld nicht funktioniert: Mah-
roboter nicht betreiben.

> Original STIHL Zubehor fur diesen Mahro-
boter anbauen.

> Klingen so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

> Zubehor so anbauen, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung oder in der
Gebrauchsanleitung des Zubehors
beschrieben ist.

> Gegenstande nicht in die Offnungen des
Mahroboters stecken.

> Ladekontakte nicht mit metallischen Gegen-
stédnden verbinden und kurzschlieflen.

> Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-
der ersetzen.

> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

46.2 Mahwerk

Das Mahwerk ist im sicherheitsgerechten
Zustand, falls folgende Bedingungen erfillt sind:
— Die Klingen, Messerscheibe, Messertrager,
Hebel und Mutter sind unbeschadigt.

Die Verschlei®markierungen auf der Messer-
scheibe sind nicht durchgescheuert.

Die L-Bolzen auf der Messerscheibe sind nicht
mehr als zur Halfte verschlissen.

— Die Klingen sind nicht verformt.

Die Klingen sind richtig angebaut.
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A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kénnen sich Teile der Klingen lI6sen und weg-
geschleudert werden. Personen kénnen
schwer verletzt werden.
> Mit unbeschadigten Klingen, unbeschadig-
ter Messerscheibe, unbeschadigtem Mes-
sertrager, Hebel und unbeschadigter Mutter
arbeiten.
> Falls die VerschleiBmarkierungen durchge-
scheuert sind und Lécher entstanden sind:
Mahwerk ersetzen.
Falls die L-Bolzen zu mehr als der Halfte
verschlissen sind: Mahwerk ersetzen.
> Klingen richtig anbauen.
> Falls Unklarheiten bestehen: Einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.

46.3 Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

Der Akku ist im sicherheitsgerechten Zustand,
falls folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Der Akku ist unbeschadigt.

— Der Akku ist sauber und trocken.

— Der Akku funktioniert und ist unverandert.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand
kann der Akku nicht mehr sicher funktionieren.
Personen kénnen schwer verletzt werden.
> Mit einem unbeschadigten und funktionier-
enden Akku arbeiten.
Einen beschadigten oder defekten Akku
nicht laden.
Falls der Akku verschmutzt ist: Akku reini-
gen.
Falls der Akku nass oder feucht ist: Akku
trocknen lassen.
> Akku nicht verandern.
> Gegenstande nicht in die Offnungen des
Akkus stecken.
Elektrische Kontakte des Akkus nicht mit
metallischen Gegenstanden verbinden und
kurzschlieRRen.
> Akku nicht 6ffnen.
> Abgenutzte oder beschadigte Hinweisschil-
der ersetzen.
® Aus einem beschadigten Akku kann Flissig-
keit austreten. Falls die Flissigkeit mit der
Haut oder den Augen in Kontakt kommt, kon-
nen die Haut oder die Augen gereizt werden.
> Kontakt mit der Flissigkeit vermeiden.

A\
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> Falls Kontakt mit der Haut aufgetreten ist:
Betroffene Hautstellen mit reichlich Wasser
und Seife abwaschen.

> Falls Kontakt mit den Augen aufgetreten ist:
Augen mindestens 15 Minuten mit reichlich
Wasser spllen und einen Arzt aufsuchen.
m Ein beschadigter oder defekter Akku kann
ungewdhnlich riechen, rauchen oder brennen.
Personen kénnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Falls der Akku ungewdhnlich riecht oder
raucht: Akku nicht verwenden und von
brennbaren Stoffen fernhalten.

> Falls der Akku brennt: Versuchen, den
Akku mit einem Feuerléscher oder Wasser
zu léschen.

4.6.4 Dockingstation, Ladekabel, Netzteil

und Anschlussleitung

Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netzteil,

die Anschlussleitung und die Steckverbindungen

sind im sicherheitsgerechten Zustand, falls fol-
gende Bedingungen erfiillt sind:

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind unbeschadigt.

— Die Dockingstation, das Ladekabel, das Netz-
teil, die Anschlussleitung und die Steckverbin-
dungen sind sauber.

— Original STIHL Zubehér fur diese Dockingsta-
tion ist angebaut.

— Das Zubehor ist richtig angebaut.

— Dockingstation und Netzteil sind wahrend des
Betriebs nicht abgedeckt.

A WARNUNG

® |n einem nicht sicherheitsgerechten Zustand

kdénnen Bauteile nicht mehr sicher funktionie-

ren und Sicherheitseinrichtungen auf3er Kraft

gesetzt werden. Personen kénnen schwer ver-

letzt oder getdtet werden.

> Eine unbeschadigte Dockingstation, ein
unbeschadigtes Ladekabel, ein unbescha-
digtes Netzteil, eine unbeschadigte
Anschlussleitung und unbeschéadigte Steck-
verbindungen verwenden.

> Falls die Dockingstation, das Netzteil oder
die Steckverbindungen verschmutzt sind:
Dockingstation, Netzteil und Steckverbin-
dungen reinigen.

> Dockingstation, Ladekabel, Netzteil,
Anschlussleitung und Steckverbindungen
nicht verandern.

> Gegenstande nicht in die Offnungen der
Dockingstation und des Netzteils stecken.
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A\

Elektrische Kontakte der Dockingstation,
des Netzteils und der Steckverbindungen
nicht mit metallischen Gegenstanden ver-
binden und kurzschlieRen.

Dockingstation und Netzteil nicht 6ffnen.
Dockingstation und Netzteil nicht abdecken.
Netzteil nicht in die Erde eingraben.

Nicht auf die Dockingstation setzen.

Nicht auf die Bodenplatte der Dockingsta-
tion stehen.

Yy Y VY VvYyYy

4.7  Mahbetrieb
A WARNUNG

m Die Klingen an der sich drehenden Messer-
scheibe kdnnen den Benutzer schneiden. Der
Benutzer kann schwer verletzt werden.

> Sich drehende Messerscheibe und

Klingen nicht beruhren.
> Falls sich der Benutzer dem Mahro-
boter wahrend des Mahbetriebs

nahert oder bevor er Einstellungen
am Gerat vornehmen mdchte:
Drucktaste ,STOP* driicken.

> Mahroboter wahrend des Mahbet-
riebs nicht kippen oder anheben.

> Falls die Messerscheibe oder Klin-
gen durch einen Gegenstand blo-
ckiert sind: Mahroboter stoppen und
Geratesperre aktivieren. Erst dann
den Gegenstand beseitigen.

> Kinder vom Mahroboter und der
% Mahflache fernhalten.

> Tiere vom Mahroboter und der Mah-
@ flache fernhalten.

> Nicht auf den Mahroboter steigen
oder setzen und keine Kinder, Tiere
oder Gegenstande auf dem Mahro-
boter transportieren.

m Falls sich der M&hroboter wahrend der Arbeit
verandert oder sich ungewohnt verhalt, kann
der Méahroboter in einem nicht sicherheitsge-
rechten Zustand sein. Personen kénnen
schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Drucktaste ,STOP* driicken und Gerate-

sperre aktivieren. Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.

® Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen
auf einen fremden Gegenstand treffen, kdn-
nen diese oder Teile davon beschadigt oder
mit hoher Geschwindigkeit hochgeschleudert
werden. Personen kénnen verletzt werden und
Sachschaden kann entstehen.
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> Fremde Gegensténde von der Mahflache
entfernen.

> Abgebrochene Klingen oder Teile davon
von der Méhflache entfernen.

® \Wenn die Drucktaste ,STOP* gedriickt wird,
dreht sich die Messerscheibe mit den Klingen
noch kurze Zeit weiter. Personen kénnen
schwer verletzt werden.
> Warten, bis sich die Messerscheibe nicht

mehr dreht.

m Falls wahrend des Mahbetriebs die Klingen
auf einen harten Gegenstand treffen, kdnnen
Funken entstehen und die Klingen beschadigt
werden. Funken kénnen in leicht brennbarer
Umgebung Brande auslésen. Personen kon-
nen schwer verletzt oder getotet werden und
Sachschaden kann entstehen.
> Nicht in einer leicht brennbaren Umgebung

arbeiten.
> Sicherstellen, dass die Klingen in sicher-
heitsgerechtem Zustand sind.

A GEFAHR

m Falls der M&hroboter in der Umgebung von
spannungsfliihrenden Leitungen betrieben
wird, kdnnen die Klingen mit den spannungs-
fihrenden Leitungen in Kontakt kommen und
diese beschadigen. Personen kénnen schwer
verletzt oder getdtet werden.
> Mahroboter nicht in der Umgebung von
spannungsfiihrenden Leitungen betreiben.

4.8 Laden
A WARNUNG

m \Wahrend des Ladens kann ein beschadigtes
oder ein defektes Netzteil ungewdhnlich rie-
chen oder rauchen. Personen kénnen verletzt
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzstecker aus der Steckdose ziehen.

m Das Netzteil kann bei unzureichender Warme-
abfuhr Uberhitzen und einen Brand auslésen.
Personen kdnnen schwer verletzt oder getotet
werden und Sachschaden kann entstehen.
> Netzteil nicht abdecken.

49 Elektrisch anschlieRen

Kontakt mit stromfiihrenden Bauteilen kann

durch folgende Ursachen entstehen:

— Die Anschlussleitung oder die Verlangerungs-
leitung ist beschadigt.

— Der Netzstecker der Anschlussleitung oder der
Verlangerungsleitung ist beschadigt.

— Die Steckdose ist nicht richtig installiert.

0458-075-9801-A
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A GEFAHR

m Kontakt mit stromflihrenden Bauteilen kann zu
einem Stromschlag fiihren. Der Benutzer kann
schwer verletzt oder getdtet werden.
> Sicherstellen, dass die Leitungen und deren

Netzstecker unbeschéadigt ist.

Falls die Anschlussleitung oder die

Verlangerungsleitung beschadigt sind:

> Beschadigte Stelle nicht berlhren.

> Netzstecker aus der Steckdose zie-
hen.

> Leitungen und deren Netzstecker mit tro-
ckenen Handen anfassen.
> Netzstecker in eine richtig installierte und
abgesicherte Steckdose mit Schutzkontakt
stecken.
> Falls sich die Steckdose auRerhalb eines
Gebaudes befindet: Sicherstellen, dass die
Steckdose fir den Betrieb im AuRenbereich
zugelassen ist.
> Netzteil Uber einen Fehlerstrom-Schutz-
schalter (30 mA, 30 ms) anschlieRen.
> Falls die Anschlussleitung oder die Verlan-
gerungsleitung angeschlossen oder
getrennt wird: Immer am Stecker greifen
und nicht am Kabel ziehen.
® Eine beschadigte oder ungeeignete Verlange-
rungsleitung kann zu einem elektrischen
Schlag fiihren. Personen kénnen schwer ver-
letzt oder getdtet werden.
> Eine Verlangerungsleitung mit dem richti-
gen Leitungsquerschnitt verwenden, 1
23.5.
Eine spritzwassergeschitzte und fiir den
AuReneinsatz zulassige Verlangerungslei-
tung verwenden.
Steckverbindung zwischen Netzteil und
Verlangerungsleitung vor Wasser schitzen.
Eine Verlangerungsleitung verwenden, die
die gleichen Eigenschaften besitzt, wie die
Anschlussleitung des Netzteils.

A WARNUNG

m Eine falsche Netzspannung oder eine falsche
Netzfrequenz kann zu einer Uberspannung in
dem Netzteil fihren. Das Netzteil kann
beschadigt werden.
> Sicherstellen, dass die Netzspannung und

die Netzfrequenz des Stromnetzes mit den
Angaben auf dem Leistungsschild des
Netzteils Ubereinstimmen.

m Falls das Netzteil an eine Mehrfachsteckdose
angeschlossen ist, kdnnen wahrend des
Ladens elektrische Bauteile (iberlastet wer-
den. Die elektrischen Bauteile kdnnen sich

—
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erwarmen und einen Brand auslésen. Perso-
nen kdnnen sich schwer verletzen oder getotet .
werden und Sachschaden kann entstehen. 4.10.1  Méhroboter

> Sicherstellen, dass die Leistungsangaben A WARN U NG

auf der Mehrfachsteckdose durch die Anga-
ben auf dem Leistungsschild des Netzteils = Wahrend des Transports kann der Mahroboter
umkippen oder sich bewegen. Personen kén-

und aller an die Mehrfachsteckdose ange-
schlossener Elektrogerate in Summe nicht nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.

Uberschritten werden.

410 Transportieren

m Ejne falsch verlegte Anschlussleitung, Verlan-
gerungsleitung oder ein falsch verlegtes Lade-
kabel kann beschadigt werden und Personen
kénnen dariber stolpern. Personen kénnen
schwer verletzt werden und Sachschaden

> Mahroboter stoppen und Gerate-
- sperre aktivieren.

> Mahroboter mit Spanngurten, Riemen oder

einem Netz so sichern, dass er nicht umkip-

kann entstehen. pen und sich nicht bewegen kann.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie sich aulRerhalb der Mahflache befinden. 4102 Akku

> Leitungen und Ladekabel so verlegen und
kennzeichnen, dass sie nicht durch das
Arbeiten mit einem Gartengerat oder Gar-
tenwerkzeug beschadigt werden.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen und
kennzeichnen, dass Personen nicht stol-
pern kénnen.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht gespannt oder verwickelt sind.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht beschadigt, geknickt oder
gequetscht werden oder scheuern.

> Leitungen und Ladekabel vor Hitze, Ol und
Chemikalien schitzen.

> Leitungen und Ladekabel so verlegen, dass
sie nicht auf einem dauerhaft nassen Unter-
grund liegen.
m Falls elektrische Leitungen und Rohre in der
Wand verlaufen, kdnnen diese beschadigt
werden, wenn das Netzteil an der Wand mon-
tiert wird. Kontakt mit elektrischen Leitungen
kann zu einem Stromschlag fiihren. Personen 4103
kdnnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.
> Sicherstellen, dass an der vorgesehenen
Stelle keine elektrischen Leitungen und
Rohre in der Wand verlaufen.

> Netzteil so an eine Wand montieren, wie es
in dieser Gebrauchsanleitung beschrieben

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

A WARNUNG

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschitzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku beschadigt werden und Sachscha-
den kann entstehen.
> Einen beschadigten Akku nicht transportie-

ren.

m \Wahrend des Transports kann der Akku
umkippen oder sich bewegen. Personen kon-
nen verletzt werden und Sachschaden kann
entstehen.
> Akku in der Verpackung so verpacken,

dass er sich nicht bewegen kann.
> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

®m \Wahrend des Transports kann die Dockingsta-
tion oder das Netzteil umkippen oder sich
bewegen. Personen kénnen verletzt werden
und Sachschaden kann entstehen.

! > Netzstecker aus der Steckdose ziehen.
ist. » Mahroboter aus der Dockingstation heraus-

Falls das Netzteil an einen Generator ange- nehmen.

schlossen wird, kann die Stromversorgung » Dockingstation und Netzteil mit Spanngur-

nicht dauerhaft gewahrleistet werden und der ten, Riemen oder einem Netz so sichern,

Mahroboter nicht ordnungsgeman funktionie- dass sie nicht umkippen und sich nicht

ren. Durch Schwankungen in der Stromversor- bewegen kénnen.

gung kann das Netzteil beschadigt werden. m Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

> Netzteil nur an eine ordnungsgeman instal- nicht dafiir bestimmt, das Netzteil oder die
lierte Steckdose anschlieen. Dockingstation daran zu tragen. Die
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Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel

oder die Dockingstation kénnen beschadigt

werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation
trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.

> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

411  Aufbewahren
4111 Mahroboter

A WARNUNG

m Kinder konnen die Gefahren des Mahroboters
nicht erkennen und nicht einschatzen. Kinder
kénnen schwer verletzt werden.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
. sperre aktivieren.

> Mahroboter auRerhalb der Reichweite von
Kindern aufbewahren.

m Die elektrischen Kontakte am Mahroboter und
metallische Bauteile kbnnen durch Feuchtig-
keit korrodieren. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Mahroboter sauber und trocken aufbewah-

ren.

m Falls vor der Aufbewahrung die Geratesperre
des Mahroboters nicht aktiviert wird, kann der
Mahroboter unbeabsichtigt eingeschaltet wer-
den und der Mahroboter setzt sich in Bewe-
gung. Personen kdénnen schwer verletzt wer-
den und Sachschaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Gerate-
sperre aktivieren.

® Die Haube und Griffstellen sind nicht daftir
bestimmt, den Mahroboter daran aufzuhan-
gen. Sicherheitseinrichtungen kénnen aulRer
Kraft gesetzt werden und der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Mahroboter so aufbewahren, wie es in die-
ser Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

411.2  Akku

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.
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A WARNUNG

m Kinder kdnnen die Gefahren des Akkus nicht

erkennen und nicht einschatzen. Kinder kon-

nen schwer verletzt werden.

> Akku auBerhalb der Reichweite von Kin-
dern aufbewahren.

m Der Akku ist nicht gegen alle Umgebungseinf-
lUsse geschutzt. Falls der Akku bestimmten
Umgebungseinflissen ausgesetzt ist, kann
der Akku irreparabel beschadigt werden.
> Akku sauber und trocken aufbewahren.
> Akku in einem geschlossenen Raum aufbe-

wahren.
> Akku nicht auBerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufbewahren, I 23.6.

4.11.3  Dockingstation und Netzteil

A WARNUNG

m Kinder kénnen die Gefahren einer Dockingsta-

tion oder eines Netzteils nicht erkennen und

nicht einschatzen. Kinder kénnen schwer ver-

letzt oder getdtet werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Dockingstation und Netzteil auerhalb der
Reichweite von Kindern aufbewahren.

® Dije Dockingstation und das Netzteil sind nicht

gegen alle Umgebungseinfliisse geschiitzt.

Falls die Dockingstation oder das Netzteil

bestimmten Umgebungseinflissen ausgesetzt

ist, kann die Dockingstation oder das Netzteil

beschadigt werden.

> Mahroboter aus der Dockingstation heraus-
nehmen.

> Falls das Netzteil warm ist: Netzteil abkih-
len lassen.

> Dockingstation und Netzteil sauber und tro-
cken aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil in einem
geschlossenen Raum aufbewahren.

> Netzteil nicht auRerhalb der angegebenen
Temperaturgrenzen aufoewahren, 1 23.6.

® Die Anschlussleitung und das Ladekabel sind

nicht daflir bestimmt, das Netzteil oder die

Dockingstation daran zu tragen. Die

Anschlussleitung, das Netzteil das Ladekabel

oder die Dockingstation kénnen beschadigt

werden.

> Ladekabel vom Netzteil und Dockingstation
trennen und aufwickeln.

> Dockingstation an der Bodenplatte greifen
und festhalten.

> Anschlussleitung aufwickeln und am Netz-
teil befestigen.
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> Netzteil am Gehause greifen und festhal-
ten.

412 Reinigen, Warten und Reparie-

ren

A WARNUNG

m Falls wahrend der Reinigung, Wartung oder
Reparatur die Geratesperre des Mahroboters
nicht aktiviert ist, kann der Mahroboter unbe-
absichtigt eingeschaltet werden. Personen
kdénnen schwer verletzt werden und Sach-
schaden kann entstehen.

> Mahroboter stoppen und Geréte-
sperre aktivieren.

m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen den Mahroboter,
beschadigen. Falls der Mahroboter nicht rich-
tig gereinigt wird, kdnnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Mahroboter so reinigen, wie es in dieser

Gebrauchsanleitung beschrieben ist.
m Scharfe Reinigungsmittel, das Reinigen mit
einem Hochdruckreiniger oder das Reinigen
mit spitzen oder scharfen, metallischen
Gegenstanden kénnen die Dockingstation,
das Netzteil, die Anschlussleitung, das Lade-
kabel sowie deren Steckverbindungen
beschadigen. Falls die Dockingstation, das
Netzteil, die Anschlussleitung, das Ladekabel
sowie deren Steckverbindungen nicht richtig
gereinigt werden, kdnnen Bauteile nicht mehr
richtig funktionieren und Sicherheitseinrichtun-
gen auler Kraft gesetzt werden. Personen
kénnen schwer verletzt werden.
> Netzstecker des Netzteils aus der Steck-
dose ziehen.

> Dockingstation, Netzteil, Anschlussleitung,
Ladekabel sowie deren Steckverbindungen
so reinigen, wie es in dieser Gebrauchsan-
leitung beschrieben ist.

m Falls der Mahroboter, die Dockingstation oder
das Netzteil nicht richtig gewartet oder repa-
riert werden, kénnen Bauteile nicht mehr rich-
tig funktionieren und Sicherheitseinrichtungen
auler Kraft gesetzt werden. Personen kénnen
schwer verletzt oder getétet werden.
> Mahroboter, Dockingstation und Netzteil

nicht selbst warten oder reparieren.
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5 Funktionsbeschreibung

> Falls der Mahroboter, die Dockingstation
oder das Netzteil gewartet oder repariert
werden missen: Einen STIHL Fachhandler
aufsuchen.

> Klingen so warten, wie es in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben ist.

m \Wahrend der Reinigung oder Wartung des
Mahwerks kann der Benutzer sich an scharfen
Schneidkanten der Klingen schneiden. Der
Benutzer kann verletzt werden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-

gem Material tragen.

m Falls die Anschlussleitung des Netzteils defekt
oder beschadigt ist:
> Netzteil ersetzen.

m Falls der Stopfen der Diagnosebuchse an der
Unterseite des Mahroboters nicht richtig sitzt,
kann Feuchtigkeit und Schmutz in den Mahro-
boter eindringen. Der Mahroboter kann
beschadigt werden.
> Sitz des Stopfens bei jeder Reinigung und

bei jedem Klingenwechsel priifen.
> Mahroboter nicht mit einem fehlenden oder
beschéadigten Stopfen betreiben.

5 Funktionsbeschreibung
5.1 Funktionsbeschreibung

0000099956_003

Der Mahroboter maht das Gras in zufallig
gewahlten Bahnen. Damit der Mahroboter die
Grenzen der Mahflache erkennt, muss ein
Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache verlegt
werden.

Der Begrenzungsdraht (1) Ubertragt ein Signal
an den Mahroboter. Das Signal wird von der
Dockingstation erzeugt.

Feste Hindernisse (2) in der Mahflache werden
vom Mahroboter mit Hilfe von Ultraschall-Senso-
ren und eines StoRsensors erkannt.

Erkennt der Mahroboter ein festes Hindernis (2),
verlangsamt er seine Fahrt, stof3t an das feste
Hindernis an und fahrt anschlieRend in eine
andere Richtung weiter.

0458-075-9801-A



6 Mahflache und Mahroboter einsatzbereit machen

Bereiche (3), die der Ma@hroboter nicht befahren
darf und Hindernisse, an die er nicht anstof3en
soll, missen mit Hilfe des Begrenzungsdrahts (1)
von der restlichen Mahflache abgegrenzt wer-
den.

Erkennt der Mahroboter einen abgegrenzten
Bereich (3), verlangsamt er seine Fahrt, und
fahrt anschlieend in eine andere Richtung wei-
ter.

Im Méhbetrieb verlasst der Mahroboter die
Dockingstation selbststéandig und maht das Gras.

Die Bedienung des Mahroboters findet tiber die
App ,MY iMOW®* und iiber die Tasten im
Bedienfeld am Mahroboter statt. Leuchtstreifen
am Mahroboter sowie eine kiinstlich erzeugte
Sprachausgabe informieren Gber den aktuellen
Status des Mahroboters.

0000100412_002

Ist der Ladezustand des Akkus niedrig, sucht der
Mahroboter wahrend des Mahbetriebs den
nachstgelegenen Leitdraht (4). Wird ein Leit-
draht (4) erkannt, fahrt der Méhroboter selbst-
standig daran zuriick zur Dockingstation. Die
Dockingstation Iadt den Akku wieder auf. Min-
destens ein Leitdraht (4) muss in der Mahflache
verlegt sein. Maximal zwei Leitdrahte kénnen
verlegt werden. Soll der Mahbetrieb abgebro-
chen oder der Akku aufgeladen werden, kann
der Méahroboter (iber die App ,MY iIMOW®* oder
die Drucktaste ,Haus* auch direkt zurtick zur
Dockingstation, gesendet werden.

0000099824_003

Auf einem Leitdraht (4) kdnnen bis zu drei Start-
punkte (5) gesetzt werden. Der Mahroboter kann
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den jeweiligen Startpunkt gezielt anfahren und
von dort mit dem Mahen beginnen.

Durch den Leitdraht (4) kann die Mahflache in
mehrere Zonen (Beispiel: A und B) aufgeteilt
werden. Die Zonen werden durch einen Start-
punkt (5) definiert. Vom gewahlten Startpunkt
aus kann der Mahroboter nach links oder rechts
in die gewlinschte Zone gesteuert werden. Der
Mahroboter kann dann in der ausgewahlten
Zone gezielt mahen. Startpunkte und Zonen wer-
den iiber die App ,MY iIMOW®* verwaltet und
kdénnen im Mahplan berlcksichtigt werden.

)

©

0000100413_001

Befindet sich in der Mahflache eine Engstelle (6),
befahrt der Mahroboter die Engstelle, solange
ein bestimmter Mindestabstand zwischen den
Begrenzungsdrahten eingehalten wird. Falls der
Mindestabstand unterschritten wird, muss ein
Leitdraht (7) durch die Engstelle (6) verlegt wer-
den. Der Leitdraht (7) flhrt den M&hroboter dann
gezielt durch die Engstelle (6) hin zu einem
Startpunkt (8). Ab dem Startpunkt (8) kann der
Mahroboter die Mahflache hinter der Eng-

stelle (6) méhen. Wie haufig der Startpunkt (8)
vom Mahroboter angesteuert wird, kann in der
App ,MY iMOW®* verwaltet und im Mé&hplan
berticksichtigt werden.

6 Mahflache und Mahroboter
einsatzbereit machen

Mahflache planen und vorbe-
reiten

6.1

Vor der Inbetriebnahme des Mahroboters muss
die Mahflache geplant und vorbereitet werden.
Dadurch wird eine robuste Installation sowie ein
unauffalliger Betrieb ermdglicht und mogliche
Stdrquellen werden beseitigt.

Mahflache planen

> Mit den Beschreibungen zur Dockingstation
und der Drahtverlegung in den nachfolgenden
Kapiteln vertraut machen.
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> Informationen auf den eigenen Garten Ubertra-

gen:

— Kontur der Mahflache

— Position der Dockingstation

— Verlauf des Begrenzungsdrahts (die
beschriebenen Randabstande und Félle zur
Drahtverlegung beachten)

— Verlauf des Leitdrahts / der Leitdrahte (min-
destens einer, maximal zwei)

Mahflache vorbereiten

i
X

0000099957_001

v

Herumliegende Gegenstande entfernen.
Metalle, magnetisch und elektrisch leitende
Materialien und alte Begrenzungsdrahte ent-
fernen.
> Rasen mit einem Rasenmaher auf die Schnitt-
héhe mahen, die spater auch fiir den Betrieb
des Mahroboters eingestellt wird. Die Stan-
dardeinstellung der Schnitthohe ist a = 4 cm.
> Ldcher und grobe Unebenheiten ausgleichen.
Bei hartem und trockenem Boden die Mahfla-
che leicht bewéssern, um das Einschlagen der
Fixiernagel zu erleichtern.

v

v

0000100288_002 |

> Durch seine Bauart lasst ein Mahroboter ent-
lang von nicht befahrbaren Flachen einen
Streifen mit ungemahtem Gras stehen. Dieser
Streifen kann z. B. zur Aussaat von Blumensa-
men genutzt werden, um eine Blihflache fir
Insekten zu gestalten.

16

6 Mahflache und Mahroboter einsatzbereit machen

0000099825_002 |

> Falls entlang von nicht befahrbaren Flachen
randloses Mahen gewunscht ist: Rasenkan-
tensteine oder Platten mit einer Breite von
mindestens a = 24 cm entlang dieser Flachen
verlegen.

6.2 Mahroboter einsatzbereit

machen
> Verpackungsmaterial und Transportsicherun-
gen entfernen.
Sicherstellen, dass sich folgende Bauteile im
sicherheitsgerechten Zustand befinden:
— Mahroboter, 11 4.6.1
— Mahwerk, 1 4.6.2
— Akku, [ 4.6.3
— Dockingstation und Netzteil, I 4.6.4
> Dockingstation aufstellen, 01 7
Begrenzungsdraht verlegen, L1 8
Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlie-
Ren, 019.1
Leitdraht verlegen, 1 10.1
Dockingstation elektrisch anschlieBen, [ 11
Méhroboter laden, L1 12.1
Bluetooth®- Funkschnittstelle schlieRen, E1
13.1
Falls die Schritte nicht durchgefiihrt werden
kénnen: Mahroboter nicht verwenden und
einen STIHL Fachhandler aufsuchen.

v

\
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7 Dockingstation aufstellen

7  Dockingstation aufstellen
71 Allgemeine Vorgaben

=]
WI-.-FI |\;§<7

/1/@

51/1/@

> Standort fir die Dockingstation so wahlen,
dass folgende Bedingungen erfiillt sind:

— Das Ladekabel (1) kann aulRerhalb des
Mahbereichs zu einer geeigneten Steck-
dose verlegt werden.

— Dockingstation und Netzteil stehen an einer
gut einsehbaren Stelle.

— Die Dockingstation steht in der Mahflache,
die am groRten ist, oder am haufigsten
gemaht wird.

— Falls moglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschiitzt und beschattet.

— Falls méglich: Die Dockingstation steht
innerhalb des Empfangsbereichs eines
kabellosen Netzwerks (WLAN-Verbindung).

— Falls moglich: Die Dockingstation steht in
einer Mahflache mit Hanglage im unteren
Bereich des Gefalles.

0000104285_001
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> Dockingstation so ausrichten, dass folgende

Bedingungen erfullt sind:

— Die Dockingstation steht auf einer ebenen
Flache.

— Die Dockingstation zeigt mit ihrer Offnung
nach vorne in Richtung der Mahflache.

— Die Dockingstation ist waagrecht ausgerich-
tet und nicht seitlich, nach vorne oder nach
hinten geneigt.

— Die Bodenplatte biegt sich nicht durch und
liegt flach auf dem Boden auf.

0000099849_001

7.2 Dockingstation positionieren

Die richtige Positionierung der Dockingstation ist

abhangig vom geplanten Standort und dessen

Umgebung.

> Standort wahlen und die Dockingstation wie
beschrieben aufstellen.

Dockingstation auf der Mahfléche aufstellen

0000100240_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahflache
an einer Wand und der Leitdraht (1) kann auf
einer Lange a = 2 m gerade von der Dockingsta-
tion in die Mahflache gefluhrt werden.
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0000099844_001

Die Dockingstation steht am Rand der Mahfla-
che. Die angrenzende Flache ist befahrbar und
der Leitdraht (1) kann auf einer Lange a=2m
gerade von der Dockingstation in die Mahflache
gefiihrt werden.

0000100241_001

Die Dockingstation steht teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mahflache und der Leit-
draht (1) kann auf einer Lange a = 2 m gerade
von der Dockingstation in die M&hflache gefuhrt
werden.

0000099845_001

Die Dockingstation steht teilweise auf einer

befahrbaren Flache und teilweise auf der Mahfla-

che und der Leitdraht (1) kann auf einer Lange a

= 2 m gerade von der Dockingstation in die Mah-

flache gefiihrt werden.

> Dockingstation vorbereiten, (1 7.3.

> Dockingstation auf der Mahflache aufstellen,
7.4,

18

7 Dockingstation aufstellen

Dockingstation aulerhalb der Mahflache aufstel-
len

0000104286_001

e

Die Dockingstation steht auRerhalb der Mahfla-
che.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen
muss mindestens a = 12 cm betragen.

Der Abstand der vorderen Kante der Dockingsta-
tion zur Mahflache muss mindestens b =2 m
betragen.

Bei dieser Variante muss zum Abschluss der
Inbetriebnahme zwingend ein Startpunkt (1) in
der Mahflache gesetzt werden. Der Mahroboter
startet dann das Mahen von diesem Punkt aus
und nicht direkt ab der Dockingstation. Start-
punkte kénnen Uber die App ,MY iIMOW®* einge-
stellt werden. Die Anfahrtshaufigkeit des Start-
punkts (1) muss in der App auf 100 % gesetzt
werden.
> Dockingstation vorbereiten, 1 7.3.
> Dockingstation auf3erhalb der Mahflache auf-
stellen, @1 7.5.

Dockingstation mitten auf der Mahflache aufstel-
len

0000099847_001
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7 Dockingstation aufstellen

Die Dockingstation wird als ,Insel* mitten auf der
Mahflache positioniert.

Bei dieser Variante wird der Begrenzungsdraht
um die Dockingstation herum nach hinten an den
Rand der Mahflache gefiihrt. Der Leitdraht wird
nach vorne zum Rand der Mahflache gefihrt.

Der seitliche Abstand zu angrenzenden Flachen
muss mindestens a = 32 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler) betragen.

Der Abstand der hinteren Kante der Dockingsta-
tion zum Rand der Mahflache muss einen
Abstand von mindestens b = 2 m betragen.

Der Leitdraht (1) muss auf einer Ldnge c =2 m

gerade von der Dockingstation in die Mahflache

gefihrt werden kénnen.

> Dockingstation vorbereiten, £ 7.3.

> Dockingstation mitten auf der Mahflache auf-
stellen, (1 7.6.

7.3 Dockingstation vorbereiten

Ladekabel anschlieften

HINWEIS

m Die Steckverbindungen des Ladekabels sind
im montierten Zustand gegen Verschmutzung
z. B. Staub und Schmutz geschiitzt. Falls die
Steckverbindungen verschmutzt sind kann es
zu Betriebsstdérungen der Dockingstation kom-
men.
> offene Steckverbindungen vor Verschmut-
zung schutzen.

> Verschmutzte Steckverbindungen so reini-
gen, wie es in dieser Gebrauchsanleitung
beschrieben ist.

0000100046_001

Das Ladekabel kann standardmaRig von hinten
angeschlossen werden.
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0000100401_001

Falls die Dockingstation direkt an einer Wand
steht, kann das Ladekabel auch unter der
Bodenplatte verlegt werden. Das Ladekabel
kann links oder rechts aus der Bodenplatte
heraus verlegt werden.

0000100292_001

0000100047_001

> Falls die Dockingstation von hinten ange-
schlossen werden soll:
> Stecker (4) in die Durchfiihrung (5) stecken
und das Ladekabel (6) nachfiihren.
Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.
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Dockingstation direkt an einer Wand

steht oder das Ladekabel unter der Boden-

platte zur Seite gefiihrt werden soll:

> Auf der gewiinschten Seite der Bodenplatte
an der Position (A) den Rand 6ffnen und
entgraten.

> In der Mitte der Bodenplatte eine Off-
nung (B) ausschneiden und entgraten.

> Stecker (4) in die Offnung (B) stecken und
das Ladekabel (6) nachfuhren.
Das Ladekabel (6) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

0000100049_001

> Ladekabel (6) im Kabelhalter (7) fixieren.

> Stecker (4) einstecken.
Der Stecker (4) rastet auf beiden Seiten hor-
bar und spdrbar ein.

Dockingstation befestigen

7 Dockingstation aufstellen

Begrenzungsdraht einfiihren

ARy

> Drahtanfang (9) in die rechte Durchfiih-
rung (10) stecken und nachflihren.

Der Begrenzungsdraht (9) wird im Inneren der
Dockingstation nach oben geschoben.

0000099959_001

> Begrenzungsdraht so lange nachfiihren, bis er
auf einer Lange von a = 32 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) nach oben iibersteht.

0000100402_001

0000104287_001

\

Drahtanfang (9) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (11) kennzeich-
nen.

Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.

74 Dockingstation auf der Mahfla-
che aufstellen

> Dockingstation mit vier Erdnagel (8) am Boden
befestigen.
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7 Dockingstation aufstellen

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.

0000100294_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

Falls die Dockingstation an einer Wand steht:

0000099961_001

> Begrenzungsdraht (1) 32 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegfiihren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren und
den Abstand zur Wand von 32 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, I 8.

Falls die Dockingstation an einer angrenzenden,
befahrbaren Fléche steht:

0000100296_001

> Begrenzungsdraht (1) 32 cm (Lange:
1x iIMOW® Ruler) seitlich von der Boden-
platte (3) wegflhren.

> Begrenzungsdraht (1) parallel zur Boden-
platte (3) zum Rand der Mahflache fiihren.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.
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Falls die Dockingstation teilweise in einem Beet
und teilweise auf der Mdhflache steht:

0000099964_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegflihren und den Abstand von
32 cm (Lénge: 1x iMOW® Ruler) parallel zum
Beet einhalten.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

Falls die Dockingstation teilweise auf einer
befahrbaren Flache und teilweise auf der Mahfla-
che steht:

0000100397_001

> Begrenzungsdraht (1) von der Bodenplatte (3)
seitlich wegflihren und entlang der befahrba-
ren Flache verlegen.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, 1 8.

7.5 Dockingstation auerhalb der
Méahflache aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.
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7 Dockingstation aufstellen

0000104288_001

Y

0000100294_001

> Begrenzungsdraht (1) auf einer Lange von
b = 2,0 cm aus der Bodenplatte (3) fiihren und
mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000104289_001

> Begrenzungsdraht (1) nach vorne zur Mahfla-
che fiihren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
ist davon abhangig, ob der Rand der Mahfla-
che befahrbar ist oder ein Abstand von
a =32 cm (Lénge: 1x iMOW® Ruler) eingehal-
ten werden muss.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, I 8.

7.6 Dockingstation mitten auf der
Mahflache aufstellen

0000099960_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (2) fixiert ist.
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> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (3) mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

0000100048_001

> Begrenzungsdraht (1) mindestens 32 cm
(Lange: 1x iMOW® Ruler) von der Boden-
platte (3) seitlich wegftihren.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von mindes-
tens a = 2 m hinter die Bodenplatte (3) flhren.

> Begrenzungsdraht (1) mittig hinter der
Dockingstation zum Rand der Mahflache fiih-
ren.
Der richtige Abstand zum Rand der Mahflache
muss abhangig von der angrenzenden Flache
eingehalten werden.

> Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache im
Uhrzeigersinn verlegen, £ 8.
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8 Begrenzungsdraht verlegen

8 Begrenzungsdraht verle-
gen

8.1 Allgemeine Vorgaben

Verlauf von Begrenzungsdraht und Leitdraht in
der Mahflache priifen

0000099843_001

> Sicherstellen, dass entlang des Begren-
zungsdrahts und des Leitdrahts die Mahflache
auf folgenden Breiten eben und mdoglichst frei
von Hindernissen ist:
Begrenzungsdraht (1)
— nach auRen: a = 32 cm (Lange: 1x IMOW®
Ruler)
— nachinnen: b =1,2m
Leitdraht (2)
— rechts in Fahrtrichtung zur Dockingstation:
a =32 cm (Lange: 1x iMOW® Ruler)
— links in Fahrtrichtung zur Dockingstation:
c=12m

Begrenzungsdraht verlegen

> An der Dockingstation beginnend den Begren-
zungsdraht im Uhrzeigersinn verlegen.

> Begrenzungsdraht nicht knicken, durchtren-
nen, spannen oder kreuzen.

> Sicherstellen, dass sich der Begrenzungsdraht

nicht mit einem Leitdraht kreuzt.

> Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse
muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht
kreuzen.

Einen Abstand von mindestens 1 m zu

Begrenzungsdrahten benachbarter Mahrobo-

ter-Installationen einhalten.

Sicherstellen, dass die Lange des Begren-

zungsdrahts nicht Gberschritten wird:

- iMOW® 3: 200 m

v

v
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- iIMOW® 4: 300 m
> Begrenzungsdraht und Leitdraht nicht unter-
schiedlich tief verlegen.

Begrenzungsdraht und Leitdraht befestigen

0000100053_001

.
i1} = /LF\/\,\

> Begrenzungsdraht und Leitdraht mit den

Fixiernageln so befestigen, dass folgende

Bedingungen erfullt sind:

— Der Abstand zwischen den Fixiernageln
betragt hochstens a =1 m.

— Der Begrenzungsdraht und Leitdraht liegt
an allen Stellen flach auf dem Boden auf.

— Die Fixiernagel sind vollstandig versenkt.

Drahtreserve verlegen

Drahtreserven erleichtern Korrekturen bei der
Drahtverlegung und geben Spielraum fiir zukinf-
tige Anpassungen.

Beispiele:

— Ein Beet wird erweitert und muss neu abge-
grenzt werden.

— Busche und Straucher wachsen und der
Begrenzungsdraht muss in einem gréReren
Bogen um das Gewachs gefluhrt werden.

— Der Begrenzungsdraht wurde an der Docking-
station zu kurz abgeschnitten und kann nicht
angeschlossen werden.

Eine oder auch mehrere Drahtreserven kdnnen
eingeplant und verlegt werden.

W7
0000100058_001

f—

> Begrenzungsdraht Uber eine Lange a=1m
parallel und eng aneinander um 2 Fixiernagel
fuhren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Uberkreuzen.

> Drahtreserve in der Mitte mit zwei weiteren
Fixiernageln befestigen.
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8.2 Leitdraht einplanen und
Anschlussstelle im Begren-
zungsdraht verlegen

Die Verlegung des Leitdrahts oder mehrerer Leit-
drahte muss im Vorfeld sorgfaltig geplant wer-
den. Bereits bei der Verlegung des Begren-
zungsdrahts muss die Position aller Leitdrahte
berlcksichtigt werden. Mindestens ein Leitdraht
muss verlegt werden, zwei Leitdréhte kénnen
verlegt werden.

0000100239_001/

Ein Leitdraht (1) erfillt folgende Funktionen:

— Orientierung fiir die Heimfahrt zur Dockingsta-
tion (2)

— Ansteuern eines Startpunkts (3)

— Teilt die Mahflache in Zonen (A und B) ein

Der Leitdraht (1) wird an der Dockingstation (2)
beginnend durch die Mahflache verlegt und an
einer moglichst weit entfernten Stelle an den
umlaufenden Begrenzungsdraht (4) angeschlos-
sen. 1 10.1

0000100423_001/

90°( =

> Leitdraht so einplanen, dass folgende Bedin-
gungen erfllt sind:

— Der Leitdraht wird auf einer Lange a =2 m
gerade von der Dockingstation in die Mahfla-
che geflhrt.

— Der Mindestabstand zwischen Leitdraht und
dem umlaufenden Begrenzungsdraht betragt
b =27,5cm

— Der Leitdraht wird mit einem Mindestabstand
¢ =32 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade
und im rechten Winkel an den Begrenzungs-
draht gefiihrt und angeschlossen.
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8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100417_004

— Der Leitdraht darf sich nicht mit einer Sperrfla-
chenverbindung kreuzen.

— Der Leitdraht darf nicht in einer Ecke an den
Begrenzungsdraht angeschlossen werden.

— Der Leitdraht darf nicht an den Begrenzungs-
draht einer Sperrflache angeschlossen wer-
den.

— Der Leitdraht darf sich nicht mit einem Begren-
zungsdraht Uberkreuzen.

Ausnahme: Bei der Installation einer Gasse
muss der Leitdraht den Begrenzungsdraht
kreuzen.

— Der Leitdraht darf nicht geknickt oder
gespannt sein und er darf sich nicht selbst
Uberkreuzen.

0000100229_003

Bei der Installation des umlaufenden Begren-
zungsdrahts (4), muss die Anschlussstelle fur
den Leitdraht verlegt werden:
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8 Begrenzungsdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (4) an den vorgesehenen
Stellen mit einem Fixiernagel (5) befestigen.

> Begrenzungsdraht (4) zu einer Schleife mit
einer Lange d = 15 cm legen und mit einem
weiteren Fixiernagel (5) befestigen.

> Begrenzungsdraht (4) am Ende der Draht-
schleife z. B. mit einem Seitenschneider
durchtrennen.
Die Drahtenden werden zum Abschluss der
Installation mit dem Leitdraht verbunden. (4
10.1

> Begrenzungsdraht (4) weiter um die Mahfla-
che verlegen.

8.3 Ecken

Ecken mit einem Winkel von 90°

Ecken mit einem Winkel von 90° kénnen in zwei
Ecken mit einem Winkel von 45° unterteilt wer-
den. Der Mahroboter andert seine Richtung in
diesem Bereich dadurch gleichmafiger und
weniger ruckartig.

f\&f{\ > i
02 7 il T'l‘h‘l )
> Begrenzungsdraht in der Ecke auf einer Lange

von mindestens 32 cm (Lange: 1x iIMOW®

Ruler) quer verlegen.

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°

Spitz zulaufende Ecken mit einem Winkel < 90°
in zwei Ecken unterteilen. Der M&hroboter andert
dadurch seine Richtung in diesem Bereich
gleichmaRiger und weniger ruckartig.

0458-075-9801-A
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> Sicherstellen, dass bei spitz zulaufenden
Ecken ein Winkel von 90° nicht unterschritten
wird.
> Falls der Winkel von 90° unterschritten wird:
Winkel unterteilen.
> Eine Ecke mit einem Winkel von groRer als
90° verlegen. Danach den Begrenzungs-
draht auf einer Lange von mindestens
32 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) geradeaus
verlegen.
Dann eine Ecke mit einem Winkel von gro-
Rer als 90° verlegen. Danach den Begren-
zungsdraht auf einer Lange von mindestens
32 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) gerade
verlegen.

8.4 Befahrbare Flache

Direkt an die Mahflache angrenzende Flachen
kénnen vom Mahroboter befahren werden, wenn
der Héhenunterschied zwischen der befahrbaren
Flache und der Mahflache nicht mehr als 1,5 cm
betragt. Der Untergrund muss fest und frei von
Hindernissen sein.

Beispiele:

— Terrasse

— Gepflasterter Weg

— Rasenkantensteine oder Platten

A\

Durch einen geringen Abstand des Begren-
zungsdrahts zur befahrbaren Flache wird randlo-
ses Mahen ermdglicht.
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> Begrenzungsdraht ohne Abstand parallel zur
befahrbaren Flache verlegen.
Der maximale Hohenunterschied zwischen der
befahrbaren Flache und der Mahflache betragt
a=15cm

8.5 Nicht befahrbare Flache

Eine Flache ist nicht befahrbar, wenn Hinder-

nisse in Bodennahe in die Mahflache ragen, der

Untergrund nicht fest ist oder sehr uneben ist

und wenn der Héhenunterschied zwischen der

Mahflache und der angrenzenden Flache mehr

als 1,5 cm betragt.

Beispiele:

— Mauer oder Zaun

— Hecke oder Busche mit tief wachsenden Zwei-
gen

— Steingarten oder geschotterter Weg

— Stark verwurzelter oder unebener Boden

0000099948_002

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
32 cm (Lange: 1x iIMOW® Ruler) parallel zur
nicht befahrbaren Flache verlegen.

> Falls sich die nicht befahrbare Flache auf der
Mahflache befindet: Nicht befahrbare Flache
mit einer Sperrflache abgrenzen.

8.6 Wasserflache

Zu Wasserflachen muss ein erhéhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Wasserfla-
che nicht durch ein festes und mindestens 10 cm
hohes Hindernis von der Mahflache abgegrenzt
ist.

Beispiele:

— Gartenteich

— Pool

26

8 Begrenzungsdraht verlegen
— Bach oder Wasserlauf

} J

- -

0000100062_002

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
a = 1 m parallel zum Uferbereich verlegen.

> Falls sich die Wasserflache auf der Mahflache
befindet: Wasserflache mit einer Sperrflache
abgrenzen.

8.7 Absturzkante

Zu Absturzkanten muss ein erhéhter Drahtab-
stand eingehalten werden, wenn die Absturz-
kante nicht durch ein festes und mindestens

10 cm hohes Hindernis von der Mahflache abge-
grenzt ist.

Beispiele:

— Treppe

— Stutzmauer

— abgestufter Hang

0000100063_002

> Begrenzungsdraht in einem Abstand von
a =1 m parallel zur Absturzkante verlegen.

8.8 Sperrflache

Bereiche auf der Mahflache, die nicht vom Mah-
roboter befahren werden kdnnen oder diirfen,
mussen Uber eine Sperrflache abgegrenzt wer-
den.

Beispiele:

— Beet ohne eine feste und mindestens 10 cm
hohe Umrandung

Gartenteich oder Pool ohne eine feste und
mindestens 10 cm hohe Umrandung

— Hindernisse, die nicht beriihrt werden diirfen
— Hindernisse, die nicht ausreichend fest sind
— Hindernisse, die niedriger als 10 cm sind

0458-075-9801-A



8 Begrenzungsdraht verlegen

Fir einen robusten Mahbetrieb sollten Sperrfla-
chen keine nach innen gewdlbte Formen aufwei-
sen.

0000100055_001

b7

> Begrenzungsdraht (1) vom Rand weg in Rich-

tung Sperrflache fuhren. Sicherstellen, dass

fur die Sperrflache folgende Mafe eingehalten

sind:

— Mindestabstand zu anderen Begrenzungsd-
réhten a =55 cm

— Drahtabstand b = 32 cm (Lange: 1x IMOW®
Ruler) (bei Wasserflachen und Absturzkan-
tenb=1m)

— minimaler Durchmesser der Sperrflache
64 cm (Lange: 2x iMOW® Ruler)

0000100232_001

> Begrenzungsdraht (1) um den abzugrenzen-
den Bereich verlegen.

0458-075-9801-A
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> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng neben-
einander zurtick zum Rand fiihren, ohne dass
sich die Begrenzungsdréhte Uberkreuzen.

8.9 Festes Hindernis

Ein festes Hindernis auf der Mahflache muss
nicht durch eine Sperrflache abgegrenzt werden,
wenn das Hindernis mindestens 10 cm hoch ist.
Das Hindernis wird durch die Ultraschallsenso-
ren und den StoRsensor erkannt.

|

> Ein festes Hindernis mit einer Héhe von min-
destens a = 10 cm muss nicht abgegrenzt
werden.

0000100064_001

8.10 Engstelle
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Der Mahroboter befahrt alle Engstellen, solange

ein Mindestabstand (a) zwischen den Begren-

zungsdrahten (1) eingehalten wird.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende Male einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
réahten (1) in der Engstelle:a=2m

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingegrenzt wird: Zuséatzlich einen Abstand
von b = 32 cm (Lange: 1x iMOW® Ruler)
berlcksichtigen

> Falls der Mindestabstand a = 2 m zwischen
den Begrenzungsdrahten (1) unterschritten
wird:
Einen Leitdraht mittig durch die Engstelle ver-
legen.
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Engstelle mit Leitdraht

0000100418_002

AN

Ein Leitdraht (2) fuhrt den Mahroboter gezielt
durch eine Engstelle, solange ein Mindestab-
stand (a) zwischen den Begrenzungsdrahten (1)
eingehalten wird.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss ein

Startpunkt (3) hinter der Engstelle und dessen

Anfahrtshaufigkeit gesetzt werden. Andernfalls

findet der Mahroboter nicht durch die Engstelle.

Startpunkte kénnen (iber die App ,MY iMOW®*

eingestellt werden.

> Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet verlegen
und sicherstellen, dass folgende Male einge-
halten sind:

— Mindestabstand zwischen den Begrenzungsd-
rahten (1) in der Engstelle: a = 55 cm

— Falls die Engstelle durch seitliche Hindernisse
eingrenzt wird: Zusatzlich einen Abstand von
b = 32 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) beriick-
sichtigen

> Leitdraht (2) in der Mitte der Engstelle verle-
gen.

> Falls der seitliche Abstand b = 32 cm (L&nge:
1x iIMOW® Ruler) unterschritten wird: Eine
Gasse installieren, um den Mahroboter zu
einer weiteren Mahflache leiten zu kénnen 3
8.11 oder den Bereich der Engstelle von der
Mahflache abgrenzen.
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8 Begrenzungsdraht verlegen
8.1

Funktionsbeschreibung
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Mit Hilfe einer Gasse (1) kdnnen Engstellen ziel-
gerichtet (iberwunden oder Uberfahrten installiert
werden. Die Gasse teilt die Mahflache in eine
Hauptmahflache (A) und einen weiteren Mahbe-
reich (B) auf.

Der Begrenzungsdraht (2) wird ohne Unterbre-
chungen verlegt. Er bildet dabei am Ubergang
von der Hauptmahflache (A) zum Mahbereich (B)
die Gasse.
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Gasse
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Drahtschlaufen (4) signalisieren dem Mahrobo-
ter, dass eine Gasse beginnt oder endet.

In der Gasse muss ein Leitdraht (3) mittig verlegt
werden.

Nach einer Gasse muss zwingend ein Start-
punkt (5) im Mahbereich (B) gesetzt werden.
Andernfalls findet der Mahroboter nicht von der
Hauptmahflache (A) durch die Gasse zum Mah-
bereich (B). Startpunkte und deren Anfahrtshau-
figkeit kénnen ber die App ,MY iIMOW®" einge-
stellt werden.

Innerhalb einer Gasse wird nicht gemaht.

0458-075-9801-A



8 Begrenzungsdraht verlegen deutsch
Allgemeine Vorgaben Gasse verlegen
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> Sicherstellen, dass folgende Bedingungen

erfillt sind:

— Der Mindestabstand zwischen den
Drahtschlaufen (4) betragt mindestens
a =64 cm (Lénge: 2x iIMOW® Ruler).

— Der Abstand zwischen den Begrenzungsd-
réhten (2) betragt mindestens b = 55 cm.

— Der Abstand zu seitlichen Hindernissen

betragt mindestens ¢ = 10 cm.
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0000101524_001
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> Sicherstellen, dass folgende Bedingungen
erflllt sind:

— Der Leitdraht (3) kann vor der Gasse auf
einer Lange von mindestens d = 32 cm
(Lange: 1x iMOW® Ruler) gerade und im
rechten Winkel (90°) zur Gasse gefiihrt wer-
den.

— Der Leitdraht (3) kann nach der Gasse auf
einer Lange von mindestens e = 2 m gerade
und im rechten Winkel (90°) von der Gasse
in den Mahbereich (B) gefiihrt werden.

> Falls die Abstdnde und Langen nicht eingehal-

ten werden kénnen, muss der Mahbereich (B)

von der Hauptmahflache (A) abgegrenzt und

eine Nebenflache installiert werden.
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0000100067_001
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Begrenzungsdraht (2) wie abgebildet von der
Hauptmahflache (A) zum Mahbereich (B) flh-
ren.

Falls die Gasse in einem Bogen verlegt wird:
Begrenzungsdraht (2) auf einer Lénge von a =
64 cm (Lange: 2x iMOW® Ruler) am Beginn
und Ende der Gasse gerade und im rechten
Winkel (90°) zur Mahflache verlegen.
Begrenzungsdraht (2) im Uhrzeigersinn um
den Mahbereich (B) und zurlick zur Gasse
fihren.

¢ 2

0000101477_001

~r v~

> Begrenzungsdraht (2) auf einer Léange von

32 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) parallel und
eng nebeneinander fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.
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> Begrenzungsdraht (2) in einem Abstand von
mindestens 55 cm parallel in Richtung Haupt-
mahflache (A) fihren.

> Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von
32 cm (Lénge: 1x iIMOW® Ruler) parallel und
eng nebeneinander zur Hauptmahflache (A)
fuhren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Uberkreuzen.

> Falls die Gasse in einem Bogen verlegt wird:
Begrenzungsdraht (2) auf einer Lange von a =
64 cm (Lange: 2x iIMOW® Ruler) am Beginn
und Ende der Gasse gerade und im rechten
Winkel (90°) zur Mahflache verlegen.

> Drahtverlegung auf der Hauptmahflache (A)
abschliel3en.
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> Leitdraht (3) auf der Hauptmahflache (A) auf
einer Lange von mindestens ¢ = 32 cm
(Lange: 1x iIMOW® Ruler) gerade und im rech-
ten Winkel (90°) zur Gasse fuhren.

> Leitdraht mittig in der Gasse verlegen.

> Leitdraht (3) nach der Gasse auf einer Lange
von mindestens d = 2 m gerade und im rech-
ten Winkel (90°) in den Mahbereich (B) fuhren.

8.12 Steigungen / Gefille

Der Mahroboter kann Steigungen bis zu 45 %
befahren und mahen. Mit iMOW® Traktionsra-
dern kénnen Steigungen bis zu 50 % befahren
und gemaht werden. Die iMOW® Traktionsrader
sind als Zubehor erhaltlich.
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8 Begrenzungsdraht verlegen

0000100399_001

> Falls sich eine Steigung / Gefélle bis 27 %

innerhalb der Mahflache befindet: Begren-
zungsdraht normal verlegen.

I/
o
(1]
0000100068_001

Falls sich eine Steigung / Gefélle von mehr als
27 % innerhalb der Mahflache befindet: Vor
und nach der Steigung / dem Gefélle den
Begrenzungsdraht mit einem Abstand a = min-
destens 1,20 m verlegen.

Damit der Mahroboter den Ubergang zwi-
schen Ebene und Steigung / Gefélle befahren
kann, muss der Radius des Ubergangs so
beschaffen sein, dass auf einer Ldnge b=1m
der Abstand zum Boden ¢ = 10 cm nicht Uber-
schritten wird.

8.13 Nebenflache

Eine Nebenflache kann vom Mahroboter nicht
selbst angefahren werden. Der Mahroboter muss
durch den Kunden in der Nebenflache platziert
werden.

In einer Nebenflache darf kein Leitdraht verlegt
sein.
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9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlielen

A0

0000099951_004

> Begrenzungsdraht (1) von der Hauptflache (A)
in die Nebenflache (B) fihren und verlegen.
Mindestabstand zu den Begrenzungsdrahten
a =64 cm (Lange: 2x iIMOW® Ruler)

> Sicherstellen, dass die Lange des Begren-
zungsdrahts nicht Gberschritten wird:

— iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

> Begrenzungsdraht (1) parallel und eng anei-
nander zurilick zur Mahflache (A) fihren, ohne
dass sich die Begrenzungsdrahte tUberkreu-
zen.

8.14 Kleine Mahflache

Bei einer kleinen Mahflache, bei der weniger als
20 m Begrenzungsdraht benétigt wird, muss das
Kleinflachenmodul STIHL AKM 100 verwendet
werden.

Das STIHL AKM 100 stabilisiert das Drahtsignal
und wird mit Hilfe von Drahtverbindern in den
Begrenzungsdraht eingebunden.

9 Verlegung des Begren-
zungsdrahts abschlieen

9.1 Verlegung des Begrenzungsd-
rahts abschlieRen

Dockingstation auf dem Rand der Mahflache,
Dockingstation am Rand der Rasenflache

0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
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zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100404_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (5) stecken und nachfiihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.

Dockingstation auRerhalb der Mahflache

g
8
g
]
g
g
3
3
8
8
8

> Begrenzungsdraht (1) eng an bereits verlegten
Begrenzungsdraht fiihren und mit einem
Fixiernagel (2) befestigen.
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9 Verlegung des Begrenzungsdrahts abschlieen

0000104291_001

0000100424_001

Vgl

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht auf einer Lange
von 32 cm (Lange: 1x iMOW® Ruler) zuriick
zur Dockingstation fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Gberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) auf einer Lange von
a =55 cm zuriick zum Rand und weiter zur
Bodenplatte (3) fuhren.

0000104515_001

> Begrenzungsdraht (1) auf Hohe des Kabelka-
nals mit einem Fixiernagel (4) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (3) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100415_001

> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfiih-
rung (6) stecken und nachfiihren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.

0000100416_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (7) kennzeichnen.

Zum Abschluss der Inbetriebnahme muss zwin-
gend ein Startpunkt in der Mahflache gesetzt
werden. Andernfalls findet der Mahroboter nicht
zur Mahflache. Startpunkte und deren Anfahrts-
haufigkeit kénnen tber die App ,MY iIMOW®* ein-
gestellt werden.

Dockingstation mitten auf der Mahflache aufstel-
len

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (5) fixiert ist.
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0000100252_001

> Begrenzungsdraht (1) eng an den bereits ver-
legten Begrenzungsdraht flihren.

0458-075-9801-A



10 Leitdraht verlegen

> Begrenzungsdraht (1) eng und parallel zum
anderen Begrenzungsdraht zurtick zur
Dockingstation fiihren, ohne dass sich die
Begrenzungsdrahte Uberkreuzen.

> Begrenzungsdraht (1) im Abstand von 32 cm
(Lénge: 1x iMOW® Ruler) um die Boden-
platte (3) nach vorne flhren.

0000100243_001

> Begrenzungsdraht (1) direkt an der Boden-
platte (2) mit einem Fixiernagel (3) befestigen.

> Mit dem Begrenzungsdraht (1) zwei Breiten
der Bodenplatte (2) abmessen und Begren-
zungsdraht (1) danach mit einem Seiten-
schneider ablangen.

0000100404_001

> Begrenzungsdraht (1) so in der Bodenplatte
verlegen, dass er flach im Kabelkanal liegt und
von den Haken (4) fixiert ist.

0000100245_001

Nl N <

> Begrenzungsdraht (1) in die linke Durchfih-
rung (5) stecken und nachflhren.

Das Drahtende (1) wird im Inneren der Docking-

station nach oben geschoben.
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0000100246_001

> Drahtende (1) nahe am Gehause mit dem
passenden Kabelmarkierer (6) kennzeichnen.

10 Leitdraht verlegen
10.1  Leitdraht verlegen

Bereits bei der Verlegung des Begrenzungsd-

rahts muss die Position aller Leitdréahte bertick-

sichtigt werden.

> Allgemeine Vorgaben zur Verlegung des Leit-
drahts berlcksichtigen 1 8.2.

Vel N N
> Anfang des Leitdrahts (1) in die mittlere
Durchflihrung (2) stecken und nachfiihren.
Der Leitdraht (1) wird im Inneren der Docking-
station nach oben geschoben.

0000100236_001

> Leitdraht (1) so lange nachfiihren, bis er auf
einer Lange von a = 32 cm (Lange: 1x iMOW®
Ruler) nach oben Ubersteht.
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10 Leitdraht verlegen

0000100405_001

0000100069_001

> Leitdraht (1) nahe am Gehause mit dem pas-
senden Kabelmarkierer (3) kennzeichnen.
Die Kennzeichnung erleichtert den spateren
Anschluss an die richtige Klemme.

0000100238,

> Leitdraht (1) so in der Bodenplatte verlegen,
dass er flach im Kabelkanal liegt und von den
Haken (4) fixiert ist.

0000100406_001

> Leitdraht (1) direkt an der Bodenplatte (5) mit
einem Fixiernagel (6) befestigen.

> Leitdraht (1) auf einer Lange b = 2 m gerade
und im rechten Winkel (90°) von der Docking-
station in die Mahflache fihren.

> Leitdraht (1) zur Drahtschleife (7) am Rand
der Mahflache fihren. Der Abstand zum
umlaufenden Begrenzungsdraht (8) muss min-
destens ¢ = 27,5 cm betragen.

34

> An Hangen den Leitdraht diagonal verlegen.
Der Abstand zum Begrenzungsdraht muss
mindestens ¢ = 27,5 cm betragen.

0000100230_001

> Leitdraht (1) auf einer Lange von mindestens
32 cm (Lange: 1x IMOW® Ruler) gerade und
im rechten Winkel (90°) zur Drahtschleife (7)
fuhren.

> Leitdraht (1) durch die Mitte der Draht-
schleife (7) verlegen.

> Leitdraht (1) am Ende der Drahtschleife (7) mit
einem Seitenschneider durchtrennen und alle
Drahtenden auf die gleiche Lange bringen.

~K

0000100233_001

> Enden der Begrenzungsdrahte (8) und des
Leitdrahts (1) bis zum Anschlag in den Draht-
verbinder (9) stecken.
Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
> Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
Anschlag zusammendriicken.
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11 Dockingstation elektrisch anschlieen

deutsch

0000100231_001
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> Begrenzungsdrahte (8) und Leitdraht (1) paral-
lel und eng aneinander fiihren, ohne dass sich
die Drahte Uberkreuzen.

> Drahte mit weiteren Fixiernageln befestigen.

11 Dockingstation elektrisch
anschlielRen

Begrenzungsdraht und Leit-
draht anschlieRen

111

0000100247_005

> Drahtenden (1) leicht spannen und entlang der
Kante (2) mit einem Seitenschneider ablan-
gen.

0000100248_001

> Drahtenden auf einer Lange von a = 10 mm
abisolieren.

> Drahtlitzen so verdrillen, dass keine einzelnen
Drahtlitzen abstehen.
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> Die beschrifteten Drahtenden den jeweiligen
Klemmen zuordnen.

> Hebel (3) der entsprechenden Klemme nach
hinten aufklappen.

> Das abisolierte Drahtende in die entspre-
chende Klemme einfiihren und zum Schlielen
den Hebel (3) wieder nach vorne klappen.

> Begrenzungsdrahte und Leitdraht wie abgebil-
det in den Kabelhaltern fixieren und zur rech-
ten Seite dricken.

0000100253_001

X ~

> Abdeckung (4) nach vorne klappen.
Die Abdeckung (4) rastet horbar und spurbar
ein.

0000100293_001

> Haube (5) aufsetzen.
Die Haube (5) rastet horbar ein.
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1.2

Ladekabel verlegen und Netz-
teil anschlielRen

\
0000104292_001

v

v

v

Ladekabel (1) zum Standort des Netzteils (2)

verlegen.

Standort fur das Netzteil (2) so wahlen, dass

folgende Bedingungen erflllt sind:

— Das Netzteil (2) und die Anschlussleitung
befinden sich auRerhalb der Mahflache.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils (2).

— Das Netzteil (2) liegt auf einem ebenen und
nicht dauerhaft nassen Untergrund.

— Das Netzteil (2) ist erhdht vom Boden ange-
bracht, falls es langer andauernder Nasse
ausgesetzt sein kann.

— Falls moéglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschiitzt und beschattet.

Ladekabel so verlegen, dass folgende Bedin-

gungen erfillt sind:

— Das Ladekabel (1) befindet sich auf3erhalb
der Mahflache.

— Das Ladekabel (1) ist so verlegt, dass Per-
sonen nicht daruber stolpern kénnen.

— Das Ladekabel (1) ist nicht gespannt oder
verwickelt.

— Das Ladekabel (1) ist komplett abgewickelt
und liegt nicht unter der Dockingstation.

— Das Ladekabel (1) liegt nicht auf einem dau-
erhaft nassen Untergrund.

Ladekabel (1) so mit dem Stecker (3) des

Netzteils (2) verbinden, dass es vollstandig

einrastet.
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Steckdose (5) stecken.
Die LED an der Dockingstation leuchtet grin.

11.3  Netzteil an eine Wand montie-

ren

Das Netzteil kann an eine Wand montiert wer-

s
==

—

> Netzteil so montieren, dass folgende Bedin-
gungen erfillt sind:
— Geeignetes Befestigungsmaterial wird ver-
wendet.
— Das Netzteil ist waagrecht.

Folgende Absténde sind eingehalten:

— Das Netzteil befindet sich auflerhalb des
Bereichs (a) méglicher Elektroinstallatio-
nen.

— Eine geeignete Steckdose befindet sich in
Reichweite des Netzteils.

— Falls méglich: Der Standort ist vor Witte-
rungseinflissen geschitzt und beschattet.

12 Mahroboter laden
12.1  Mahroboter laden

Vor der ersten Verwendung oder nach langeren
Betriebspausen (z. B. Winterpause) muss der

0458-075-9801-A
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12 Mahroboter laden

Mahroboter vollstéandig geladen werden. Dabei
fihrt der Mahroboter einen Systemstart durch.
Bis zum Systemstart kann es einige Minuten
dauern.

Nach dem Systemstart empfangt der Mahroboter
seine Position und Uhrzeit. Direkt nach System-
start keinen Mahvorgang starten.

Die Ladezeit hangt von verschiedenen Einflis-
sen ab, z. B. von der Temperatur des Akkus oder
von der Umgebungstemperatur. Fur eine opti-
male Leistungsfahigkeit die empfohlenen Tem-
peraturbereiche beachten, J 23.7.

0000104294_001

> Mahroboter bis zum Anschlag in die Docking-
station schieben.

3

Die LED (1) an der Dockingstation leuchtet weil3.

Die LED (1) beginnt anschliefend griin zu blin-
ken und der M&hroboter wird geladen.

Falls die LED (1) kurz rot aufleuchtet besteht
eine Storung, siehe 1 22.1.

Sobald der Leuchtstreifen (2) am Mahroboter ein
weilles Leuchtmuster anzeigt, fiihrt der Mahro-
boter einen Systemstart durch.

Nach dem Systemstart leuchtet eine LED am
Leuchtstreifen (2) weil3.

0458-075-9801-A
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> Mahroboter in der Dockingstation stehen las-
sen, bis er vollstandig geladen ist.
Die LED (1) an der Dockingstation leuchtet
weil}, sobald der Ladevorgang beendet ist.

Nach dem ersten Aufladen 1adt der Mahroboter
zukiinftig automatisch, sobald er am Ende eines
Mahvorgangs in die Dockingstation zuriickkehrt.

Energieeffizientes Laden

Um den Akku des Mahroboters mit méglichst
geringen Energiebedarf aufzuladen, kénnen
neben der Ladefunktion alle nicht notwendigen
Zusatzfunktionen des Mahroboters und der
Dockingstation deaktiviert werden.

0000104296_001

> Falls die ,Zugriffsfunktionen® in der
LMY iMOW®" App aktiviert sind: ,Zugriffsfunkti-
onen* deaktivieren.

Folgende Tastenkombination nacheinander dri-

cken:

> ,STOP* (3) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt

> ,STOP* (3) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstéandig
rot leuchtet.

> ,STOP* (3) driicken.
Der Leuchtstreifen (4) blinkt zwei Mal. Die
Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.

> ,STOP* (3) driicken und so lange gedruckt
halten, bis der Leuchtstreifen (4) vollstéandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,energieeffizientes Laden® ist akti-
viert. Der Akku des Mahroboter wird voll auf-
geladen. Alle Zusatzfunktionen sind deakti-
viert.

Nach dem Ladevorgang muss der Mahroboter
aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder
betriebsbereit ist:
> Taste ,START" (5) driicken.

Der Mahroboter ist betriebsbereit.
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13 Bluetooth®-Funkschnitt-
stelle schlieRen

Bluetooth®-Funkschnittstelle
einrichten

13.1

Der Mahroboter sendet regelmaRig ein Blue-
tooth®-Signal aus, um sich mit einem mobilen
Endgerat verbinden zu kénnen.

Damit der Mahroboter verwendet werden kann,

muss die Bluetooth®-Funkschnittstelle iber die

App ,MY iMOW®* mit einem Passwort gesichert

werden.

> App ,MY iMOW®* im App Store des mobilen
Endgerats herunterladen und Account erstel-
len.

> Mahroboter dem Account hinzufligen.

> Anweisungen auf dem Bildschirm folgen und
die Bluetooth®-Funkschnittstelle mit einem
Passwort sichern.
Nach Vergabe des Passworts ist das mobile
Endgerat zur Steuerung und Konfiguration des
Mé&hroboters autorisiert.

Ein weiteres mobiles Endgerat kann nur durch
Eingabe des gewahlten Passworts autorisiert
werden. Der Mahroboter ist auf diese Weise
gegen unbefugten Zugriff gesichert.

14 Leuchtmuster am Mahro-
boter und Dockingstation

14.1 Leuchtstreifen am Mahroboter

14.2

2
&
g
3
8
8
8

Die Leuchtstreifen (1 und 2) zeigen den Status
des Mahroboters und Stérungen an.
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13 Bluetooth®-Funkschnittstelle schlielen

Der vordere Leuchtstreifen (1) ist nur bei

einem Statuswechsel aktiv und leuchten fiir

20 Sekunden auf.

WeiRes Leuchtmuster:

— Kein aktiver Mahvorgang.

Griines Leuchtmuster:

— Ein M&hvorgang ist aktiv.

— Der hintere Leuchtstreifen (2) zeigt den
Fortschritt des Ma&hvorgangs an.

Rotes Leuchtmuster:

— Geratesperre ist aktiv.

— Stérungsmeldung.

Blaues Leuchtmuster - am hinteren Leucht-

streifen (2):

— Der Mahroboter erhalt ein Systemupdate.

Falls (iber die App ,MY iMOW®* die ,Umge-
bungsanimation® aktiviert ist, leuchtet der vor-
dere Leuchtstreifen (1) dauerhaft weil3, wenn
der Mahroboter in Bewegung ist. Bei einem
Statuswechsel wird die ,Umgebungsanima-
tion“ fiir 20 Sekunden Uberblendet.

LED an der Dockingstation

Die LED (1) zeigt den Status der Dockingsta-

tion und Stérungen an.

LED (1) leuchtet weif3:

— Die Dockingstation ist betriebsbereit.

LED (1) blinkt griin:

— Der Mahroboter wird geladen.

LED (1) pulsiert weil3:

— Der Mahroboter befindet sich in der
Dockingstation und ist betriebsbereit.

LED (1) leuchtet grin:

— Der Mahroboter befindet sich nicht in der
Dockingstation und die Dockingstation funk-
tioniert ordnungsgeman.

LED (1) leuchtet rot:

— Es besteht eine Stérung.

LED (1) leuchtet blau:

— Kommunikation mit dem Mahroboter.

0458-075-9801-A



15 Mahroboter bedienen und einstellen

15 Mahroboter bedienen und
einstellen

15.1 Bedienfeld

0000104298_001

Uber die Drucktasten (1 bis 5) kann der Mahro-

boter in seinen Grundfunktionen bedient werden.

Der volle Funktionsumfang ist tber die App
,MY iIMOW® verfiigbar.

Méhvorgang starten

> ,START" (3) driicken.
Der Mahroboter startet den Mahvorgang und
kehrt anschlieend automatisch zur Docking-
station zurtick.

Méahvorgang stoppen und Mahroboter sperren

> ,STOP* (1) dricken.
Der Mahroboter und das Mahwerk stoppt. Der
Méahroboter wird gesperrt.

Méhroboter zur Dockingstation senden

> ,HAUS* (4) dricken.
Der Mahroboter fahrt zurlick zur Dockingsta-
tion.

Mahroboter entsperren
> ,SCHLOSS" (2) driicken.
> Angezeigte Tastenkombination drticken.

Informationen abrufen

> INFO*® (5) driicken.
Der Mahroboter gibt akustische Informationen
zum aktuellen Status wieder.

152 App ,MY iMOWe*

Um den Mahroboter komfortabel nutzen zu kén-
nen, ist die Verwendung der App ,MY iMOW®*

erforderlich. Uber die App ,MY iMOW®* kann der

Mahroboter bedient und eingestellt werden.

Der Mahroboter kann Uber eine kabellose Netz-
werkverbindung (WLAN) und Mobilfunkverbin-

deutsch

dung oder per Bluetooth® mit einem mobilen
Endgerat verbunden werden. Von einem Desk-
top-Computer kann der Mahroboter Uber die
Web-App ,MY iMOW®* bedient und eingestellt
werden.

Hauptfunktionen
— Mahvorgang starten und stoppen
— Mahplan
— Mahzeiten einstellen? (Uber einen Assisten-
ten oder manuell).
— Startpunkte setzen (optional)
— Zonen auswahlen (optional)
— Schnitthéhe einstellen
— Geratezugriff
— Heimbereich einstellen
— Alarm einstellen
— Randoptimierung einschalten
— Drahtsignalprifung durchfiihren
— Umgebungsanimation einschalten
— Erinnerung ,Klingen priifen” einschalten
— Fernzugriff auf den Mahroboter ber eine
kabellose Netzwerkverbindung (WLAN)
— Fernzugriff auf den Mahroboter ber eine
Mobilfunkverbindung
— Hilfestellung

Informationen zur Einbindung ins Heimnetzwerk

Der iMOW® kann fiir erhéhte Datensicherheit
getrennt von personlichen Geraten im Heimnetz-
werk eingebunden werden. Aktuelle WLAN-Rou-
ter bieten hierfur die Moglichkeit ein separates
zusatzliches Netzwerk, z.B. ein WLAN fir loT-
Gerate oder ein Gaste-WLAN, einzurichten. In
diesem besteht keine Verbindung zu personli-
chen Daten und Geréaten.

Die WLAN-Verbindungen miissen mit einem
Passwort geschiitzt werden. Das Passwort sollte
nicht an Dritte weitergeben werden.

Das Einrichten der WLAN-Verbindungen und die
Funktionalitét des Routers sind abhangig vom
Hersteller des Routers.

2Die Mahzeiten miissen an die értlichen Gegebenheiten und die Witterung angepasst werden. Um
Spuren im Rasen zu vermeiden hilft es in Zeiten von geringem Graswachstum die Méhzeiten zu redu-
zieren. Den Mahroboter nicht bei Frost mahen lassen, um den Rasen nicht zu beschadigen.

0458-075-9801-A
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16 Mahroboter stoppen und
Geratesperre aktivieren

Mé&hroboter stoppen und Gera-
tesperre aktivieren

£

A WARNUNG

® Falls der M&hroboter nicht wie in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben gestoppt
und Uber das Aktivieren der Geratesperre still-
gesetzt wird, kann der Mahroboter unbeab-
sichtigt eingeschaltet werden. Personen kon-
nen schwer verletzt werden und Sachschaden
kann entstehen.
> Mahroboter wahrend des Transports, der
Aufbewahrung, Reinigung, Wartung, Repa-
ratur oder bei verandertem oder ungewohn-
ten Verhalten stoppen und Geratesperre
aktivieren.

16.1

16 Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivieren

Méhroboter tragen

0000099953_001

0000104299_001

> ,STOP* (1) dricken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt.

> ,STOP* (1) driicken und so lange gedrickt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstandig
rot leuchtet.

> ,STOP* (1) dricken.
Der Leuchtstreifen (2) blinkt zwei Mal. Die
Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.
Der Mahroboter kann transportiert, aufbe-
wahrt, gereinigt oder gewartet werden.

17 Transportieren

17.1  Mahroboter transportieren
> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

40

> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahigem
Material tragen.

» Mahroboter an der vorderen Giriffstelle (1) und
hinteren Griffstelle (2) tragen.

Méahroboter in einem Fahrzeug transportieren
> Mahroboter so sichern, dass der Mahroboter
nicht umkippt und sich nicht bewegen kann.

17.2  Akku transportieren

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf

nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut

werden.

> Sicherstellen, dass der Akku im sicherheitsge-
rechten Zustand ist.

> Akku so verpacken, dass er sich in der Verpa-
ckung nicht bewegen kann.

> Verpackung so sichern, dass sie sich nicht
bewegen kann.

Der Akku unterliegt den Anforderungen zum
Transport gefahrlicher Guter. Der Akku ist als UN
3480 (Lithium-lonen-Batterien) eingestuft und
wurde gemafy UN Handbuch Priifungen und Kri-
terien Teil lll, Unterabschnitt 38.3 gepruft.

Die Transportvorschriften sind unter
www.stihl.com/safety-data-sheets angegeben.

18 Aufbewahren

18.1  Mahroboter zum Aufbewahren

vorbereiten

STIHL empfiehlt, bei langeren Betriebspausen,
z. B. Winterpause den Mahroboter in einen ,Win-
terschlaf* zu versetzen. Der ,Winterschlaf* deak-
tiviert alle nicht notwendigen Zusatzfunktionen
des Mahroboters und stellt eine geringe Entla-
dung des Akkus sicher.
> Falls die ,Zugriffsfunktionen® in der App
MY iIMOW® aktiviert sind: ,Zugriffsfunktio-
nen“ deaktivieren.
> Falls der Ladezustand des Mahroboters unter
50 % liegt: Mahroboter laden, bis ein Ladezu-
stand Uber 50 % erreicht ist.

0458-075-9801-A
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18 Aufbewahren

0000104300_001

> Mahroboter aus der Dockingstation nehmen.

Folgende Tastenkombination nacheinander dri-
cken:
> ,STOP* (1) driicken.
Der Mahroboter wird gestoppt und gesperrt.
> ,STOP* (1) dricken und so lange gedriickt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstandig
rot leuchtet.
> ,STOP* (1) driicken.
Der Leuchtstreifen (2) blinkt zwei Mal. Die
Geratesperre des Mahroboters ist aktiviert.
> ,STOP* (1) dricken und so lange gedriickt
halten, bis der Leuchtstreifen (2) vollstandig
rot leuchtet und zum Abschluss zweimal rot
blinkt.
Der Modus ,Winterschlaf ist aktiviert. Alle
Zusatzfunktionen sind deaktiviert.

Nach der Winterpause muss der Mahroboter

aktiviert werden, damit der Mahroboter wieder

betriebsbereit ist:

» Mahroboter in die Mahflache stellen.

> START" (3) driicken.
Der Modus "Winterschlaf" ist deaktiviert und
der Mahroboter ist wieder betriebsbereit.

> Falls der Mahroboter nicht reagiert, muss er
geladen werden: Mahroboter laden 1 12.1.

18.2  Mahroboter aufbewahren
> Mahroboter so aufbewahren, dass folgende

Bedingungen erfllt sind:

— Der Mahroboter ist auf3erhalb der Reich-
weite von Kindern.

— Der Mahroboter ist sauber und trocken.

— Der Mahroboter ist in einem geschlossenen
Raum.

— Der Akku des Mahroboters ist geladen.

— Der Mahroboter wird nicht au3erhalb der
angegebenen Temperaturgrenzen aufbe-
wahrt, [ 23.6.

— Der Méahroboter kann nicht umkippen.

— Der Mahroboter kann nicht davonrollen.

— Der Mahroboter steht waagerecht auf den
Radern.

— Auf dem Mahroboter sind keine Gegen-
stéande abgelegt.

0458-075-9801-A
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Der Mahroboter kann auch an einer Wandhalte-
rung aufbewahrt werden. Die Wandhalterung ist
als Zubehor erhaltlich.

HINWEIS

m Falls der Mahroboter nicht so aufbewahrt wird,
wie es in dieser Gebrauchsanleitung beschrie-
ben ist, kann sich der Akku tiefentladen und
dadurch irreparabel beschadigt werden.
> Akku des Mahroboters vor dem Aufbewah-

ren laden.

18.3  Dockingstation, Ladekabel und

Netzteil aufbewahren

Bei langeren Betriebspausen, z. B. Winterpause

kann die Dockingstation, das Ladekabel und das

Netzteil in der Mahflache stehen bleiben.

> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.

> Netzstecker vor Witterungseinflissen schit-
zen.

> Alle Komponenten reinigen.

0000101180_001

0000101181_001

Boden fixieren.

Dockingstation, Ladekabel und Netzteil abbauen

Fir die Aufbewahrung an der als Zubehor erhalt-
lichen Wandhalterung oder falls das Abdecken
nicht maglich ist, kann die Dockingstation, das
Ladekabel und das Netzteil auch abgebaut wer-
den.
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> Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose
ziehen.

> Alle Komponenten reinigen.

> Ladekabel von Dockingstation und Netzteil
trennen und aufwickeln.

> Netzteil abbauen und Anschlussleitung aufwi-
ckeln.

> Begrenzungsdraht und Leitdraht von der
Dockingstation trennen.

> Drahtenden zum Schutz vor Korrosion einfet-
ten und vor Witterungseinflissen schitzen.

> Dockingstation abbauen.

19 Reinigen
19.1

A WARNUNG

m Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

Méhroboter reinigen

19 Reinigen

0000100283_001

Mahroboter regelmaRig reinigen. Das Reini-

gungsintervall ist abhangig von den Einsatzbe-

dingungen und kann durch Feuchtigkeit, die

Grassorte und das Graswachstum beeinflusst

werden.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

0000100282_001

> Mahroboter an der vorderen Giriffstelle (1) und
der hinteren Giriffstelle (2) greifen.

> Mahroboter seitlich aufstellen und gegen
Umfallen sichern.

> Stopfen (3) der Diagnosebuchse auf Bescha-
digungen und festen Sitz prifen.

> Falls die Messerscheibe (4) stark verschmutzt
ist: Messerscheibe (4) abbauen.
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>

19.2

Schmutz mit einem Holzstab oder einer wei-
chen Burste I6sen. Bei Bedarf ein pH-neutra-
les Reinigungsmittel verwenden. STIHL emp-
fiehlt STIHL Multiclean.

Losen Schmutz mit einem sanften Wasser-
strahl abspdulen.

Unterseite des Mahroboters einem feuchten
Tuch reinigen.

Klingen und Messerscheibe reinigen.

Fir ein gutes Schnittergebnis und einen st6-
rungsfreien Betrieb missen die Klingen frei
beweglich sein.

Ladekontakte (5) mit einem feuchten Tuch rei-
nigen.

Haube und Bedienfeld mit einem feuchten
Tuch reinigen.

Dockingstation, Netzteil, Lade-

kabel und Steckverbindungen

reinigen

Netzstecker des Netzteils aus der Steckdose

ziehen.

Dockingstation, Netzteil und Ladekabel mit

einem feuchten Tuch reinigen.

> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einer weichen Birste I10sen.

Steckverbindungen mit einem trockenen, fuss-

elfreien Tuch reinigen.

> Falls erforderlich: Festsitzenden Schmutz
mit einem Pinsel l16sen.
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20 Warten und Klingen wechseln

20 Warten und Klingen wech-
seln

20.1  Sichtpriifung
> Mahroboter regelmaRig prufen:
— Sauberkeit der Ladekontakte
— Haube und Schutzleiste auf Beschadigun-
gen prufen
— Leichtgangigkeit der Rader prifen
Klingen auf Beschadigungen, Verschleil3,
Risse und Leichtgangigkeit prufen.
— Die Klingen kénnen ublicherweise meh-
rere Wochen genutzt werden. Die Halt-

barkeit der Klingen kann durch die einge-

stellten Mahzeiten, die Grasbeschaffen-
heit, das Graswachstum, durch Sand,
Aste oder Laub auf der Mahflache stark
beeinflusst werden.

0000100420_001

— Messerscheibe auf Beschadigungen und
Verschleil® prifen.
— Falls die VerschleiBmarkierungen (1)
durchgescheuert sind und Lécher ent-
standen sind, Mahwerk ersetzen.

0000102542_001

— L-Bolzen (2) auf Beschadigungen und Ver-
schleil} prifen.
— Falls die L-Bolzen (2) zu mehr als der
Halfte verschlissen sind, Mahwerk erset-
zen.
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— Stopfen (3) der Diagnosebuchse auf
Beschadigungen und festen Sitz priifen.

20.2

Klingen wechseln

A WARNUNG

® Die Schneidkanten der Klingen sind scharf.
Der Benutzer kann sich schneiden.
> Arbeitshandschuhe aus widerstandsfahi-
gem Material tragen.

> Mahroboter stoppen und Geratesperre aktivie-
ren.

0000100258_001

> Mahroboter an der vorderen Giriffstelle (1) und
der hinteren Giriffstelle (2) greifen.
> Mahroboter auf die Riickseite drehen.

0000100285_001

> Hebel (3) driicken und gedriickt halten.
> Mutter (4) so lange gegen den Uhrzeigersinn
drehen bis sie sich abnehmen lasst.
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21 Reparieren

0000100286_001

0000104446_001

> Mutter (4) abnehmen.
> Messerscheibe (5) abnehmen.

0000104301_001

> Messertrager (6) in Pfeilrichtung @ schieben.
Der Messertrager (6) wird entriegelt.
> Messertrager (6) abnehmen.

0000104445_001

> Alle alten Klingen (7) aushangen.

(\ P 4
> Messerscheibe (5), Messertrager (6) und Mut-
ter (4) reinigen.

0000104302_001
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> Neue Klingen (8) einhangen. Nur eine Klinge
pro L-Bolzen (9) einsetzen.
Die Ausrichtung der Klingen ist beliebig. Die
Klingen lassen sich frei um den L-Bolzen
bewegen.

0000104303_001

\

Messertrager (6) aufsetzen.

> Messertrager (6) in Pfeilrichtung ® schieben
und sicherstellen, dass alle drei Arme (10)
unterhalb der L-Bolzen (9) positioniert sind.
Der Messertrager (6) ist verriegelt.
Messerscheibe (5) am Mahroboter aufsetzen.
Mutter (4) im Uhrzeigersinn aufdrehen.
Mutter (4) im Uhrzeigersinn fest anziehen.
Die Hebel (3) rasten horbar ein.

21 Reparieren

21.1  Mahroboter, Akku, Mahwerk,
Dockingstation und Netzteil
reparieren

Der Benutzer kann den Mahroboter, den Akku,

die Dockingstation und das Netzteil nicht selbst
reparieren.

v

v

v

Beschadigte oder verschlissene Klingen und das

Mahwerk kénnen gewechselt werden.

> Falls der Mahroboter, der Akku, die Docking-
station, das Ladekabel, das Netzteil oder die
Anschlussleitung beschadigt ist: Mahroboter,
Akku, Dockingstation, Ladekabel, Netzteil oder
Netzkabel nicht verwenden und einen STIHL
Fachhandler aufsuchen.
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22 Stérungen beheben

> Falls eine Klinge beschadigt oder verschlissen
ist:
> Mahroboter stoppen und Geréatesperre akti-
vieren.
> Alle Klingen wechseln. Die Klingen kénnen
nicht nachgescharft werden.
> Falls die Messerscheibe oder die L-Bolzen auf
der Messerscheibe beschadigt oder verschlis-
sen sind:
> Mahroboter stoppen und Geréatesperre akti-
vieren.
> Mahwerk ersetzen.
> Falls Hinweisschilder unleserlich oder bescha-
digt sind: Hinweisschilder von einem STIHL
Fachhandler ersetzen lassen.

21.2 Begrenzungsdraht oder Leit-

draht verlangern oder reparie-
ren

Der Begrenzungsdraht oder Leitdraht kann mit
Hilfe von Drahtverbindern verlangert oder repa-
riert werden.

Die Drahtverbinder sind mit Gel gefillt, um vor-

zeitigen Verschleil oder Korrosion der Drahten-

den zu vermeiden.

> Sicherstellen, dass die Gesamtlange der
Begrenzungsdrahte die maximale Lange von
850 m nicht Ubersteigt.

22 Stérungen beheben
22.1

0000100060_001

> Drahtenden (2) in den Drahtverbinder (1) ste-
cken.
Die Drahtenden dirfen nicht abisoliert werden.
> Drahtverbinder (1) mit einer Zange bis zum
Anschlag zusammendricken.

0000100242_001

> Begrenzungsdréhte mindestens uber eine
Lange a = 5 cm parallel und eng aneinander
fihren, ohne dass sich die Begrenzungsdrahte
Gberkreuzen.

Stérungen des Mahroboters beheben

oder der Dockingstation angezeigt.

Zur Stérungsbehebung wie folgt vorgehen:

> Anweisungen in der App ,MY iIMOW®* folgen.
oder

Die meisten Stérungen werden in der App ,MY iMOW®* und iiber rote Leuchtmuster am Mahroboter

> Drucktaste ,INFO*“ am Bedienfeld driicken und den akustischen Anweisungen folgen.

Leuchtstreifen |Ursache
am Mahroboter
oder Docking-

station

Stoérung

Abhilfe

Der Mahroboter
bleibt wahrend
der Heimfahrt zur
Dockingstation
stehen.

Der Akku ist entladen. [> Sicherstellen, dass die Lange des

Begrenzungsdrahts nicht Uberschritten
wird:
— iIMOW® 3: 200 m
— iIMOW® 4: 300 m
> Verlegung des Leitdrahts optimieren.
> Einen weiteren Leitdraht in der Mahfla-
che verlegen.
> Mahroboter zum Laden in die Docking-
station tragen.
> Falls moglich: Die Dockingstation in
einer Mahflache mit Hanglage im unte-
ren Bereich des Gefélles aufstellen.

0458-075-9801-A
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23 Technische Daten

Stérung

Leuchtstreifen
am Mahroboter
oder Docking-
station

Ursache

Abhilfe

Der Mahroboter
startet den Mah-
vorgang nicht
wie erwartet.

Leuchtstreifen
leuchten blau.

Der Mahroboter fihrt |> Warten, bis der Neustart abgeschlossen
einen Neustart durch. ist.

Der Mahroboter startet den Mahvorgang
anschlieRend automatisch.

Leuchtstreifen
leuchten rot.
LED an der
Dockingstation
leuchtet rot.

Am Begrenzungsdraht|> Sicherstellen, dass der Begrenzungs-

oder Leitdraht besteht

eine Storung.

draht und der Leitdraht unbeschadigt ist.

> Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
draht oder der Leitdraht richtig an die
Dockingstation angeschlossen ist.

> Sicherstellen, dass der Begrenzungs-
draht und der Leitdraht richtig an den
Drahtverbinder angeschlossen ist.

> Anweisungen in der App ,MY iMOW®*
folgen.

Der Mahroboter
wird nicht gela-
den.

Leuchtstreifen
leuchten rot.
LED an der

Im Mahroboter, Akku, > Sicherstellen, dass die Ladekontakte an

Netzteil oder der
Dockingstation

Dockingstation
leuchtet rot.

Dockingstation und Mahroboter sauber
sind.

besteht eine Stérung. |> Sicherstellen, dass der empfohlene

Temperaturbereich eingehalten ist.

> Anweisungen in der App ,MY iMOW®*
folgen.

> Falls die Stérung weiterhin besteht:
Mé&hroboter nicht weiter versuchen zu
laden, Netzstecker der Anschlussleitung
aus der Steckdose ziehen und einen
STIHL Fachhandler aufsuchen.

23 Technische Daten

23.1  Maéhroboter STIHL iMOW® 3.0
EVO, 4.0 EVO

Technische Daten
— Schnittbreite: 20 cm
— Schnitthdhe - elektrisch: 20 mm bis 60 mm
— Drehzahl der Messerscheibe: 3000 1/min
— Méhgeschwindigkeit: 0,5 m/s
— Abmessungen:
— Hohe: 163 mm
— Breite: 427 mm
— Lange: 610 mm
— Gewicht: 11 kg
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IP56
— Maximale Mahflache:
— iMOW® 3.0 EVO: 500 m?
— iMOW® 4.0 EVO: 1000 m?2
— Aktivzeit (pro Woche) 3
— iMOW® 3.0 EVO: 24 h fiir 325 m?
— iMOW® 4.0 EVO: 32 h fiir 650 m?
— Maximale Lange des Begrenzungsdrahts:

- iMOW® 3.0 EVO: 200 m
- iMOW® 4.0 EVO: 300 m

— Maximale Steigung: 45 %

Bluetooth®
— Datenverbindung: Bluetooth® 5.1. Das mobile

Endger&t muss mit Bluetooth® Low Energy 5.0
kompatibel sein und Generic Access Pro-

file (GAP) unterstutzen.

Frequenzband: ISM-Band 2,4 GHz
Abgestrahlte maximale Sendeleistung: 1 mW
Signalreichweite: ca. 10 m. Die Signalstarke
ist abhangig von den Umgebungsbedingungen
und dem mobilen Endgerat. Die Reichweite
kann je nach duRReren Bedingungen, ein-
schlieBlich des verwendeten Empfangsgerats,
stark variieren. Innerhalb von geschlossenen
Raumen und durch metallische Barrieren (zum
Beispiel Wande, Regale, Koffer) kann die
Reichweite deutlich geringer sein.
Anforderungen an das Betriebssystem des
mobilen Endgerats: siehe info.myi-
mow.stihl.com

3Unter Idealbedingungen (wenig Hindernisse, einfache Geometrie sowie geringe Steigungen im Gar-

ten, moderates Rasenwachstum)
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23 Technische Daten

Funknetzwerk (WLAN)

— Netzwerk-Standard: IEEE 802.11b/g/n

— Frequenzband: 2,4 GHz

— Abgestrahlte maximale Sendeleistung:
100 mW

Mobilfunkverbindung
— Format der SIM-Karte: eSIM
— Frequenzbander
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Abgestrahlte maximale Sendeleistung: 2 W
— Durchschnittlich anfallende Datenmengen pro
Monat: siehe FAQ unter https://
support.stihl.com

Netzwerkdatenblatt

Kommunikation mit STIHL loT-Plattform

— Schnittstelle: Funknetzwerk (WLAN), Mobil-
funkverbindung

— Protokoll und Port: MQTT Uber TCP (8883)

Netzwerk-Konfiguration

— Schnittstelle: Funknetzwerk (WLAN), Mobil-
funkverbindung

— Protokoll und Port: DHCP/DHCPV6 iber UDP
(68/546)

Kommunikation mit App ,MY iMOW®*

— Schnittstelle: Bluetooth® Low Energy

— Protokoll und Port: proprietar Giber GATT

Zeitsynchronisierung

— Schnittstelle: Funknetzwerk (WLAN), Mobil-
funkverbindung

— Protokoll und Port: NTP iber TCP/UDP (123)

Auflésung von Domain-Namen und Adressen

— Schnittstelle: Funknetzwerk (WLAN), Mobil-
funkverbindung

— Protokoll und Port: DNS tiber TCP/UDP (53)

OTA-Update, Uberpriifung Online-Status des

Mahroboters, Kommunikation mit STIHL loT-

Plattform

— Schnittstelle: Funknetzwerk (WLAN), Mobil-
funkverbindung

— Protokoll und Port: HTTP/HTTPS lber TCP
(80/443)

Sensordaten
Positionsdaten-Empfanger / GNSS-Sensor
— Standortdaten (Lange, Breite, Hohe)

23.2 Klingen
— Anzahl Klingen: 3

0458-075-9801-A
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23.3  Akku STIHL AAI

Der Akku ist im Mahroboter eingebaut und darf
nur durch einen STIHL Fachhandler ausgebaut
werden.

— Akku-Technologie: Lithium-lonen

— Spannung: 18 V

— Kapazitat in Ah: siehe Leistungsschild

— Energieinhalt in Wh: siehe Leistungsschild

— Gewicht in kg: siehe Leistungsschild

234

Dockingstation
— Schutzklasse: Il
— Schutzart: IPX5
— Gewicht: 3,6 kg
— Begrenzungsdraht und Leitdraht
— Spannung: 40 V d.c.
— Frequenzbereich: 1,4 kHZ bis 20 kHz

Netzteil
— Marktabhangige Ausflihrungen:
— FW7314/EU/40/1.25/PI/
FW7315/EU/40/1.875/DT/
— FW7315/UK/40/1.875/DT/
— FW7315/CH/40/1.875/DT/
— FW7315/AU/40/1.875/DT/
— Gewicht:
— Ausflihrung FW7314: 0,47 kg
— Ausflihrung FW7315: 0,9 kg
— Nennspannung: siehe Leistungsschild
— Frequenz: siehe Leistungsschild
— Nennleistung: siehe Leistungsschild
— Ladestrom: siehe Leistungsschild
— Schutzklasse: Il
— Schutzart:
— Ausflhrung FW7314: IPX4
— Ausflihrung FW7315: IP67

Dockingstation und Netzteil

23.5 Verlangerungsleitungen

Wenn eine Verlangerungsleitung verwendet wird,
mussen deren Adern abhangig von der Span-
nung und der Lange der Verlangerungsleitung
mindestens folgende Querschnitte haben:

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
220 V bis 240 V ist:
— Leitungslange bis 20 m: AWG 15/ 1,5 mm?
— Leitungslange 20 m bis 50 m: AWG 13/
2,5 mm?

Falls die Nennspannung auf dem Leistungsschild
100 V bis 127 V ist:
— Leitungslénge bis 10 m: AWG 14 / 2,0 mm?
— Leitungsléange 10 m bis 30 m: AWG 12/
3,5 mm?
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23.6 Temperaturgrenzen

A WARNUNG

m Der Akku im Mahroboter ist nicht gegen alle
Umgebungseinflisse geschitzt. Falls der
Akku bestimmten Umgebungseinflissen aus-
gesetzt ist, kann der Akku in Brand geraten
oder explodieren. Personen kdnnen schwer
verletzt werden und Sachschaden kann ent-
stehen.
> Akku nicht unterhalb von + 5 °C oder ober-

halb von + 40 °C laden.

Mahroboter nicht unterhalb von + 5 °C oder

oberhalb von + 40 °C verwenden.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb

von + 5 °C oder oberhalb von + 40 °C ver-

wenden.

Mahroboter nicht unterhalb von 0 °C oder

oberhalb von + 40 °C aufbewahren.

> Dockingstation und Netzteil nicht unterhalb
von - 20 °C oder oberhalb von + 60 °C auf-
bewahren.

v

v

23.7 Empfohlene Temperaturberei-

che

Fur eine optimale Leistungsfahigkeit des im Mah-
roboter eingebauten Akkus, der Dockingstation
und des Netzteils die folgenden Temperaturbe-
reiche beachten:
— Laden: + 5 °C bis + 40 °C
— Verwendung: + 5 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Mahroboter: + 0 °C bis + 40 °C
— Aufbewahrung Dockingstation und Netzteil: -

20 °C bis + 60 °C

Falls der Akku auf3erhalb der empfohlenen Tem-
peraturbereiche geladen, verwendet oder aufbe-
wahrt wird, kann die Leistungsfahigkeit reduziert
sein.

23.8 Schallwerte

Der K-Wert fur die Schallleistungspegel betragt

2 dB(A).

— Schallleistungspegel gemessen nach 2000/14
EG: 56 dB(A).

— Schallleistungspegel garantiert nach 2000/14
EG: 58 dB(A).

239 REACH

REACH bezeichnet eine EG-Verordnung zur
Registrierung, Bewertung und Zulassung von
Chemikalien.
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24 Ersatzteile und Zubehor

Informationen zur Erfullung der REACH Verord-
nung sind unter www.stihl.com/reach angege-
ben.

24 Ersatzteile und Zubehor

24.1 Ersatzteile und Zubehor

STIHL Diese Symbole kennzeichnen original
&l STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehor.

STIHL empfiehlt, original STIHL Ersatzteile und
original STIHL Zubehdr zu verwenden.

Ersatzteile und Zubehér anderer Hersteller kdn-
nen durch STIHL hinsichtlich Zuverlassigkeit,
Sicherheit und Eignung trotz laufender Marktbeo-
bachtung nicht beurteilt werden und STIHL kann
fur deren Einsatz auch nicht einstehen.

Original STIHL Ersatzteile und original STIHL
Zubehor sind bei einem STIHL Fachhandler
erhaltlich.

25 AuBerbetriebnahme und
Entsorgung

Mahroboter au3er Betrieb neh-
men

251

Der Mahroboter ist mit dem persoénlichen STIHL
Account, mit mobilen Endgeraten und privaten
Funknetzwerken (WLAN) verbunden. Aus
Sicherheitsgriinden sollten alle Verbindungen
getrennt und personlichen Daten geldscht wer-
den, bevor der Mahroboter entsorgt, verkauft
oder verliehen wird.
> Méhroboter (iber die App ,MY iIMOW®* auf die
Werkseinstellungen zurlicksetzen.
Dabei werden Passwdrter und verbundene
Gerate geloscht.
> Méhroboter iiber die App ,MY iIMOW®* aus
Benutzerkonto entfernen.

25.2 Mahroboter entsorgen

Informationen zur Entsorgung sind bei der ortli-
chen Verwaltung oder bei einem STIHL Fach-
héndler erhaltlich.

Eine unsachgemafie Entsorgung kann die
Gesundheit schadigen und die Umwelt belasten.

Der Mahroboter enthalt einen eingebauten Akku,

der getrennt entsorgt werden muss.

> Mahroboter von einem STIHL Fachhandler
entsorgen lassen.
Der STIHL Fachhandler entsorgt den einge-
bauten Akku getrennt vom Mahroboter.
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26 EU-Konformitatserklarung

> STIHL Produkte einschlieBlich Verpackung
geman den ortlichen Vorschriften einer geeig-
neten Sammelstelle fir Wiederverwertung
zufiihren.

> Nicht mit dem Hausmdill entsorgen.

26 EU-Konformitatserklarung

26.1  Mahroboter STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Deutschland

erklart in alleiniger Verantwortung, dass
— Bauart: M&hroboter

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

— Serienidentifizierung: IA02

und

— Bauart: Dockingstation

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: Dockingstation

— Serienidentifizierung: IA02

den einschlagigen Bestimmungen der Richtlinien
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU entspricht und in Ubereinstimmung
mit den jeweils zum Produktionsdatum gtiltigen
Versionen der folgenden Normen entwickelt und
gefertigt worden ist: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 VV3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).

Beteiligte benannte Stelle: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, Nr. 0366, hat die Konfor-
mitat gemal Anhang Il Modul B der Richtlinie
2014/53/EU Uberprift und folgende EU Baumus-
terprufbescheinigung ausgestellt: 40059214.

Die Technischen Unterlagen sind bei der Pro-
duktzulassung der ANDREAS
STIHL AG & Co. KG aufbewahrt.

0458-075-9801-A
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Das Baujahr, das Herstellungsland und die
Maschinennummer sind auf dem Mahroboter
angegeben.

Waiblingen, 01.10.2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

Ny

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA-Konformitatserkla-
rung

Mahroboter STIHL
iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Deutschland

271

erklart in alleiniger Verantwortung, dass
— Bauart: Mahroboter

Fabrikmarke: STIHL

- Typ: IMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

— Serienidentifizierung: 1A02

und

— Bauart: Dockingstation

— Fabrikmarke: STIHL

— Typ: Dockingstation

— Serienidentifizierung: 1A02

den einschlagigen Bestimmungen der UK-Ver-
ordnungen The Restriction of the Use of Certain
Hazardous Substances in Electrical and Electro-
nic Equipment Regulations 2012, Supply of
Machinery (Safety) Regulations 2008, Radio
Equipment Regulation 2017, The Product Secu-
rity and Telecommunications Infrastructure
(Security Requirements for Relevant Connec-
table Products) Regulations 2023: Schedule 1,
Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
entspricht und in Ubereinstimmung mit den
jeweils zum Produktionsdatum giiltigen Versio-
nen der folgenden Normen entwickelt und gefer-
tigt worden ist: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,
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EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),
ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),
ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),
ETSI EN 300 328 vV2.2.2 (2019-07),
ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),
ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Der Zeitraum fir Sicherheitsupdates betragt 24
Monate.

Die Technischen Unterlagen sind bei der AND-
REAS STIHL AG & Co. KG aufbewahrt.

Das Baujahr, das Herstellungsland und die
Maschinennummer sind auf dem Mahroboter
angegeben.

Waiblingen, 01.10.2024
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

Ny

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Anschriften
STIHL Hauptverwaltung

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Postfach 1771
D-71307 Waiblingen

STIHL Vertriebsgesellschaften
DEUTSCHLAND

STIHL Vertriebszentrale AG & Co. KG
Robert-Bosch-Stralle 13

64807 Dieburg

Telefon: +49 6071 3055358

OSTERREICH

STIHL Ges.m.b.H.
Fachmarktstrale 7

2334 Voésendorf

Telefon: +43 1 86596370

SCHWEIZ

STIHL Vertriebs AG
Isenrietstralie 4

8617 Monchaltorf
Telefon:+41 44 9493030
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28 Anschriften

29 Open Source Software
29.1 Open Source Software

Dieses Produkt enthalt urheberrechtlich
geschitzte Open Source Software, die von den
jeweiligen Urhebern unter bestimmten Lizenzbe-
dingungen, wie z.B. der ,GNU General Public

License” (GPL), der ,GNU Lesser General Public

License” (LGPL), der ,Apache License" oder
ahnlichen Lizenzen veroffentlicht wurde. Falls
Urheberrechtshinweise, Nutzungsbedingungen
oder Lizenzbestimmungen in dieser Gebrauchs-
anleitung enthalten sind, die einer anwendbaren
Open-Source-Lizenz widersprechen, finden
diese keine Anwendung. Die Nutzung und Ver-
breitung der enthaltenen Open-Source-Software
unterliegt ausschlieBlich der jeweiligen Open-
Source-Lizenz. Soweit die zutreffende Lizenz
Ihnen das Recht auf den Quellcode dieser Soft-
ware und/oder andere zusétzliche Daten ein-
raumt, kdnnen Sie diesen wahrend eines Zeit-

raums von drei Jahren nach unserer letzten Aus-
lieferung des Produkts und, falls die Lizenzbedin-

gungen dies erfordern, so lange wie wir Kunden-
support flir das Produkt anbieten, von uns erhal-
ten. Um den vollsténdigen korrespondierenden
Quellcode von uns zu erhalten, kénnen Sie Ihre

Anfrage unter Angabe des Produktnamens, Seri-

ennummer sowie Version der entsprechenden
Software an folgende Adresse senden: AND-

REAS STIHL AG & Co. KG, Open Source Team/

Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblingen, Ger-
many. Wir behalten uns vor, Ihnen die Kosten
des Datentragers sowie die Versandkosten in
Rechnung zu stellen. Weitere Informationen fin-
den Sie auf der folgenden Webseite: open-
source.stihl.com
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1  Introduction

Dear Customer,

Thank you for choosing STIHL. We develop and
manufacture our quality products to meet our
customers’ requirements. The products are
designed for reliability even under extreme con-
ditions.

STIHL also stands for premium service quality.
Our dealers guarantee competent advice and
instruction as well as comprehensive service
support.

STIHL expressly commit themselves to a sus-
tainable and responsible handling of natural
resources. This user manual is intended to help
you use your STIHL product safely and in an
environmentally friendly manner over a long
service life.

We thank you for your confidence in us and hope
you will enjoy working with your STIHL product.

e 4

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANT! READ BEFORE USING AND
KEEP IN A SAFE PLACE FOR REFERENCE.
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2  Guide to Using this Manual
21 Applicable documents

The local safety regulations apply.
> In addition to this User Manual, you should
also read, understand and retain the following
documents:
— Safety information for STIHL batteries and
products with built-in battery:
www.stihl.com/safety-data-sheets

Additional information on STIHL robotic mowers,
compatible accessories and FAQs can be found
at support.stihl.com, info.myimow.stihl.com or is
available at a STIHL authorized dealer.

The Bluetooth® mark designation and Bluetooth®
logos are registered trademarks owned by Blue-
tooth SIG, Inc. These word marks and logos are
used by STIHL under license.

The robotic mower is equipped with a Bluetooth®
radio interface, a radio network interface and a
cellular interface. Local operating restrictions (in
aircraft or hospitals, for example) must be
observed.

2.2

A oancer

® This notice refers to risks which result in seri-
ous or fatal injury.
> Serious or fatal injuries can be avoided by
taking the precautions mentioned.

Warning Notices in Text

A WARNING

m This notice refers to risks which can result in
serious or fatal injury.
> Serious or fatal injuries can be avoided by
taking the precautions mentioned.

NOTICE

m This notice refers to risks which can result in
damage to property.
> Damage to property can be avoided by tak-
ing the precautions mentioned.

23 Symbols in Text

U!g‘ This symbol refers to a chapter in this
== instruction manual.


https://www.stihl.com/safety-data-sheets
https://support.stihl.com
https://info.imow.stihl.com
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3  Overview
3.1 Robotic mower

0000104279_001

1 Front grip surface
Lift and transport the robot mower by simulta-
neously gripping it at the front and rear grip
surface.

2 Charging contacts
The charging contacts connect the robot
mower with the docking station.

3 Ultrasound sensors
The ultrasound sensors detect obstacles.

4 Cover
The hood is spring-mounted and features a
bump sensor to detect obstacles on the mow-
ing area.

5 Drive wheels
The drive wheels drive the robot mower.

6 Light strip
The light strip shows the robot mower's sta-
tus.

0000104280_001

7 Rear grip surface
Lift and transport the robot mower by simulta-
neously gripping it at the front and rear grip
surface.

8 Protective strip

The protective strip protects the user against
ejected objects and contact with the blades.

9 Control panel
The control panel features pushbuttons and a
rain sensor.
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3 Overview

3.2 Control panel

1 INFO pushbutton
This pushbutton lets the robotic mower talk
about its current status.

2 STOP pushbutton
The pushbutton stops the robot mower and
mowing unit. The pushbutton also activates
the device lock.

3 LOCK pushbutton
This pushbutton unlocks the robot mower in
conjunction with a displayed key combination.

4 START pushbutton
This pushbutton starts mowing operations.

5 HOME pushbutton
This pushbutton makes the robotic mower
return to the docking station or cancels the
current mowing job if the robotic mower is in
the docking station.

6 Light strip
The light strip shows the robotic mower's sta-
tus and signals which key combination to
press for a certain action.

7 Rain sensor
The rain sensor reacts to moisture. Depend-
ing on the setting, the robotic mower can take
weather conditions into account for its mow-
ing plan.

3.3 Mowing deck

0000104282_001

1 Blade disk
The blade disk serves to attach the blades.

2 L-pins
The L-pins are for mounting the blades.
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3 Overview

3 Blades
The blades mow the lawn.

4 Levers
The levers secure the nut.

5 Nut
The nut secures the blade disk.

# Rating plate with machine number

34 Docking station and power sup-
ply

English

10 Cable duct
The guide wire is routed in the middle cable
duct.

11 Cable duct
The perimeter wire is routed in the outer
cable ducts.

12 The plug-in power supply’
The plug-in power supply supplies the dock-
ing station with energy.

# Rating plate with machine number

0000104283_001

il

0000104284_001

1 Mains plug
The mains plug connects the connecting
cable to a wall socket.

2 Connecting cable
The connecting cable connects the power
supply to the mains plug.

3 Power supply”
The power supply supplies the docking sta-
tion with energy.

4 Charging cable
The charging cable connects the power sup-
ply or the plug-in power supply to the docking
station.

5 Plug
The plug connects the charging cable to the
docking station.

6 Cover
The hood covers the docking station and pro-
tects the internal electronics.

7 LED
The LED indicates the status of the docking
station.

8 Charging contacts
The charging contacts connect the docking
station with the robot mower.

9 Base plate
The base plate is the base for the docking
station.

13 Ground peg
The four ground pegs secure the docking sta-
tion to the ground.

3.5 iMOW® Ruler and Installation

Kit
iMOW® Ruler
1 iMOW® Ruler

The ruler makes it easier to install wires and
serves to maintain the correct distance.

Installation Kit

An installation kit is required to commission the
robot mower; it is not included in the scope of
delivery of the robot mower. Appropriate installa-
tion kits are available as accessories for different
garden sizes.

4The power supply or plug-in power supply is included in scope of delivery, depending on the version

and market

0458-075-9801-A
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4 Safety Precautions

Observe safety instructions and take
the necessary precautions.

Read and understand the User Man-
ual and keep it in a safe place.

1 Fixing pin
The fixing pin secures the perimeter wire and
guide wire to the ground.

2 Wire connector
The wire connector connects wire ends to
each other.

3 Cable markers
The cable markers serve to mark wire ends
on the inside of the docking station. They
facilitate the assignment of the wire ends
when connecting to the correct terminal.

4 Wire coil
The wire coil is required to install the perime-
ter wire and guide wire.

3.6 Symbols

Meanings of symbols on the robot mower, dock-
ing station, power supply or installed battery:

This symbol shows the diameter of the
blade disk.

This symbol indicates the direction for
unlocking the blade carrier when
changing blades.

‘ @ This symbol indicates the direction for

locking the blade carrier when chang-
ing blades.

IEI Protection class 2, double insulated.

Do not dispose of the product with domes-
tic waste.

The information next to this symbol indi-
cates the energy content of the battery
according to the cell manufacturer’s specifi-
cation. The energy content available in the
application is lower.

4  Safety Precautions
4.1 Warning symbols

Meanings of warning symbols on the robot
mower, docking station, power supply or installed
battery:

54

Comply with the safety instructions
concerning ejected objects and take
the necessary precautions.

A

Maintain a safe distance.

Do not touch rotating blade disk with
blades.

Do not climb or sit on the robot mower.

Stop the robot mower and activate the
device lock during transport, storage,
cleaning, servicing, repair or when
there is changed or unusual behavior.

Keep children away from the robot
mower and mowing area.

=S

J

Keep animals away from the robot
mower and mowing area.

Do not immerse the battery in liquids.

Protect battery against heat and fire.

SO IR g dEle] o

4.2

The STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO robotic
mower is designed for mowing and mulching
grass.

The STIHL docking station and the supplied
FW7314/EU/40/1.25/P1/ or FW7315/XX/
40/1.875/DT/ power supply serve to charge the
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO robotic mower.

The robotic mower, docking station and power
supply can be used in the rain.

Intended Use

0458-075-9801-A



4 Safety Precautions

A STIHL AAI battery supplies the robotic mower
with power. The battery has been installed in the
robotic mower and may only be removed by a
STIHL authorized dealer.

The robotic mower can be configured and oper-
ated via the MY iMOW® app.

A WARNING

® Docking stations, power supply units and bat-
teries not explicitly approved for the STIHL
robotic mower may cause a fire or explosion.
Persons may be seriously or fatally injured,
and property may be damaged.
> Use the robotic mower with the installed
STIHL AAI battery.
> Use the STIHL docking station and a STIHL
FW7314/EU/40/1.25/P1/ or FW7315/XX/
40/1.875/DT/ power supply to charge the
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO robotic
mower.
m Using the robotic mower, battery, docking sta-

tion or power supply other than for its intended

use can result in serious injuries or death and

damage to property.

> Use the robotic mower, docking station and
power supply as described in this User
Manual.

4.3 Requirements for the user

A WARNING

m Users without adequate training or instruction
cannot recognize or assess the risks involved
in using the robot mower, docking station and
power supply. The user or other persons may
sustain serious or fatal injuries.

> Read and understand the User Man-

ual and keep it in a safe place for
reference.

> If you pass the robot mower, docking sta-
tion or power supply on to another person:
Always give them the User Manual.

> Make sure that the user meets the following
conditions:

— The user is rested.

— The user is physically, sensorially and
mentally able to use and operate the
robot mower, docking station and power
supply. If the user is able to operate the
equipment but is physically, hearing,
visually or mentally impaired, the user
may only use the robot mower under
the supervision of or after receiving
instruction from a responsible person.

0458-075-9801-A

44

English

This includes all work with and on the
robot mower, docking station, power
supply, charging cable, guide wire and
perimeter wire.

— The user can recognize and assess the
risks involved in using the robot mower,
docking station and power supply.

— The user is an adult or is being trained
in an occupation under supervision
according to national regulations.

— The user has received instruction from a
STIHL authorized dealer or other expe-
rienced user before using the robot
mower, docking station and power sup-
ply for the first time.

— The user is not under the influence of
alcohol, medication or drugs.

— During installation, operation, cleaning,
maintenance and transportation of the
robot mower, keep your balance, pro-
vide secure footing and do not run.

— The terms "operation”, "use" and
"usage" include all work on the robot
mower, docking station, power supply,
charging cable, guide wire and perime-
ter wire as well as all iMow® accesso-
ries.

> |If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

Clothing and Equipment

A WARNING

During the routing of the perimeter wire or
guide wire and attaching the docking station,
objects may be thrown at high speed by driv-
ing a fixing pin or earth staple into the ground.
This may result in injury to the user.
> Wear close-fitting safety glasses. Suitable
safety glasses are tested in accordance
with EN 166 or national regulations and
available commercially with the correspond-
ing marking.
> Wear work gloves made of robust material.
Objects can be ejected at high speed during
the mowing operation. This may result in injury
to the user.
> If the mowing area is entered during the
mowing operation:
— Wear long pants made of robust mate-
rial.
— Wear sturdy, closed-toed footwear with
high-grip soles.
Unsuitable clothing may get caught in wood,
undergrowth and in the robot mower. Users
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not wearing suitable clothing may be seriously
injured.
> Wear close-fitting clothing.
> Remove scarves and jewelry.
® The user may come into contact with the
blades during cleaning, maintenance or trans-
port. This may result in injury to the user.
> Wear work gloves made of robust material.
® \Wearing unsuitable footwear may cause the
user to slip. This may result in injury to the
user.
> If the mowing area is entered during the
mowing operation: Wear sturdy, closed-
toed footwear with high-grip soles.

4.5

451 Robot mower and mowing area

A WARNING

m Bystanders, children and animals cannot be
aware of nor assess the dangers of the robot
mower and objects being thrown into the air.
This may result in serious injury to bystanders,
children and animals and damage to property.

® > Keep bystanders, children and ani-

I ﬂ mals away from the mowing area
> during the mowing operation.
> If the robot mower is used in publicly acces-
sible areas: Close off mowing area and set
up signs with warning text "Warning! Auto-
matic lawn mower! Keep children and ani-
mals away and supervise them!" Comply
with local regulations.

> Make sure that children cannot play with
the robot mower.

> With the help of the perimeter wire, define
the mowing area as described in this User
Manual. Using the perimeter wire, mark off
designated areas that the robot mower
must not mow or navigate from the mowing
area.

> Do not operate the robot mower on gravel
or crushed stone.
m People can trip over the perimeter wire, guide
wire or the fixing pins. People may be injured
or property may be damaged.
> Install the perimeter wire and guide wire flat
on the ground or use a wire installation
machine to install them in the ground.

> Drive the fixing pins completely into the
ground.

m |f a gardening tool is used in the mowing area,
the tool can strike and damage the perimeter
wire, guide wire or fixing pins. Objects can be

Work Area and Surroundings
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ejected at high speed. People may be injured

or property may be damaged.

> Do not use a gardening tool around the
perimeter wire or guide wire.

® The robot mower's electrical components can

produce sparks. Sparks may cause fires and

explosions in highly flammable or explosive

environments. Persons may be seriously or

fatally injured, and property may be damaged.

> Do not operate the robot mower in highly
flammable or explosive environments.

® As a result of a storm, the robot mower can be

damaged, or foreign objects may be on the

mowing area. The robot mower may be in an

unsafe condition, and objects may be ejected

at high speed during the mowing. Persons

may be seriously or fatally injured, and prop-

erty may be damaged.

> After a storm, check that the robot mower is
in a safe condition.

> Check the condition of the mowing area
and remove any objects from it.

45.2

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

A WARNING

m Bystanders, children and animals cannot rec-
ognize or assess the dangers of the battery.
Bystanders, children and animals may be seri-
ously injured.
> Keep bystanders, children and animals
away from the work area.

> Do not leave the battery unattended.

> Make sure that children cannot play with
the battery.

® The battery is not protected against all ambi-
ent conditions. If the battery is exposed to cer-
tain ambient conditions, the battery may catch
fire, explode or be irreparably damaged. This
may result in serious injury to people and
damage to property.

> Protect battery from heat and fire.

> Do not throw the battery into a fire.

Battery

> Do not charge, use and store the battery
outside of the specified temperature limits,
M 23.6.

> Do not immerse the battery in lig-
uids.

> Keep battery away from small metal parts.

0458-075-9801-A



4 Safety Precautions

> Do not expose the battery to high pressure.

> Do not expose the battery to microwaves.

> Protect the battery against chemicals and
salts.

453 Docking station and power supply

A WARNING

m Bystanders, children and animals are not

aware of and cannot assess the dangers of

the docking station or power supply. Bystand-

ers, children and animals may be seriously or

fatally injured.

> Keep bystanders, children and animals
away from the work area.

> Make sure that children cannot play with
the docking station or power supply.

The docking station and the power supply are

not protected against all environmental condi-

tions. If the docking station and power supply

are exposed to certain environmental condi-

tions, they may catch fire or explode. This may

result in serious injury to people and damage

to property.

> Do not operate the docking station and
power supply in a flammable environment
or explosive environment.

> Do not use or store the docking station and
power supply outside of their specified tem-
perature limits, £ 23.6.

> Disconnect the power supply before a thun-
derstorm or when there is a risk of a light-
ning strike.

> After a thunderstorm, check that the dock-
ing station and power supply are in a safe
condition.

People can trip over the docking station,

charging cable, power supply or connecting

cable. People can be injured, and the docking

station, charging cable, power supply or con-

necting cable can be damaged.

> Set up the docking station and power sup-
ply in a clearly visible area.

> Route the connecting cable and charging
cable flat on the ground.

The housing of the power supply can get very

hot in direct sunlight. There is a risk of burn

injuries.

c > Do not touch a hot power supply.

0458-075-9801-A
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4.6 Safe Condition

46.1 Robot mower
The robot mower is in a safe condition if the fol-
lowing conditions are met:

The robot mower is undamaged.

The controls function properly and have not
been modified.

The blades are properly installed and are
undamaged.

Original STIHL accessories designed for this
robot mower are installed.

The accessories are correctly installed.

A WARNING

If not in safe condition, components may no

longer operate correctly and safety devices

may be rendered ineffective. There is a risk of

serious or fatal injury.

» Operate an undamaged and functioning

robot mower.

Do not modify the robot mower.

> If the control panel is not functioning: Do

not operate the robot mower.

Install original STIHL accessories designed

for this robot mower.

Install the blades as described in this User

Manual.

Install accessories as described in this User

Manual or in the User Manual for the acces-

sories.

> Do not insert objects in the robot mower's

openings.

Do not bridge charging contacts with metal-

lic objects (short circuit).

> Replace worn or damaged labels.

> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

v

v

v

v

v

46.2 Mowing unit
The mowing unit is in safe condition when the
following conditions are met:

The blades, blade disk, blade carrier, lever
and nut are undamaged.

The wear marks on the blade disk are not

worn through.

The L-pins on the blade disk are not more

than half-worn.

— The blades are not deformed.

The blades are properly installed.

A WARNING

If they are in an unsafe condition, parts of the
blades may come off and be ejected. People
may suffer serious injuries as a result.
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> Work with undamaged blades, blade disk,
blade carrier, lever and nut.

> If the wear marks are worn through and
holes are formed: Replace the mowing unit.

> If the L-pins are more than half-worn:
Replace the mowing unit.

> Install blades correctly.

> If you are unsure: Consult a STIHL author-
ized dealer.

46.3 Battery

The battery has been installed in the robot

mower and must only be removed by a STIHL

authorized dealer.

The battery is in a safe condition if the following

points are observed:

— Battery is undamaged.

— The battery is clean and dry.

— Battery functions properly and has not been
modified.

A WARNING

m A battery that is not in a safe condition cannot
operate safely. Persons may be seriously
injured.
> Never work with a damaged battery.
> Never attempt to charge a damaged or

defective battery.

If the battery is dirty: Clean the battery.

If the battery is moist or wet: Allow the bat-

tery to dry.

Never attempt to modify the battery.

Never insert objects in the battery’s open-

ings.
Never bridge the battery's contacts with
metallic objects (short circuit).
> Do not open the battery.
> Replace worn or damaged labels.
® Fluid may leak from a damaged battery. If that
liquid comes into contact with the skin or eyes,
the skin or eyes may be irritated.
> Avoid contact with the liquid.
> If skin contact occurs: Wash affected areas
of skin with plenty of water and soap.

> In the event of contact with eyes: Rinse
eyes with plenty of water for at least
15 minutes and consult a doctor.

m A damaged or defective battery may smell
unusual, emit smoke or burn. Persons may be
seriously or fatally injured, and property may
be damaged.
> If the battery smells unusual or emits

smoke: do not use the battery and keep it
away from combustible substances.

v

v

v

v

v
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> If the battery catches fire: Attempt to extin-
guish the battery with a fire extinguisher or
water.

464 Docking station, charging cable, power

supply and connecting cable

The docking station, charging cable, power sup-
ply, connecting cable and plug connections are
in a safe condition if the following conditions are
met:

— The docking station, charging cable, power

supply, connecting cable and plug connections
are undamaged.

— The docking station, charging cable, power

supply, connecting cable and plug connections
are clean.

— Original STIHL accessories designed for this

docking station are installed.

— The accessories are correctly installed.
— Docking station and power supply are not cov-

ered during operation.

A WARNING

® |f not in a safe condition, components may no

longer operate safely and safety devices may

be rendered ineffective. There is a risk of seri-

ous or fatal injury.

> Use an undamaged docking station, charg-

ing cable, power supply, connecting cable

and plug connections.

If the docking station, power supply or plug

connections are dirty: Clean them.

> Do not modify the docking station, charging
cable, power supply, connecting cable and
plug connections.

> Do not insert objects into the openings of

the docking station and power supply.

Do not bridge the electrical contacts of the

docking station, power supply and plug con-

nections with metallic objects (short circuit).

> Do not open the docking station and power
supply.

> Do not cover the docking station and power
supply.

> Do not bury the power supply in the ground.

> Do not sit on the docking station.

> Do not stand on the base plate of the dock-
ing station.

v

v

4.7 Mowing operation

A WARNING

® The blades on the rotating blade disk can cut

the user. This may result in serious injury to
the user.
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4 Safety Precautions
Do not touch rotating blade disk and
blades.
If the user approaches the robot
mower during the mowing operation
or before they want to make adjust-
ments on the device: Press the

é »
STOP pushbutton.

> Do not tilt or lift the robot mower dur-
ing the mowing operation.

> If the blade disk or blades are
blocked by an object: Stop the robot
mower and activate the device lock.
Only then remove the object.

> Keep children away from the robot
mower and mowing area.

S
Q)

> Do not climb or sit on the robot
mower. Do not transport children,
animals or objects on the robot
mower.

If the behavior of the robot mower changes

during operation or feels unusual, it may no

longer be in a safe condition. This may result
in serious injury to people and damage to
property.

> Press the STOP pushbutton and activate
the device lock. Contact a STIHL author-
ized dealer.

m [f the blades hit a foreign object during the
mowing operation, the blades or parts of them
can be damaged or ejected at high speed.
This may result in injury to people and dam-
age to property.
> Remove foreign objects from the mowing

area.
> Remove broken off blades or parts of
blades from the mowing area.

® \When the STOP pushbutton is pressed, the
blade disk with the blades will continue to
rotate for a short time. People may be seri-
ously injured.
> Wait until the blade disk is no longer rotat-

ing.

m |f the blades hit a hard object during the mow-
ing operation, sparks can be produced and the
blades can be damaged. Sparks can cause
fires in a flammable environment. Persons
may be seriously or fatally injured, and prop-
erty may be damaged.
> Do not use in a flammable environment.
> Make sure that the blades are in a safe

condition.

Keep animals away from the robot
mower and mowing area.

0458-075-9801-A
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A DANGER

m [f the robot mower is operating near live elec-
tric cables, the blades can come in contact
with the cables and damage them. There is a
risk of serious or fatal injury.
> Do not operate the robot mower in the vicin-

ity of live cables.

4.8 Charging
A WARNING

m A damaged or defective power supply may
produce an unusual smell or emit smoke dur-
ing the charging process. This may result in
injury to people and damage to property.
> Disconnect the mains plug from the wall

socket.

m The power supply can overheat and cause a
fire if heat dissipation is inadequate. Persons
may be seriously or fatally injured, and prop-
erty may be damaged.
> Do not cover the power supply.

4.9 Connecting to the power supply

Contact with live components may occur for the

following reasons:

— The connecting cable or the extension cord is
damaged.

— The mains plug of the connecting cable or
extension cord is damaged.

— The socket is not properly installed.

A DANGER

® Contact with live parts may result in electric
shock. This may result in serious or fatal injury
to the user.
> Check that the wires and their mains plugs

are undamaged.

If the connecting cable or the extension

cord is damaged:

> Do not touch the damaged area.

> Disconnect the mains plug from the
wall socket.

> Be sure your hands are dry before touching
the wires and their mains plugs.

> Insert mains plugs only in a properly instal-
led and fused wall socket.

> If the wall socket is outside of a building:
Make sure that the socket is approved for
outdoor use.

> Install the power supply with a fault current
circuit breaker (30 mA, 30 ms).

> If the connecting cable or extension cable is
connected or disconnected, always grip the
plug and do not pull on the cable.

—
[EEaEN
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m A damaged or unsuitable extension cable can
result in electric shock. There is a risk of seri-
ous or fatal injury.
> Use an extension cable with the correct
cable cross-section, [ 23.5.

> Use a splash water protected extension
cable approved for outdoor use.

> Protect plug connection between the power
supply and extension cable against water.

> Use an extension cable with the same
specifications as the power supply's con-
necting cable.

A WARNING

® An incorrect line voltage or mains frequency
can result in an overvoltage in the power sup-
ply. The power supply may be damaged.
> Make sure the line voltage and mains fre-

quency match the data on the power sup-
ply's rating label.
m |f the power supply is connected to a power
strip, electrical components may be overloa-
ded during the charging process. The electri-
cal components may overheat and cause a
fire. Persons may be seriously or fatally
injured, and property may be damaged.
> Ensure that the technical specifications for
the power strip are not exceeded by the
information on the rating plate of the power
supply and of all electrical devices connec-
ted to the power strip.
®m An improperly routed connecting cable, exten-
sion cable or charging cable can be damaged
and cause people to trip over them. This may
result in serious injury to people and damage
to property.
> Route the wires and charging cable so that
they are outside of the mowing area.

> Route and mark the wires and charging
cable so that they will not be damaged by
work with a gardening device or tool.

> Route and mark the wires and charging
cable in such a way that people cannot trip
over them.

> Route the wires and charging cable in such
a way that they are not under tension or
tangled.

> Route the wires and charging cable in such
a way that they will not be damaged, bent,
crushed or will not chafe.

> Protect the wires and charging cable from
heat, oil and chemicals.

> Route the wires and charging cable so that
they are not on a permanently wet surface.

m |f electrical wiring and conduits are routed in
the wall, they may be damaged if the power
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supply is mounted on the wall. Contact with

wiring can result in electric shock. This may

result in serious injury to people and damage

to property.

> Make sure there is no electrical wiring or
conduits in the wall at the proposed mount-
ing site.

> Mount the power supply on a wall as descri-
bed in this User Manual.

m |f the power supply is connected to a genera-
tor, the electricity supply cannot be perma-
nently ensured and the robot mower may not
function properly. The power supply may be
damaged by fluctuations in the electricity sup-
ply.
> Only connect the power supply to a prop-

erly installed socket.

410 Transporting
4.10.1 Robot mower

A WARNING

= The robot mower may tip over or move during
transport. This may result in injury to people
and damage to property.

> Stop the robot mower and activate
the device lock.

> Secure the robot mower with lashing straps,
belts or a net so that it cannot tip over or
move.

4.10.2

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

A WARNING

® The battery is not protected against all envi-

ronmental conditions. The battery may be

damaged if it is exposed to certain ambient

conditions, and damage to property may

occeur.

> Never transport a damaged battery.

® The battery may turn over or shift during trans-

port. Persons may be injured, or property may

be damaged.

> Pack the battery in packaging in such a way
that it cannot move.

> Secure the packaging so that it cannot
move.

Battery
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4 Safety Precautions

4.10.3  Docking station and power supply

A WARNING

® The docking station or power supply may tip
over or move during transport. This may result
in injury to people and damage to property.
> Disconnect the mains plug from the wall
socket.
> Remove the robot mower from the docking
station.
> Secure the docking station and power sup-
ply with lashing straps, belts or a net to
ensure that they cannot tip over or move.
® The connecting cable and charging cable are
not intended to carry the weight of the power
supply or docking station. The connecting
cable, power supply, charging cable or dock-
ing station may be damaged.
> Disconnect the charging cable from the
power supply and docking station and coil
it.
Grip the docking station by the base plate
and hold it firmly.
Wind up the connecting cable and attach it
to the power supply.
> Grip the power supply by the housing and

\

\

hold it firmly.
411  Storing
4111 Robotic Mower

A WARNING

m Children are not aware of and cannot assess
the dangers of the robot mower. Children may
be seriously injured.

the device lock.

> Store the robot mower out of the reach of
children.

m Moisture may cause the electrical contacts on
the robot mower and metal components to
corrode. The robot mower may be damaged.
> Store the robot mower in a clean and dry

condition.

® The robot mower may start unintentionally and
begin to move if its device lock is not activated
before storage. This may result in serious
injury to people and damage to property.

=S

® The hood and handles are not intended to be
used to hang up the robotic mower. Safety

the device lock.

0458-075-9801-A

> Stop the robot mower and activate

> Stop the robotic mower and activate

4.11.2

English

devices may be rendered inoperative, and the

robot mower may be damaged.

> Store the robotic mower as described in this
User Manual.

Battery

The battery has been installed in the robot
mower and must only be removed by a STIHL
authorized dealer.

A WARNING

4113

Children are not aware of and cannot assess

the dangers of the battery. Children may be

seriously injured.

> Store the battery out of the reach of chil-
dren.

The battery is not protected against all ambi-

ent conditions. If the battery is exposed to cer-

tain ambient conditions, the battery may be

irreparably damaged.

> Store the battery in a clean and dry condi-
tion.

> Store the battery in an enclosed space.

> Do not store the battery outside of the
specified temperature limits, L 23.6.

Docking station and power supply

A WARNING

Children are not aware of and cannot assess

the dangers of a docking station or power sup-

ply. Children can be seriously injured or killed.

> Remove the robot mower from the docking
station.

> Store the docking station and power supply
out of the reach of children.

The docking station and the power supply are

not protected against all environmental condi-

tions. If the docking station and power supply

are exposed to certain environmental condi-

tions, they may be damaged.

> Remove the robot mower from the docking

station.

If the power supply is hot: Allow the power

supply to cool down.

Store the docking station and power supply

in a clean and dry condition.

Store the docking station and power supply

in an enclosed space.

> Do not store the power supply outside of
the specified temperature limits, 1 23.6.

The connecting cable and charging cable are

not intended to carry the weight of the power

supply or docking station. The connecting

cable, power supply, charging cable or dock-

ing station may be damaged.

A\

A\

A\
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> Disconnect the charging cable from the
power supply and docking station and coil
it.

> Grip the docking station by the base plate
and hold it firmly.

> Wind up the connecting cable and attach it
to the power supply.

> Grip the power supply by the housing and
hold it firmly.

412 Cleaning, maintenance and
repair

A WARNING

® The robot mower may start unintentionally if
the device lock is not activated during clean-
ing, maintenance or repair operations. This
may result in serious injury to people and
damage to property.

> Stop the robot mower and activate
the device lock.

m Harsh detergents or cleaning with a high pres-
sure washer or sharp metallic objects can
damage the robot mower. If the robot mower
is not cleaned correctly, components may no
longer function properly or safety devices may
be rendered inoperative. People may be seri-
ously injured.
> Clean the robot mower as described in this

User Manual.
m Harsh detergents or cleaning with a high pres-
sure washer or sharp metallic objects can
damage the docking station, power supply,
connecting cable, charging cable and plug
connections. If the docking station, power sup-
ply, connecting cable, charging cable or their
plug connections are not cleaned correctly,
components may no longer function properly
or safety devices may be rendered inopera-
tive. People may be seriously injured.
> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.

> Clean the docking station, power supply,
connecting cable, charging cable and their
plug connections as described in this User
Manual.

m |f the robot mower, docking station or power
supply are not serviced or repaired correctly,
components may no longer function properly
or safety devices may be rendered inopera-
tive. There is a risk of serious or fatal injury.
> Do not service or repair the robot mower,

docking station and power supply yourself.
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5 Description of Operation

> If the robot mower, docking station or power
supply require servicing or repairs: Contact
a STIHL authorized dealer.

> Maintain the blades as described in this
User Manual.

® The user can be cut by the sharp cutting
edges of the blades while cleaning or servicing
the mowing unit. This may result in injury to
the user.
> Wear work gloves made of robust material.

m |f the power supply's connecting cable is faulty
or damaged:
> Replace power supply.

m [f the plug of the diagnostic socket on the bot-
tom of the robot mower does not fit correctly,
moisture and dirt can penetrate the robot
mower. The robot mower may be damaged.
> Check the fit of the plug during each clean-

ing and blade change.
> Do not operate the robot mower with a
missing or damaged plug.

5 Description of Operation
5.1 Functional description

0000099956_003

The robot mower mows the grass in randomly
selected paths. It is necessary to route a perime-
ter wire (1) so the robot mower can identify the
boundaries of the mowing area.

The perimeter wire (1) transmits a signal to the
robot mower. The signal is generated by the
docking station.

The robot mower identifies fixed obstacles (2) in
the mowing area using ultrasound sensors and a
bump sensor.

If the robot mower identifies a fixed obstacle (2),
it will slow down, bump into the fixed obstacle
and then continue to move in a different direc-
tion.

Areas (3) the robot mower must not navigate and
obstacles it must not come into contact with must
be blocked off from the remaining mowing area
with the help of the perimeter wire (1).

0458-075-9801-A



6 Preparing the Mowing Area and Robot Mower for Operation

If the robot mower identifies a blocked-off
area (3), it will slow down and then continue to
move in a different direction.

In mowing operation, the robotic mower leaves
the docking station by itself and mows the lawn.

The robotic mower is operated by the

MY iIMOW® app and the buttons in the control
panel on the robotic mower. Light strips on the
robotic mower as well as an artificially generated
voice output provide information about the cur-
rent status of the robotic mower.

English

specifically in the selected zone. The starting
points and zones are managed in the

MY iMOW® app and can be taking into account
in the mowing plan.

®
= 3 7
0

0000100412_002

If the battery's state of charge is low, the robotic
mower will search for the nearest guide wire (4)
during the mowing operation. If a guide wire (4)
is recognized, the robotic mower will return to the
docking station by itself. The docking station
recharges the battery. At least one guide wire (4)
must be installed in the mowing area. A maxi-
mum of two guide wires can be installed. If the
mowing operation is canceled or the battery must
be charged, the robotic mower can be sent
directly back to the docking station using the

MY iMOW® app or HOME pushbutton.

@B% D K

0000099824_003

Up to three starting points (5) can be specified
on a guide wire (4). The robotic mower can move
specifically to the respective starting point and
start mowing from there.

The mowing area can be divided into several
zones (example: A and B) by the guide wire (4).
The zones are defined by a starting point (5).
The robotic mower can be directed from the
selected starting point to the left or right into the
desired zone. The robotic mower can then mow

0458-075-9801-A
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If there is a confined section (6) in the mowing
area, the robotic mower navigates the confined
area, provided that a particular minimum width is
maintained between the perimeter wires. If the
minimum distance cannot be maintained, a guide
wire (7) must be routed through the confined
section (6). The guide wire (7) then guides the
robotic mower directly through the confined sec-
tion (6) to a starting point (8). From the starting
point (8), the robotic mower can mow the mow-
ing area behind the confined section (6). How
often the robotic mower returns to the starting
point (8) can be managed by the MY iMOW® app
and taken into account in the mowing plan.

6 Preparing the Mowing Area
and Robot Mower for Oper-
ation

6.1 Planning and preparing mow-
ing areas

Plan and prepare the mowing area prior to com-
missioning the robot mower. This enables a
robust installation and smooth operation and
eliminates potential sources of interference.

Planning mowing surfaces
> Familiarize yourself with the descriptions
about the docking station and wire routing in
the following sections.
> Transfer the information to your own garden:
— Outline of the mowing area
— Position of the docking station
— Routing of the perimeter wire (note descri-
bed distances to the edges and wire routing
cases)
— Routing of the guide wire(s) (at least one,
maximum of two)
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Preparing mowing areas

i
X

0000099957_001

v

Remove any objects lying around.

Remove metals, magnetic materials and mate-

rials that conduct electricity as well as old

perimeter wires.

> Mow lawns with a lawn mower to the cutting
height that will later be set for the operation of
the robot mower. The standard setting of the
cutting heightis a =4 cm.

> Level out holes and rough, uneven patches.

Where ground is hard and dry, slightly moisten

the mowing area to make driving the anchor-

ing stakes easier.

v

v

0000100288_002 |

> As a result of its design, the robot mower
leaves a strip with unmown lawn along unnavi-
gable areas. This strip can be used, for exam-
ple, to sow flower seeds and create areas with
blossoming vegetation for insects.

0000099825 002\

> If you want to mow without leaving an edge
along inaccessible areas: Install edging stones
or flagstones with a minimum width of
a = 24 cm along these areas.
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7 Positioning the docking station

6.2 Preparing the robotic mower for

operation
> Remove the packaging material and transport
locks.
> Ensure that the following components are in a
safe condition:
— Robotic mower, 3 4.6.1
— Mowing unit, (1 4.6.2
— Battery,[114.6.3
— Docking station and power supply, (14.6.4
> Positioning the docking station, 3 7
> Installing the perimeter wire, 1 8
Completing the perimeter wire installation, [
9.1
Installing the guide wire, d 10.1
Electrically connecting the docking station, A
11
Charging the robot mower, I 12.1
Locking the Bluetooth® radio interface, 0 13.1
> If you cannot carry out these steps: Do not use
the robotic mower and contact a STIHL
authorized dealer.

7  Positioning the docking
station
71 General requirements
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7 Positioning the docking station

> Choose the docking station location so that
the following conditions are met:

— The charging cable (1) can be installed out-
side of the mowing area to connect to a suit-
able wall socket.

— The docking station and power supply are
positioned in a clearly visible area.

— The docking station is in the mowing area
that is the largest or most frequently
mowed.

— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.

— If possible, the docking station is within
range of a wireless network (WLAN connec-
tion).

— If possible, in a mowing area with a slope,
the docking station is in the lower area of
the slope.

Fv

> Align the docking station so that the following
conditions have been met:

— The docking station has been positioned on
a level surface.

— The opening of the docking station is facing
forward toward the mowing area.

— The docking station has been aligned hori-
zontally and is not tilted to the side, the front
or the rear.

— The base plate does not sag but rather lies
flat on the ground.

0000099849_001

7.2 Positioning the docking station

The correct position of the docking station
depends on the planned location and its sur-
roundings.
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> Select the location and set up the docking sta-
tion as described.

Positioning the docking station within the mowing
area

0000100240_001

The docking station is at the edge of the mowing
area by a wall and the guide wire (1) can be
routed for a =2 m in a straight line from the dock-
ing station to the mowing area.

0000099844_001

The docking station is at the edge of the mowing
area. The adjacent area is navigable and the
guide wire (1) can be routed fora=2m in a
straight line from the docking station to the mow-
ing area.

0000100241_001

The docking station is partially in a bed and parti-
ally on the mowing area and the guide wire (1)
can be routed for a =2 m in a straight line from
the docking station to the mowing area.
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0000099845_001

The docking station is partially in the mowing

area and the guide wire (1) can be routed for

a =2 m in a straight line from the docking station

to the mowing area.

> Prepare the docking station, 1 7.3.

> Setting up the docking station in a mowing
area, 7.4,

Setting up the docking station outside the mow-
ing area

/
P |
o
0000104286_001

The docking station is outside the mowing area.

The minimum lateral distance toward adjacent
areas must be at least a = 12 cm.

The minimum distance between the front edge of
the docking station and the mowing area must be
atleastb=2m.

With this variant, it is mandatory to define a start-
ing point (1) within the mowing area at the con-
clusion of commissioning. The robotic mower
then starts mowing from this point and not
directly from the docking station. Starting points
can be set using the MY iMOW® app. The
approach frequency of the starting point (1) must
be set in the app at 100%.
> Prepare the docking station, 0 7.3.
> Setting up the docking station outside the
mowing area, 1 7.5.
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7 Positioning the docking station

Setting up the docking station in the center of the
mowing area

0000099847_001

The docking station is positioned as an island in
the center of the mowing area.

With this variant, the perimeter wire is routed
around the docking station toward the rear and
the edge of the mowing area. The guide wire is
routed toward the front to the edge of the mow-
ing area.

The minimum lateral distance to adjacent areas

must be at least a = 32 cm (length: 1x iIMOW®
Ruler).

The minimum distance between the rear edge of
the docking station and the edge of the mowing
area mustbe b =2 m.

It must be possible to route the guide wire (1) for

¢ =2 min a straight line from the docking station

to the mowing area.

> Prepare the docking station, 1 7.3.

> Set up the docking station in the center of the
mowing area, 17.6.
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7 Positioning the docking station
7.3 Preparing the docking station

Connecting the charging cable.

English

NOTICE

m |n assembled condition, the plug connections
of the charging cable are protected against
contamination, e.g. dust and dirt. Contamina-
tion of the plug connections may result in
breakdowns of the docking station.
> Protect open plug connections against con-

tamination.
> Clean the contaminated plug connections
as described in this User Manual.

0000100292_001

> Press the retaining latch (2) and open the
cover (3).

0000100046_001

Normally the charging cable is connected from
the rear.

0000100401_001

If the docking station has been positioned
directly against a wall, it is also possible to install
the charging cable under the base plate. The
charging cable can be routed out of the base
plate to the left or right.

s
2
Z

0000099954_001

> Slightly bend the hood (1) toward the outside
on both sides and remove it upward.
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> If you intend to connect the docking station
from the rear:
> Insert the plug (4) into the conduit (5) and
feed the charging cable (6) through.
Push the charging cable (6) upward inside
the docking station.

g station has been positioned

directly against a wall or you want to route the

charging cable underneath the base plate

toward the side:

> Open the edge and deburr it on the desired
side of the base plate at position (A).

> Cut out and deburr an opening in the center
of the base plate (B).

> Insert the plug (4) into the opening (B) and
feed the charging cable (6) through.
Push the charging cable (6) upward inside
the docking station.
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0000100049_001

» Secure the charging cable (6) in the cable
holder (7).

> Insert the plug (4).
The plug (4) audibly and noticeably engages
on both sides.

Securing the docking station

)

0000104287_001

> Secure the docking station on the ground with
four ground pegs (8).

Feeding the perimeter wire

> Insert the beginning of the wire (9) into the
right conduit (10) and feed it through.

Push the perimeter wire (9) upward inside the
docking station.

0000099959_001
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7 Positioning the docking station

> Feed the perimeter wire through until it pro-
trudes upward for a = 32 cm (length:
1x iIMOW® Ruler).

0000100402_001

> Using the appropriate cable marker (11), mark
the beginning of the wire (9) near the housing.
Marking will facilitate the subsequent connec-
tion to the correct terminal.

74 Setting up the docking station
within the mowing area

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

0000099960_001

0000100294_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).

If the docking station is against a wall:
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7 Positioning the docking station

0000099961_001

> Route the perimeter wire (1) 32 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) away from the base plate (3)
toward the side.

> Route the perimeter wire (1) in parallel to the
base plate (3) toward the edge of the mowing
area and maintain a distance from the wall of
32 cm (length: 1x iIMOW® Ruler).

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, 1 8.

If the docking station is in an adjacent, navigable
area:

0000100296_001

> Route the perimeter wire (1) 32 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) away from the base plate (3)
toward the side.

> Route the perimeter wire (1) in parallel to the
base plate (3) toward the edge of the mowing
area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, [ 8.

If the docking station is partly positioned in a bed
and partly in the mowing area:

0000099964_001

> Route the perimeter wire (1) away from the
base plate (3) toward the side and maintain a
distance of 32 cm (length: 1x iIMOW® Ruler) in
parallel to the bed.
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> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, I 8.

If the docking station has been positioned partly
in a navigable area and partly in the mowing
area:

0000100397_001

> Route the perimeter wire (1) away from the
base plate (3) toward the side and along the
navigable area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, I 8.

7.5 Setting up the docking station
outside the mowing area

) AN Z S

Z

0000099960_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

0000104288_001

AN

> Guide the perimeter wire (1) for a length of
b = 2.0 cm from the base plate (3) and attach
it with a fixing pin (4).
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7 Positioning the docking station

0000104289_001

> Route the perimeter wire (1) toward the front
to the mowing area.
The correct distance to the edge of the mow-
ing area depends on whether the edge of the
mowing area is navigable, or whether a dis-
tance of a = 32 cm (length: 1x IMOW® ruler)
needs to be maintained.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, [ 8.

7.6 Setting up the docking station
in the center of the mowing
area

0000099960_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate

so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (2).

0000100294_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (3) with a fixing pin (4).
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> Route the perimeter wire (1) at least 32 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) away from the base
plate (3) toward the side.

> Route the perimeter wire (1) atleasta=2m
behind the base plate (3).

> Route the perimeter wire (1) in the center
behind the docking station toward the edge of
the mowing area.
Maintain the correct distance to the edge of
the mowing area depending on the adjacent
area.

> Route the perimeter wire (1) clockwise around
the mowing area, I3 8.
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8 Installing the Perimeter Wire

8 Installing the Perimeter
Wire
8.1 General requirements

Checking routing of perimeter wire and guide
wire in the mowing area

0000099843_001

> Make sure that the mowing area along the
perimeter wire and the guide wire is flat and
clear of obstacles as far as possible along the
following widths:

Perimeter wire (1)

— Toward the outside: a = 32 cm (length:
1x iIMOW® Ruler)

— Toward the inside: b = 1.2 m

Guide wire (2)

— Toward the right in the direction of travel
toward the docking station: a = 32 cm
(length: 1x IMOW® Ruler)

— Toward the left in the direction of travel
toward the docking station: c=1.2m

Installing the perimeter wire

> Install the perimeter wire clockwise starting at
the docking station.

> Do not kink, cut, put tension on or cross the
perimeter wire.

> Make sure that the perimeter wire does not
cross over a guide wire.
> Exception: When installing a corridor, the

guide wire must cross the perimeter wire.

> Keep a minimum distance of 1 m to the perim-
eter wires of adjacent robotic mower installa-
tions.

> Make sure that the perimeter wire does not
exceed the following length:
— iIMOW® 3: 200 m
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- iIMOW® 4: 300 m
> Do not route the perimeter wire and guide wire
at different depths in the soil.

Attaching perimeter wire and guide wire

0000100053_001

1l = il A~
> Use anchoring stakes to secure the perimeter

wire and guide wire so that the following con-

ditions are met:

— The maximum distance between fixing pins
must not exceed a =1 m.

— The perimeter wire and guide wire lie flat on
the ground in all areas.

— The anchoring stakes are sunk completely
into the ground.

Installing Wire Reserves

Wire reserves make it easier to correct installed
wire and give some leeway for future adapta-
tions.

Examples:

— A bed is extended and blocked off.

— Bushes and shrubbery grow and the perimeter
wire must be installed around the plants in a
larger arc.

— The perimeter wire was cut too short at the
docking station and cannot be connected.

One or several wire reserves can be planned
and installed.

W7
0000100058_001

— o7 =N
> Route a = 1 m of perimeter wire in parallel and
closely together around 2 fixing pins without
the perimeter wires crossing over each over.
> Secure the wire reserve at the center using
two additional fixing pins.
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8.2 Planning the guide wire and
routing the connection point in
the perimeter wire

Carefully plan the routing of one or several guide
wires in advance. Take into account the position
of all guide wires when installing the perimeter
wire. At least one guide wire must be installed;
two guide wires may be installed.

0000100239_001/

A guide wire (1) fulfills the following functions:

— Orientation for returning to the docking station
(2)

— Moving toward a starting point (3)

— Splits the mowing area into zones (A and B)

Starting at the docking station (2), install the
guide wire (1) across the mowing area and con-
nect it to a point on the circumferential perimeter
wire (4) that is as far away as possible. B3 10.1

0000100423_001/

90°( =

> Plan the guide wire so that the following condi-
tions are met:

— Route the guide wire for a length of a=2 m in
a straight line from the docking station to the
mowing area.

— The minimum distance between the guide wire
and the circumferential perimeter wire is
b=27.5cm

— Route the guide wire with a minimum distance

¢ =32 cm (length: 1x IMOW® Ruler) in a

straight line and at a right angle to the perime-

ter wire and connect it.
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8 Installing the Perimeter Wire

0000100417_004

The guide wire must not cross over a blocked-
off area connection.

The guide wire must not be connected to the
perimeter wire in a corner.

The guide wire must not be connected to the
perimeter wire of a blocked-off area.

The guide wire must not cross over a perime-
ter wire.

Exception: When installing a corridor, the
guide wire must cross the perimeter wire.

— The guide wire must not be kinked or under
tension, and it must not cross over itself.

0000100229_003

The connection point for the guide wire must be

installed during the installation of the circumfer-

ential perimeter wire (4).

> Secure the perimeter wire (4) at the intended
areas using a fixing pin (5).
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8 Installing the Perimeter Wire

> Place the perimeter wire (4) in a loop with a
length of a = 15 cm and secure with another
fixing pin (5).

> Cut the perimeter wire (4) at the end of the
wire loop, such as with a wire cutter.

The wire ends are connected to the guide wire
at the completion of the installation. E3 10.1

> Continue to install the perimeter wire (4)

around the mowing area.

8.3 Corners

Corners with a 90° angle

Corners with a 90° angle can be split into two
corners with a 45° angle. Consequently, the
robot mower changes its direction more smoothly
and with less jerking in this area.

32 cm (length: 1x IMOW® Ruler) across the
area.

Tapered corners with an angle < 90°

Divide tapered corners with an angle < 90° into
two corners. As a result, the robot mower
changes its direction more smoothly and with
less jerking in this area.
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> Make sure that tapered corners are not at an
angle less than 90°.
> If the angle is less than 90°: Split the angle.
> Design one corner with an angle greater
than 90°. Then route the perimeter wire in a
straight line for at least 32 cm (length:
1x iIMOW® Ruler).
> Then design a corner with an angle greater
than 90°. Subsequently route the perimeter
wire in a straight line for at least 32 cm

(length: 1x IMOW® ruler).

8.4 Navigable area

The robot mower is able to navigate areas
directly adjacent to the mowing area if the differ-
ence in height between the navigable area and
the mowing area is no more than 1.5 cm. The
ground must be solid and there must not be any
obstacles.

Examples:

— Patio

— Paved path

— Edging stones or flagstones

Edgeless mowing is enabled by maintaining a
short distance between the perimeter wire and
the navigable area.

0000100057_002

~
w



English

> Route the perimeter wire parallel to and with-
out any distance from the navigable area.
The maximum difference in height between
the navigable area and the mowing area is
a=15cm

8.5 Unnavigable area

An area is unnavigable if obstacles close to the

ground protrude into the mowing area, the

ground is not solid or is very uneven and if the

difference in height between the mowing area

and the adjacent area is more than 1.5 cm.

Examples:

— Wall or fence

— Hedge or shrubbery with branches that grow
close to the ground

— Stone garden or gravel path

— Heavily rooted or uneven ground

0000099948_002

> Route 32 cm (length: 1x IMOW® Ruler) of
perimeter wire parallel to the unnavigable
area.

> If the unnavigable area is within the mowing
area: Block off the unnavigable area with a
restricted area.

8.6 Water areas

An increased wire distance must be maintained
to water areas if the water area has not been
blocked off from the mowing area by a fixed
obstacle with a minimum height of 10 cm.
Examples:

— Garden pond

— Pool

— Stream or watercourse

—-a_

Q
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8 Installing the Perimeter Wire

> Route the perimeter wire at a distance of
a =1 min parallel to the bank area.

> If the water area is within the mowing area:
Block off the water area with a restricted area.

8.7 Drop-off edge

Keep an increased wire distance to drop-off
edges if the drop-off edge has not been blocked
from the mowing area by a fixed obstacle with a
minimum height of 10 cm.

Examples:

— Stairs

— Retaining wall

— Tiered slope

0000100063_002

> Route the perimeter wire at a distance of
a =1 m parallel to the drop-off edge.

8.8 Restricted area

Areas within the mowing area that must not or

cannot be navigated by the robot mower must be

blocked by a restricted area.

Examples:

— Bed without a fixed border with a minimum
height of 10 cm

— Garden pond or pool without a fixed border
with a minimum height of 10 cm

— Obstacles that the device must not come into
contact with:

— Obstacles that are not strong enough

— Obstacles below a height of 10 cm

To ensure a robust mowing operation, restricted
areas must not have any inwardly curved
shapes.
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8 Installing the Perimeter Wire

0000100055_001

b

> Route the perimeter wire (1) away from the

edge toward the restricted area. Make sure

that the following dimensions are maintained

for the restricted area:

— Minimum distance to other perimeter wires
a=55cm

— Wire distance b = 32 cm (length: 1x IMOW®
Ruler) (for water areas and drop-off edges,
b=1m)

— Minimum diameter of the restricted
area: 64 cm (length: 2x iIMOW® Ruler)

0000100232_001

> Route the perimeter wire (1) around the area
to be blocked off.

> Route the perimeter wire (1) parallel and close

together back to the edge without the perime-
ter wires crossing each other.

0458-075-9801-A
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8.9 Fixed obstacle

A fixed obstacle within the mowing area does not
have to be blocked off by a restricted area if the
obstacle is at least 10 cm high. The obstacle is
identified by the ultrasound sensors and the
bump sensor.

|

> A fixed obstacle with a minimum height of
a =10 cm does not need to be blocked off.

8.10

0000100064_001

Confined section
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The robot mower navigates all confined areas,

provided that a minimum width (a) is maintained

between the perimeter wires (1).

> Route the perimeter wire (1) as illustrated and
make sure that the following dimensions have
been maintained:

— Minimum distance between the perimeter
wires (1) in the confined section: a=2m

— If the confined section is restricted by side
obstacles: Include an additional distance of
b = 32 cm (length: 1x iIMOW® Ruler)

> If the minimum distance a = 2 m between the
perimeter wires (1) cannot be maintained:
Route a guide wire through the middle of the
confined section.
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Confined section with guide wire

0000100418_002

A guide wire (2) directs the robot mower through
the confined area, provided that a minimum
width (a) is maintained between the perimeter
wires (1).

On completing commissioning, it is mandatory to

place a starting point (3) behind the confined

section and the starting point's approach fre-

quency. Otherwise, the robotic mower will not

find its way through the confined section. Starting

points can be set using the MY iIMOW® app.

> Route the perimeter wire (1) as illustrated and
make sure that the following dimensions have
been maintained:

— Minimum distance between the perimeter
wires (1) in the confined section: a = 55 cm

— If the confined section is restricted by side
obstacles: Include an additional distance of
b = 32 cm (length: 1x iIMOW® Ruler)

> Route the guide wire (2) in the middle of the
confined section.

> If the side distance b = 32 cm (length:
1x iIMOW® Ruler) is not possible: Install a cor-
ridor to be able to guide the robot mower to
another mowing area I 8.11 or block off the
confined section from the mowing area.
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8 Installing the Perimeter Wire
8.11

Functional description

I
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Use a corridor (1) to overcome confined sections
in a precise way or to define passageways. The
corridor divides the mowing area into a main
mowing area (A) and another mowing area (B).

Corridor

0000100066_004

The perimeter wire (2) is routed without interrup-
tions. It forms a corridor at the transition from the
main mowing area (A) to the other mowing

area (B).
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Wire loops (4) indicate to the robotic motor when
a corridor starts or ends.

A guide wire (3) must be installed in the middle
of the corridor.

A corridor must be followed by a starting point (5)
within the mowing area (B). Otherwise, the
robotic mower will not find its way from the main
mowing area (A) through the corridor to the other
mowing area (B). Starting points and their
approach frequency can be set using the

MY iIMOW® app.

There is no mowing within a corridor.
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8 Installing the Perimeter Wire English
General requirements Installing a corridor
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> Make sure that the following conditions are ful-

filled:

— The minimum distance between the wire
loops (4) must be at least a = 64 cm (length:
2x iIMOW® ruler).

— The distance between the perimeter wires
(2) must be at least b = 55 cm.

— The distance to side obstacles must be at
leastc=10cm.
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> Make sure that the following conditions are ful-
filled:

— The guide wire (3) can be routed before the
corridor for a length of at least d = 32 cm
(length: 1x IMOW® ruler) in a straight line
and at a right angle (90°) to the corridor.

— The guide wire (3) can be routed after the
corridor for a length of at leaste =2 min a
straight line and at a right angle (90°) from
the corridor into the mowing area (B).

> If the distances and lengths cannot be com-
plied with, the mowing area (B) must be sepa-

rated from the main mowing area (A) and a

side area must be installed.
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> Guide the perimeter wire (2), as illustrated,
from the main mowing area (A) to the mowing
area (B).

> If the corridor is to be installed in an arc: Route
the perimeter wire (2) for a length of a = 64 cm
(length: 2x iIMOW® ruler) at the start and end
of the corridor and at a right angle (90°) to the
mowing area.

> Route the perimeter wire (2) clockwise around
the mowing area (B) and back to the corridor.

g 2
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> Route the perimeter wire (2) parallel and
closely together for 32 cm (length: 1x iIMOW®
ruler) without the perimeter wires crossing
over each other.

> Route the perimeter wire (2) parallel at a dis-
tance of at least 55 cm toward the main mow-
ing area (A).
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> Route the perimeter wire (2) parallel and
closely together for 32 cm (length: 1x iIMOW®
ruler) to the main mowing area (A) without the
perimeter wires crossing over each other.

> If the corridor is to be installed in an arc: Route
the perimeter wire (2) for a length of a = 64 cm
(length: 2x IMOW® ruler) at the start and end
of the corridor and at a right angle (90°) to the
mowing area.

> Complete the routing of the wire on the main
mowing area (A).
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8 Installing the Perimeter Wire

0000100399_001

> If there is an incline/slope up to 27% within the
mowing area: Install perimeter wire normally.

““’ | ~ a ¢
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> Route the guide wire (3) on the main mowing
area (A) for a length of at least ¢ = 32 cm
(length: 1x iIMOW® ruler) in a straight line and
at a right angle (90°) to the corridor.

> Route the guide wire in the center of the corri-
dor.

> Route the guide wire (3) after the corridor for a
length of at least d = 2 m in a straight line and
at a right angle (90°) into the mowing area (B).

8.12 Inclines/slopes

The robotic mower can navigate and mow
inclines up to 45%. With the IMOW® traction
wheels, the robotic mower can drive on and mow
inclines of up to 50%. iIMOW® traction wheels are
available as accessories.

78

> If there is an incline/slope of more than 27%
within the mowing area: Install the perimeter
wire with a minimum distance a =1.20 m
before and after the incline/slope.

> So that the robotic mower can navigate the
transition between level ground and the
incline/slope, the radius of the transition must
be such that for b = 1 m the distance to the
ground ¢ = 10 cm must not be exceeded.

8.13

The robot mower cannot reach an adjacent area
by itself. The customer must place the robot
mower in the adjacent area.

Side area

A guide wire must not be installed in an adjacent
area.

0458-075-9801-A



9 Completing the Perimeter Wire Installation

English

A0

0000099951_004

0000100404_001

> Route the perimeter wire (1) from the main
area (A) to the side area (B).
Minimum distance to the perimeter wires
a = 64 cm (length: 2x IMOW® ruler)

> Make sure that the perimeter wire does not
exceed the following length:
— iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

> Route the perimeter wires (1) in parallel and
close to each other back to the mowing
area (A) without the perimeter wires crossing.

8.14 Small Mowing Area

The STIHL AKM 100 small area module must be
used for a small mowing area where less than
20 m of perimeter wire is required.

The STIHL AKM 100 stabilizes the wire signal
and is incorporated into the perimeter wire by
means of wire connectors.

9 Completing the Perimeter
Wire Installation

9.1 Completing the routing of the
perimeter wire

Docking station on the edge of the mowing area,
docking station on the edge of the lawn area

0000100243_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (2) with a fixing pin (3).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (2) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.

0458-075-9801-A

so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

0000100245_001

Vel x
> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (5) and feed it through.
Push the wire end (1) upward inside the docking
station.

0000100246_001

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (6).

Docking station outside the mowing area
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> Route the perimeter wire (1) close to the
already routed perimeter wire and secure with
a fixing pin (2).

79



English

9 Completing the Perimeter Wire Installation

0000104291_001

0000100424_001

Vgl

> Route the perimeter wire (1) parallel and
closely to the other perimeter wire for 32 cm
(length: 1x IMOW® ruler) back to the docking
station without crossing over the perimeter
wires.

> Route the perimeter wire (1) back to the edge
and further toward the base plate (3) for a
length of a = 55 cm.

0000104515_001

> Use a fixing pin (4) to secure the perimeter
wire (1) at the level of the cable duct.

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (3) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.

0000100415_001

> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (6) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0000100416_001

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (7).

It is mandatory to define a starting point within
the mowing area at the conclusion of commis-
sioning. Otherwise, the robotic mower will not
find its way to the mowing area. Starting points
and their approach frequency can be set using
the MY iMOW® app.

Setting up the docking station in the center of the
mowing area

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (5).

80
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> Route the perimeter wire (1) close to the
already routed perimeter wire.
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10 Installing Guide Wire

> Route the perimeter wire (1) parallel and close
to the other perimeter wire back to the docking
station without crossing over the perimeter
wires.

> Route the perimeter wire (1) toward the front
around the base plate (3) at a distance of
32 cm (length: 1x iIMOW® ruler).

0000100243_001

> Attach the perimeter wire (1) directly on the
base plate (2) with a fixing pin (3).

> Use the perimeter wire (1) to measure two
times the width of the base plate (2) and then
cut the perimeter wire (1) to length with a wire
cutter.

0000100404_001

> Install the perimeter wire (1) in the base plate
so that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

0000100245_001

AT >

> Insert the perimeter wire (1) into the left con-
duit (5) and feed it through.

Push the wire end (1) upward inside the docking

station.

0458-075-9801-A
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0000100246_001

> Mark the wire end (1) near the housing using
the matching cable marker (6).

10 Installing Guide Wire
10.1 Installing the guide wire

Take into account the position of all guide wires

when installing the perimeter wire.

> Take into account the general guidelines for
installing the guide wire 11 8.2.

\© SN =
> Insert the beginning of the guide wire (1) into
the middle conduit (2) and feed the wire
through.
Push the guide wire (1) upward inside the
docking station.

0000100236_001
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> Feed the guide wire (1) through until it pro-
trudes upward for a = 32 cm (length:
1x iIMOW® Ruler).
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10 Installing Guide Wire

0000100405_001

0000100069_001

> Using the appropriate cable marker (3), mark
the guide wire (1) near the housing.
Marking will facilitate the subsequent connec-
tion to the correct terminal.

0000100238,

> Install the guide wire (1) in the base plate so
that the guide wire lies flat in the cable duct
and is secured by the hook (4).

0000100406_001

> Attach the guide wire (1) directly at the base
plate (5) with a fixing pin (6).

> Route the guide wire (1) forb =2 min a
straight line and at a right angle (90°) from the
docking station to the mowing area.

> Route the guide wire (1) to the wire loop (7) at
the edge of the mowing area. The distance to
circumferential perimeter wire (8) must be at
least c = 27.5 cm.
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> Route the guide wire diagonally on inclines.
The distance to the perimeter wire must be at
least c = 27.5 cm.

0000100230_001

> Route guide wire (1) for at least e = 32 cm
(length: 1x IMOW® Ruler) in a straight line and
at a right angle (90°) to the wire loop (7).

> Route the guide wire (1) through the center of
the wire loop (7).

> Using a wire cutter, cut through the guide
wire (1) at the end of the wire loop (7) and
make all wire ends the same length.

~K

0000100233_001

> Insert the ends of the perimeter wires (8) and
the guide wire (1) into the wire connector (9)
up to the limit stop.
Do not strip the wire ends.

> Press the wire connector (1) together up to the
limit stop with a pair of pliers.
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11 Electrically connecting the docking station

English

0000100231_001
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> Route the perimeter wires (8) and guide
wire (1) in parallel and close to each other
without the wires touching.

> Use additional fixing pins to secure the wires.

11 Electrically connecting the
docking station

Connecting the perimeter wire
and guide wire

11.1

0000100247_005

> Slightly tension the wire ends (1) and cut to
length along the edge (2) with a wire cultter.

0000100248_001

> Strip a = 10 mm of the wire ends.
> Twist wire strands so that no individual strands
stick out.

0458-075-9801-A
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Assign the labeled wire ends to the respective
terminals.

Fold the lever (3) of the corresponding termi-
nal backward.

Insert the stripped wire end into the corre-
sponding terminal and fold the lever (3) for-
ward again to close.

> Secure the perimeter wires and guide wire in
the cable holders as shown and press toward
the right.

v

v
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> Fold the cover (4) toward the front.
The cover (4) engages with an audible and
noticeable click.

0000100293_001

> Put on the hood (5).
The hood (5) engages with an audible click.
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11.2 Installing the charging cable

and connecting the power sup-

0000104292_001

> Route the charging cable (1) to the location of
the power supply (2).

> Choose the power supply (2) location so that

the following conditions are met:

— The power supply (2) and the connecting
cable are outside of the mowing area.

— A suitable wall socket is within reach of the
power supply (2).

— The power supply (2) rests on a flat and not
permanently wet surface.

— The power supply (2) is installed elevated
above the ground in case it is exposed to
more protracted wet conditions.

— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.

Route the charging cable so that the following

conditions are met:

— The charging cable (1) is outside of the
mowing area.

— The charging cable (1) is routed so that
people cannot trip over it.

— The charging cable (1) is not under tension
or tangled.

— The charging cable (1) is completely
unwound and is not under the docking sta-
tion.

— The charging cable (1) is not on a perma-
nently wet surface.

Connect the charging cable (1) with the

plug (3) of the power supply (2) until it fully

engages.

v

v
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12 Charging the Robot Mower
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0000104293_001

> Plug the mains plug (4) into a correctly instal-
led socket (5).
The LED on the docking station lights up
green.

11.3  Mounting the power supply on

a wall

The power supply can be mounted on a wall.
| —
|
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> Mount the power supply so that the following
conditions are met:
— Use suitable mounting materials.
— The power supply is level.
Following distances are complied with:
— The power supply is outside of the
range (a) of possible electrical installa-
tions.
— A suitable socket is within reach of the
power supply.
— If possible, protect the location against
adverse weather conditions and direct sun-
light.

12 Charging the Robot Mower
12.1  Charging the robotic mower

The robotic mower must be fully charged before
first use or after lengthy operational breaks (e.g.,

0458-075-9801-A
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12 Charging the Robot Mower

during the winter break). In this case, the robotic
mower carries out a system start. It may take a
few minutes until the system start begins.

After the system start, the robotic mower
receives its position and time. Do not start a
mowing job immediately after the system start.

The charging time depends on various factors,
e.g., the battery temperature or the ambient tem-
perature. For optimal performance, observe the
recommended temperature ranges, [d 23.7.

0000104294_001

> Push the robotic mower into the docking sta-
tion as far as it will go.

3

The LED (1) on the docking station lights up
white.

The LED (1) then begins to flash green, and the
robotic mower begins to charge.

If the LED (1) briefly lights up red, there is an
error, see 1 22.1.

As soon as the light strip (2) on the robotic
mower shows a white light pattern, the robotic
mower performs a system start.

After the system start, an LED lights up white on
the light strip (2).

0458-075-9801-A
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> Leave the robotic mower in the docking station
until it is fully charged.
The LED (1) on the docking station lights up
white as soon as charging is completed.

After the first charging, the robotic mower will
charge automatically in the future as soon as it
returns to the docking station after a mowing job.

Energy efficient charging

In order to charge the robotic mower's battery
with a minimum amount of energy, all of the
robotic mower's and docking station's unneces-
sary extra features besides the charging function
can be deactivated.

0000104296_001

> If the "Access functions" have been activated
in the "MY iIMOW®" app: Deactivate "Access
functions".

Press the following key combination one after the
other:
> Press STOP (3).
The robot mower is stopped and locked
> Press and hold STOP (3) until the light
strip (4) fully lights up red.
> Press STOP (3).
The light strip (4) flashes twice. The device
lock of the robotic mower is activated.
> Press and hold STOP (3) until the light
strip (4) fully lights up red and finally flashes
red twice.
"Energy efficient charging" mode is activated.
The robot mower's battery is fully charged. All
extra functions are deactivated.

After charging is complete, the robot mower must
be activated so that it is operational again:
> Press START (5).

The robotic mower is operational.
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13 Closing Bluetooth® Radio
Interface

13.1  Setting up the Bluetooth® radio

interface

The robotic mower regularly emits a Bluetooth®
signal in order to be able to connect with a
mobile device.

To be able to use the robotic mower, the Blue-

tooth® radio interface must be secured via the

"MY iMOW®" app with a password.

> Download the MY iMOW® app from the app
store of your mobile device and create an
account.

> Add the robotic mower to the account.

> Follow the instructions on the screen and
secure the Bluetooth® radio interface with a
password.
After the password is assigned, the mobile
device is authorized to control and configure
the robot mower.

An additional mobile device can only be author-
ized by entering the selected password. In this
way, the robotic mower is secured against unau-
thorized access.

14 Light patterns on the robot
mower and charging sta-
tion
Light strips on the robotic
mower

14.1

14.2
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13 Closing Bluetooth® Radio Interface

The light strips (1 and 2) indicate the status of
the robotic mower and errors.

The front light strip (1) is only active during a

change in status and lights up for 20 seconds.

White light pattern:

— No active mowing job.

Green light pattern:

— Mowing job is active.

— The rear light strip (2) shows the progress of
the mowing job.

Red light pattern:

— Device lock is active.

— Error message.

Blue light pattern — on rear light strip (2):

— The robotic mower is receiving a system
update.

If the ambient animation is activated via the
MY iMOW® app, the front light strip (1) perma-
nently lights up white when the robotic mower
is moving. The ambient animation fades for
20 seconds if there is a change of status.

LED on the docking station

The LED (1) indicates the docking station sta-

tus and errors.

LED (1) lights up white:

— The docking station is operational.

The LED (1) flashes green:

— The robotic mower is charging.

LED (1) pulsates white:

— The robotic mower is in the docking station
and is ready for operation.

The LED (1) lights up green.

— The robotic mower is not in the docking sta-
tion, and the docking station is working
properly.

LED (1) lights up red:

— There is a fault.

LED (1) lights up blue:

— Communication with the robotic mower.
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15 Operating and Adjusting the Robot Mower

15 Operating and Adjusting
the Robot Mower

15.1  Control panel

0000104298_001

Use the pushbuttons (1 to 5) to operate the
robotic mower's basic functions. The full scope of
functions is available in the MY iMOW® app.

Starting the Mowing Process

> Press START (3).
The robot mower starts mowing and later
automatically returns to the docking station.

Stopping the mowing process and locking the
robot mower
> Press STOP (1).
The robot mower and the mowing unit stop.
The robot mower is locked.

Sending the robot mower to the docking station
> Press HOME (4).
The robot mower returns to the docking sta-
tion.

Unlocking the robot mower
> Press LOCK (2).
> Press the displayed key combination.

Accessing information

> Press INFO (5).
The robotic mower plays back audible infor-
mation about the current status.

15.2 The "MY iMOW®" app

The MY iMOW® app is necessary for convenient
use of the robotic mower. The robotic mower can
be operated and configured via the MY iIMOW®
app.

The robotic mower can be connected to a mobile
device via a wireless network connection
(WLAN) and mobile phone connection or Blue-

English

tooth®. The robotic mower can be operated and
configured from a desktop computer using the
MY iIMOW® web app.

Main functions
— Starting and stopping the mowing process
— Mowing plan
— Set the mowing time® (via an assistant or
manually).
— Configuring starting points (optional)
— Selecting zones (optional)
— Setting the cutting height
— Device access
— Setting home area
— Setting alarm
— Switching on edge optimization
— Performing a wire signal check
— Switching on ambient animation
— Switching on "Check blades" reminder
— Remote access to the robotic mower via a
wireless network connection (WLAN)
— Remote access to the robotic mower via a
mobile phone connection
— Support

Information for integration into your home area
network

To increase data security, you can integrate the
iMOW® separately from your personal devices in
your home area network. For this purpose, cur-
rent Wi-Fi routers offer the possibility of setting
up a separate network, e.g. a Wi-Fi for loT devi-
ces or a wireless network for guests. This sepa-
rate Wi-Fi network does not provide access to
personal data or devices.

Wi-Fi connections must be password protected.
The password should not be disclosed to third
parties.

Setting up the Wi-Fi network and the functions of
the router depend on the manufacturer of the
router.

5Mowing times must be adjusted to local conditions and the prevailing weather. To avoid leaving
tracks on the lawn, reduce mowing times during periods of slower grass growth. To prevent damage to
the lawn, do not have the robotic mower mow during frost.

0458-075-9801-A
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16 Stopping the robot mower
and activating the device
lock

Stopping the robotic mower
and activating the device lock

£

A WARNING

® The robot mower may unintentionally be

switched on if the robot mower is not stopped

and shut down by activating the device lock as

described in this User Manual. This may result

in serious injury to people and damage to

property.

> Stop the robot mower and activate the
device lock during transport, storage, clean-
ing, servicing and repair or when there is
changed or unusual behavior.

16.1

0000104299_001

> Press STOP (1).
The robot mower is stopped and locked.

> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red.

> Press STOP (1).
The light strip (2) flashes twice. The device
lock of the robotic mower is activated. The
robotic mower can be transported, stored,
cleaned or serviced.

17 Transporting

17.1  Transporting the robot mower
> Stop the robot mower and activate the device
lock.

88

16 Stopping the robot mower and activating the device lock

Carrying the robot mower

0000099953_001

> Wear work gloves made of robust material.
> Carry the robot mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).

Transporting the robot mower in a vehicle
> Secure the robot mower so that it does not tip
over and cannot move.

17.2  Transporting the Battery

The battery has been installed in the robot

mower and must only be removed by a STIHL

authorized dealer.

> Check that the battery is in a safe condition.

> Pack the battery in packaging in such a way
that it cannot move inside the packaging.

> Secure the packaging so that it cannot move.

The battery is subject to the Carriage of Danger-
ous Goods regulations. The battery is classified

as UN 3480 (lithium ion batteries) and has been
tested pursuant to UN Manual Tests and Criteria
Part I, Subsection 38.3.

The transport regulations can be found at
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Storing

18.1  Preparing the robotic mower for

storage

STIHL recommends when the robotic mower is

not used for longer periods of time, e.g., winter

break, to put it into "hibernation". "Hibernation"

deactivates all unnecessary extra functions of

the robotic mower and ensures a low discharge

of the battery.

> If the "Access functions" have been activated
in the "MY iIMOW®" app: Deactivate the
"Access functions".

> If the robotic mower's state of charge is below
50%: charge the robotic mower until its state
of charge exceeds 50%.
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18 Storing

0000104300_001

> Remove the robotic mower from the docking
station.

Press the following key combination one after the
other:
> Press STOP (1).
The robot mower is stopped and locked.
> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red.
> Press STOP (1).
The light strip (2) flashes twice. The device
lock of the robotic mower is activated.
> Press and hold STOP (1) until the light
strip (2) fully lights up red and finally flashes
red twice.
The hibernation mode is activated. All extra
functions are deactivated.

After the winter break, the robot mower must be

activated so that it is operational again:

> Move robotic mower to the mowing area.

> Press START (3).
The "hibernation" mode is deactivated and the
robotic mower is once again operational.

> If the robotic mower does not respond, it must
be charged: Charging the robotic mower
12.1.

18.2  Storing the robotic mower
> Store the robotic mower so that the following
conditions have been met:
— The robot mower is out of the reach of chil-
dren.
— The robotic mower is clean and dry.
— The robotic mower is in an enclosed space.
— The robotic mower's battery is charged.
— Do not store the robotic mower outside of
the specified temperature limits, L1 23.6.
— The robotic mower cannot tip over.
— The robotic mower cannot roll away.
— The robot mower is horizontal on its wheels.
— No objects are placed on the robot mower.

The robot mower can also be stored on a wall
holder. The wall holder is available as an acces-

sory.

0458-075-9801-A
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NOTICE

m |f the robotic mower is not stored as described
in this User Manual, the battery may become
deeply discharged and irreparably damaged.
> Charge the battery of the robotic mower

before storage.

18.3  Storing the docking station,

charging cable and power sup-
ply
During longer periods of non-use, e.g. in winter,
the docking station, charging cable and power
supply may remain in the mowing area.
> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.
> Protect the mains plug against weather condi-
tions.
> Clean all components.

0000101180_001

7 Zi
> Cover the docking station, e.g., with a large
pail or a mortar bucket.

0000101181_001

with pegs.

Dismantling the docking station, charging cable
and power supply

To store the wall holder available as an acces-

sory, or if covering is not possible, the docking

station, charging cable and power supply can

also be removed.

> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall socket.

> Clean all components.

> Disconnect the charging cable from the dock-
ing station and power supply and coil it.

89



English

> Remove power supply and coil up connecting
cable.

> Disconnect perimeter wire and guide wire from
the docking station.

> Grease wire ends to protect against corrosion
and weather conditions.

> Remove the docking station.

19 Cleaning
19.1

Cleaning the robotic mower

A WARNING

® The cutting edges of the blades are sharp.
There is a risk of cutting oneself.
> Wear work gloves made of robust material.

Regularly clean the robotic mower. The cleaning

intervals depend on the conditions of use and

may be affected by humidity, the type of grass

and the rate of grass growth.

> Stop the robotic mower and activate the
device lock.

0000100282_001

v

Grip the robotic mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).

> Place the robot mower on its side and secure
it against falling over.

Check the plug (3) of the diagnostic socket for
damage and tight fit.

If the blade disk (4) is heavily soiled, remove
the blade disk (4).

v

v

0000100283_001

> Remove the dirt with a wooden rod or a soft
brush. If necessary, use a ph-neutral deter-
gent. STIHL recommends STIHL Multiclean.
> Rinse off loose dirt with a gentle water jet.
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19 Cleaning

> Clean the underside of the robotic mower with
a damp cloth.

> Cleaning the blades and the blade disk.

To achieve good mowing results and trouble-

free operation, the blades must rotate freely.

Clean the charging contacts (5) with a damp

cloth.

Clean the hood and control panel with a damp

cloth.

19.2

v

v

Cleaning the docking station,
power supply, charging cable

and plug connections
> Disconnect the power supply's mains plug
from the wall outlet.
> Clean the docking station, power supply and
charging cable with a damp cloth.
> If necessary, remove built-up dirt with a soft
brush.
> Clean plug connections with a dry lint-free
cloth.
> If necessary, remove built-up dirt with a
brush.

20 Maintenance and replace-
ment of blades

20.1 Visual inspection
> Regularly check the robot mower:
— Cleanliness of the charging contacts
— Check the hood and protective strip for
damage
— Check that the wheels run smoothly

Check the blades for damage, wear, cracks

and smooth running.

— The blades can be typically used for sev-
eral weeks. The durability of the blades
can be greatly affected by the set mowing
times, the grass texture, the grass
growth, sand, branches or leaves on the
mowing area.

0000100420_001

— Check the blade disk for damage and wear.
— If the wear marks (1) are worn through
and holes are formed: Replace the mow-
ing unit.
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20 Maintenance and replacement of blades
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0000102542_001

0000100285_001

— Check the L-pins (2) for damage and wear.
— If the L-pins (2) are more than half-worn:
Replace the mowing unit.

> Press and hold the lever (3).
> Rotate the nut (4) counterclockwise until it can
be removed.

0000100056_001

0000100286_001

— Check the plug (3) of the diagnostic socket
for damage and tight fit.

20.2

Replacing the blades

A WARNING

® The cutting edges of the blades are sharp.
There is a risk of cutting oneself.
> Wear work gloves made of robust material.

> Stop the robot mower and activate the device
lock.

0000100258_001

> Grip the robotic mower at the front grip sur-
face (1) and the rear grip surface (2).
> Turn the robot mower on its back.
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> Remove the nut (4).
> Remove the blade disk (5).

0000104301_001

> Push the blade carrier (6) in the direction indi-
cated by the arrow &'
The blade carrier (6) is unlocked.

> Remove the blade carrier (6).

0000104445_001

v

Detach all old blades (7).
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0000104302_001

0000104446_001

> Attach new blades (8). Insert only one blade
per L-pin (9).
The blades can be oriented in any direction.
The blades can move freely around the L-pin.

16
v J
~_ .

-@®

3

@)

0000104303_0

> Put on the blade carrier (6).

Push the blade carrier (6) in the direction of
the arrow © and make sure that all three
arms (10) underneath the L-pins (9) are posi-
tioned.

The blade carrier (6) is locked.

Position the blade disk (5) on the robotic
mower.

> Turn the nut (4) clockwise.

Securely tighten the nut (4) by turning it clock-
wise.

The levers (3) engage audibly.

v

v

v

21 Repairing

211 Repairing the robotic mower,
battery, mowing unit, docking
station and power supply

Users cannot repair the robotic mower, battery,
docking station and power supply themselves.
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21 Repairing

Damaged or worn blades and the mowing unit
can be replaced.
> If the robotic mower, battery, docking station,
charging cable, power supply or connecting
cable is damaged: Do not use the robotic
mower, battery, docking station, charging
cable, power supply or connecting cable and
contact a STIHL authorized dealer.
> If a blade is damaged or worn:
> Stop the robot mower and activate the
device lock.
> Replace all blades. The blades cannot be
re-sharpened.
> If the blade disk or the L-pins on the blade disk
are damaged or worn:
> Stop the robotic mower and activate the
device lock.
> Replace the mowing unit.
> If warning labels are illegible or damaged:
Have the warning labels replaced by a STIHL
authorized dealer.

21.2 Extending or repairing perime-

ter wire or guide wire

The perimeter wire or guide wire can be exten-
ded or repaired using wire connectors.

Wire connectors are filled with gel to prevent pre-

mature wear or corrosion of the wire ends.

> Make sure that the overall length of the perim-
eter wires does not exceed the maximum
length of 850 m.

~K

0000100060_001

> Insert the wire ends (2) into the wire connec-
tors (1).
Do not strip the wire ends.

> Press the wire connector (1) together up to the
limit stop with a pair of pliers.
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22 Troubleshooting

0000100242_001

22 Troubleshooting
22.1

Troubleshooting the robotic mower

English

> Route perimeter wires at least for a length of
a =5 cm parallel and close together without
the perimeter wires crossing over each other.

docking station.

or

Proceed as follows for troubleshooting:
> Follow the instructions in the MY iMOW® app.

Most faults are indicated in the MY iIMOW® app and by red light patterns on the robotic mower or

> Press the INFO pushbutton on the control panel and follow the audible instructions.

fails to start the
mowing process
as expected.

strips light up
blue.

restarting.

Error Light strips on |Cause Remedy
the robot
mower or
docking station
The robotic The battery is dischar-[> Make sure that the perimeter wire does
mower stops on ged. not exceed the following length:
the way back to — iMOW® 3: 200 m
the docking sta- — iIMOW® 4: 300 m
tion. > Optimize installation of the guide wire.
> Install another guide wire within the
mowing area.
> Carry the robot mower to the docking
station for charging.
> If possible, in a mowing area with a
slope, position the docking station in the
lower area of the slope.
The robot mower [llluminated The robot mower is > Wait until the restart has been comple-

ted.
The robot mower then automatically
starts the mowing process.

Light strips light
up red.

The LED on the
docking station
lights up red.

There is an error on
the perimeter wire or
guide wire.

A\

Make sure that the perimeter wire or
guide wire is undamaged.

Make sure that the perimeter wire or
guide wire is correctly connected to the
docking station.

Make sure that the perimeter wire and
guide wire are correctly connected to the
wire connector.

Follow the instructions in the MY iMOW®
app.

The robotic
mower is not
charging.

0458-075-9801-A

Light strips light
up red.

The LED on the
docking station
lights up red.

There is a fault in the
robot mower, battery,
power supply or
docking station.

A\

Make sure that the charging contacts on
the docking station and robotic mower
are clean.

Make sure that the temperature remains
within the recommended range.

Follow the instructions in the MY iMOW®
app.
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Error Light strips on |Cause Remedy

the robot

mower or

docking station

> If the error persists: Do not try to conti-
nue to charge the robotic mower;
remove the mains plug of the connecting
cable from the socket outlet and contact
a STIHL authorized dealer.

23 Specifications

23.1 STIHL iMOW® 3.0 EVO,
4.0 EVO robotic mower

Specifications
— Cutting width: 20 cm
— Cutting height - electric: 20 mm to 60 mm
— Speed of the blade disk: 3000 rpm
— Mowing speed: 0.5 m/s
— Dimensions:
— Height: 163 mm
— Width: 427 mm
— Length: 610 mm
Weight: 11 kg
— Protection class: IlI
Degree of protection: IP56
Maximum mowing area:
- iIMOW® 3.0 EVO: 500 m?
- iIMOW® 4.0 EVO: 1000 m?
Active time (per week) 6
— IMOW® 3.0 EVO: 24 h for 325 m?
- iIMOW® 4.0 EVO: 32 h for 650 m?
— Maximum length of the perimeter wire:
- iIMOW® 3.0 EVO: 200 m
- iIMOW® 4.0 EVO: 300 m
— Maximum gradient: 45%

Bluetooth®

— Data connection: Bluetooth® 5.1. The mobile
device must be compatible with Bluetooth®
Low Energy 5.0 and support Generic Access
Profile (GAP).

— Frequency band: ISM band 2.4 GHz

— Maximum RF power transmitted: 1 mW

— Signal range: approx. 10 m. The signal
strength depends on the ambient conditions
and the mobile device. The signal range can
vary greatly depending on local conditions and
the receiver used. The range may be percepti-
bly reduced inside enclosed rooms and

through metal barriers (such as walls, shelves
or cases).

— Requirements for the operating system of the
mobile device: See info.myimow.stihl.com

Radio network (WLAN)

— Network standard: IEEE 802.11b/g/n

— Frequency band: 2.4 GHz

— Maximum RF power transmitted: 100 mW

Mobile phone connection
— Format of the SIM card: eSIM
— Frequency bands
— LTE-Cat-M1: B1, B2, B3, B4, B5, B8, B12,
B13, B20, B28, B66
— UMTS, HSDPA, HSPA+: B1, B2, B4, B5,
B6, B8, B19
— GSM, GPRS, EDGE: 850 MHz, 900 MHz,
1800 MHz, 1900 MHz
— Radiated maximum transmission power: 2 W
— Average data volume per month: see FAQs at
https://support.stihl.com

Network data sheet

Communication with STIHL loT platform

— Interface: Radio network (Wi-Fi), mobile phone
connection

— Protocol and port: MQTT via TCP (8883)

Network configuration

— Interface: Radio network (Wi-Fi), mobile phone
connection

— Protocol and port: DHCP/DHCPV6 via UDP
(68/546)

Communication with the "MY iMOW®" app

— Interface: Bluetooth® Low Energy

— Protocol and port: proprietary via GATT

Time synchronization

— Interface: Radio network (Wi-Fi), mobile phone
connection

— Protocol and port: NTP via TCP/UDP (123)

Resolution of domain names and addresses

— Interface: Radio network (Wi-Fi), mobile phone
connection

— Protocol and port: DNS via TCP/UDP (53)

8Under ideal conditions (few obstacles, simple geometry and low gradients in garden, moderate

growth of lawn)
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23 Specifications

OTA update, check of online status of the robotic

mower, communication with STIHL loT platform

— Interface: Radio network (Wi-Fi), mobile phone
connection

— Protocol and port: HTTP/HTTPS via TCP
(80/443)

Sensor data
Position data receiver / GNSS sensor
— Location data (length, width, height)

23.2 Blades

— Number of blades: 3

23.3 STIHL AAI battery

The battery has been installed in the robotic
mower and may only be removed by a STIHL
authorized dealer.

— Battery technology: Lithium-ion

— Voltage: 18 V

— Capacity in Ah: see rating label

— Energy content in Wh: see rating label

— Weight in kg: See rating label

23.4 Docking station and power sup-
ply

Docking station
— Protection class: IlI
— Degree of protection: IPX5
— Weight: 3.6 kg
— Perimeter wire and guide wire
— Voltage: 40 V DC
— Frequency range: 1.4 kHZ to 20 kHz

Power supply
— Market-dependent versions:
— FW7314/EU/40/1.25/PI/
— FW7315/EU/40/1.875/DT/
— FW7315/UK/40/1.875/DT/
FW7315/CH/40/1.875/DT/
— FW7315/AU/40/1.875/DT/
— Weight:
— Version FW7314: 0.47 kg
— Version FW7315: 0.9 kg
— Rated voltage: see rating plate
— Frequency: see rating plate
— Rated power: see rating plate
— Charging current: See rating plate
— Protection class: Il
— Degree of protection:
— Version FW7314: IPX4
— Version FW7315: IP67
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23.5 Extension Cords

If an extension cord is used, the cross sectional
area of its conductors must meet the following
minimum requirements — depending on the line
voltage and length of the extension cord:

If rated voltage on the rating label is 220V to

240V:

— Cord length up to 20 m: AWG 15/ 1.5 mm?

— Cord length 20 m up to 50 m: AWG 13/
2.5 mm?

If rated voltage on the rating label is 100V to

127V:

— Cord length up to 10 m: AWG 14 /2.0 mm?

— Cord length 10 m up to 30 m: AWG 12/
3.5 mm?

23.6 Temperature limits

A WARNING

® The battery in the robot mower is not protec-

ted against all environmental conditions. If the

battery is exposed to certain environmental

conditions, it may catch fire or explode. This

may result in serious injury to people and

damage to property.

> Do not charge the battery below 5°C or
above 40°C.

> Do not use the robot mower below 5°C or
above 40°C.

> Do not use the docking station and power
supply below 5°C or above 40°C.

> Do not store the robot mower below 0°C or
above 40°C.

> Do not store the docking station and power
supply below -20°C or above +60°C.

23.7 Recommended temperature

ranges

For optimum performance of the battery installed
in the robot mower and of the docking station
and power supply, observe the following temper-
ature ranges:
— Charging: 5°C to 40°C
— Use: 5°C to 40°C
— Storage of robot mower: 0°C to 40°C
— Storage of docking station and power supply: -

20°C to 60°C

If the battery is charged, used or stored outside
the recommended temperature ranges, perform-
ance may be reduced.
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23.8 Sound values

The K value for the sound power level is 2 dB(A).

— Sound power level measured according to
2000/14 EC: 56 dB(A).

— Sound power level guaranteed according to
2000/14 EC: 58 dB(A).

239 REACH

REACH is an EC regulation and stands for the
Registration, Evaluation, Authorisation and
Restriction of Chemical substances.

For information on compliance with the REACH
regulation see www.stihl.com/reach.

24 Spare Parts and Accesso-
ries

241 Spare parts and accessories

STIHL These symbols indicate original STIHL

5 spare parts and original STIHL acces-
sories.

STIHL recommends the use of original STIHL

spare parts and accessories.

Despite ongoing market observation, STIHL is
unable to judge the reliability, safety and suitabil-
ity of other manufacturers' spare parts and
accessories; accordingly, STIHL cannot warrant
for the use of those parts.

Original STIHL spare parts and original STIHL
accessories are available from STIHL dealers.

25 Decommissioning and dis-
posal

Decommissioning robotic
mower

251

The robotic mower is connected to the personal
STIHL account, with mobile devices and private
wireless networks (WLAN). For safety reasons,
all connections should be disconnected and per-
sonal data deleted before the robotic mower is
discarded, sold or loaned out.
> Reset the robotic mower to the factory defaults
via the "MY iMOW®" app.
Passwords and connected devices are then
deleted.
> Remove the robotic mower from the user
account via the "MY iMOW®" app.
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25.2 Disposal of the robot mower

Contact local authorities or a STIHL authorized
dealer for information on disposal.

Improper disposal can be harmful to health and
pollute the environment.

The robot mower contains a built-in rechargeable

battery, which must be disposed of separately.

> Return the robot mower to a STIHL authorized
dealer for disposal.
The STIHL authorized dealer will remove the
built-in battery from the robot mower for sepa-
rate disposal.

> Take STIHL products including packaging to a
suitable collection point for recycling in accord-
ance with local regulations.

> Do not dispose with domestic waste.

26 EC Declaration of Con-
formity
STIHL iMOW® 3.0 EVO,
4.0 EVO robotic mower

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
BadstralRe 115
D-71336 Waiblingen

Germany

26.1

declares under our sole responsibility that
— Designation: Robotic mower

— Manufacturer's brand: STIHL

- Type: iIMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

— Serial number: IA02

and

— Designation: Docking station
— Manufacturer's brand: STIHL
— Type: Docking station

— Serial number: IA02

conforms to the specifications of the Directives
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU and has been developed and built in
compliance with the versions of the following
standards valid at the production date:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5,

EN 55014-1:2021, EN 55014-2:2021,

EN 61000-3-2:2019/A2:2024,

EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),
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27 UKCA Declaration of Conformity

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02).
Participating notified body: VDE Prif- u. Zertifi-
zierungsinstitut GmbH, No. 0366, has verified the
conformity in accordance with Annex Ill Mod-

ule B of the Directive 2014/53/EU and has issued
the following EU type examination certificate:
40059214.

The technical documents are stored at
ANDREAS STIHL AG & Co. KG Product Appro-
val.

The year of construction, the country of manufac-
ture and the machine number are shown on the
robotic mower.

Waiblingen, 2024-10-01
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

S

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

27 UKCA Declaration of Con-
formity

STIHL iMOW® 3.0 EVO,
4.0 EVO robotic mower

271

UK
CA

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstralte 115
D-71336 Waiblingen

Germany

declares under our sole responsibility that
— Designation: Robotic mower

— Manufacturer's brand: STIHL

- Type: iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO

— Serial number: 1A02

and

— Designation: Docking station
— Manufacturer's brand: STIHL
— Type: Docking station

— Serial number: IA02

conforms to the specifications of the UK regula-
tions The Restriction of the Use of Certain Haz-
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ardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012, Supply of Machi-
nery (Safety) Regulations 2008, Radio Equip-
ment Regulation 2017, The Product Security and
Telecommunications Infrastructure (Security
Requirements for Relevant Connectable Prod-
ucts) Regulations 2023: Schedule 1, Electromag-
netic Compatibility Regulations 2016 and has
been developed and built in compliance with the
versions of the following standards valid at the
production date: EN 50636-2-107,

EN 60335-1 Ed 5, EN 55014-1:2021,

EN 55014-2:2021, EN 61000-3-2:2019/A2:2024,
EN 61000-3-3:2013/A2:2021/AC:2022-01,

EN 62311, ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),
ETSI EN 303 447 V1.3.1 (2022-04),

ETSI EN 301 489-52 V1.2.1 (2021-11),

ETSI EN 301 511 V12.5.1 (2017-03),

ETSI EN 303 413 V1.2.1 (2021-02),

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09),

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1 (2019-04),

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07),

ETSI EN 301 908-1 V15.2.1 (2023-01),

ETSI EN 301 908-13 V13.2.1 (2022-02)

Safety updates are provided at intervals of 24
months.

The technical documents are stored at
ANDREAS STIHL AG & Co. KG.

The year of construction, the country of manufac-
ture and the machine number are shown on the
robotic mower.

Waiblingen, 2024-10-01
ANDREAS STIHL AG & Co. KG

I

Robert Olma, Vice President, Regulatory Affairs
& Global Governmental Relations

28 Addresses

www.stihl.com

29 Open Source Software
29.1 Open source software

This product contains copyright protected open
source software that has been published by the
respective copyright holders under certain
license terms such as GNU General Public
License (GPL), GNU Lesser General Public
License (LGPL), Apache License or similar licen-
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ses. If copyright protected notes, terms of use or
license terms are contained in this User Manual
that contradict the terms of an applicable open
source license, they are not used in the User
Manual. The use and dissemination of the con-
tained open source software is subject exclu-
sively to the respective open source license.
Insofar as the applicable license grants you the
right to the source code of this software and/or
other additional data, you can obtain the source
code from us during a period of three years after
our last delivery of the product and if the license
terms require it for as long as we offer customer
support for the product. To obtain the complete
corresponding source code from us, you can
send your request with information of the product
name, serial number and version of the corre-
sponding software to the following address:
ANDREAS STIHL AG & Co. KG, Open Source
Team/Officer, Postfach 17 71, 71307 Waiblin-
gen, Germany. We reserve the right to charge
you the costs of the data carrier as well as ship-
ping costs. You can find additional information at
the following website: https://open-
source.stihl.com
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1 Prélogo

Distinguidos clientes,

Nos alegramos de que se hayan decidido

por STIHL. Desarrollamos y confeccionamos
nuestros productos en primera calidad y con
arreglo a las necesidades de nuestros clientes.
De esta manera conseguimos elaborar produc-
tos altamente fiables incluso en condiciones de
esfuerzo extremas.
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STIHL también presta un Servicio Postventa de
primera calidad. Nuestros comercios especializa-
dos garantizan un asesoramiento e instrucciones
competentes asi como un amplio asesoramiento
técnico.

STIHL se declara expresamente a favor de tratar
la naturaleza de forma sostenible y responsable.
Estas instrucciones de servicio pretenden asis-
tirle para hacer un uso ecoldgico y seguro de su
producto STIHL durante toda su vida util.

Le agradecemos su confianza y le deseamos
que disfrute de su producto STIHL.

(e o

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANTE: LEER ANTES DE USARY

GUARDAR.

2 Informaciones relativas a
estas instrucciones para la
reparacion

21 Documentacion vigente

Las normas de seguridad locales estan en vigor.
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3 Sinopsis

> Ademas de este manual de instrucciones, se
deben leer detenidamente y con maxima aten-
cién los siguientes documentos:

— Informacién de seguridad sobre acumulado-
res STIHL y productos con acumulador
incorporado: www.stihl.com/safety-data-
sheets

Encontrara mas informacion sobre el robot corta-
césped STIHL, los accesorios compatibles y las
preguntas frecuentes en support.stihl.com,
info.myimow.stihl.com o en un distribuidor espe-
cializado STIHL.

La marca verbal Bluetooth® y el simbolo Blue-
tooth® (logotipos) son marcas comerciales regis-
tradas y son propiedad de Bluetooth SIG, Inc.
Cualquier uso de esta marca verbal/simbolo por
parte de STIHL se realiza bajo licencia.

El robot cortacésped esta equipado con una
interfaz inalambrica Bluetooth®, una interfaz de
red inalambrica y una interfaz de telefonia movil.
Se deben respetar las restricciones de funciona-
miento locales (por ejemplo, en aviones u hospi-
tales).

2.2 Marca de las indicaciones de
advertencia en el texto

A PELIGRO

m | aindicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar lesiones graves o la muerte.
> Con las medidas mencionadas se pueden

evitar lesiones graves o mortales.

espafiol
3  Sinopsis
3.1 Robot cortacésped

0000104279_001

A rovertEnCIA

® | aindicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar lesiones graves o la muerte.
> Con las medidas mencionadas se pueden
evitar lesiones graves o mortales.

INDICACION

® | aindicacion hace referencia a peligros que
pueden provocar dafios materiales.
> Con las medidas mencionadas se pueden
evitar dafios materiales.

2.3 Simbolos en el texto

AR Este simbolo remite a un capitulo de este
== manual de instrucciones.

0458-075-9801-A

1 Punto de agarre delantero
El robot cortacésped se puede levantar y
transportar agarrandolo simultaneamente por
los puntos de agarre delantero y trasero.

2 Contactos de carga
Los contactos de carga conectan el robot cor-
tacésped con la estacién de carga.

3 Sensores de ultrasonido
Los sensores de ultrasonido detectan obsta-
culos.

4 Cubierta
La cubierta esta montada de forma elastica y
mediante un sensor de impacto se detectan
los obstaculos en la superficie de corte.

5 Ruedas motrices
Las ruedas motrices impulsan el robot corta-
césped.

6 Tira luminosa
La tira luminosa indica el estado del robot.

0000104280_001

7 Punto de agarre trasero
El robot cortacésped se puede levantar y
transportar agarrandolo simultaneamente por
los puntos de agarre delantero y trasero.

8 Regleta protectora
La regleta protectora protege al usuario con-
tra objetos despedidos hacia arriba y contra
el contacto con las cuchillas.

9 Panel de mando
El panel de mando contiene los pulsadores y
el sensor de lluvia.
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3.2 Panel de mando

1 Pulsador "INFO"
Este pulsador hace que el robot comunique
verbalmente la informacion relativa al estado
actual.

2 Pulsador "STOP"
Este pulsador detiene el robot y el meca-
nismo de corte. Este pulsador sirve también
para activar el bloqueo de la maquina.

3 Pulsador "CIERRE"
Este pulsador desbloquea el robot en relacion
con una combinacion de teclas indicada.

4 Pulsador "START"
Este pulsador inicia el servicio de corte.

5 Pulsador "CASA"
Este pulsador envia el robot de vuelta a la
estacion de carga o bien interrumpe el trabajo
de corte actual si el robot esta en la estacién
de carga.

6 Tira luminosa
La tira luminosa indica el estado del robot y
muestra qué combinacion de teclas hay que
pulsar para realizar una accién determinada.

7 Sensor de lluvia
El sensor de lluvia reacciona a la humedad.
Segun el ajuste, el robot cortacésped puede
tener en cuenta las condiciones del entorno
en su plan de corte.

3.3 Equipo de corte

0000104282_001

3 Sinopsis

Disco de corte

El disco de corte sirve para fijar las cuchillas.
Pemo en L

Los pernos en L sirven para enganchar las
cuchillas.

Cuchillas

Las cuchillas cortan la hierba.

Palanca

Las palancas aseguran las tuercas.
Tuerca

La tuerca fija el disco de corte.

Rétulo de potencia con nimero de maquina

34 Estacién de carga y fuente de

alimentacion

0000104283_001

Enchufe de red
El enchufe de red conecta el cable de cone-
Xién a una toma de corriente.

Cable de conexion
El cable de conexién conecta la fuente de ali-
mentacion al enchufe de red.

. 7
Fuente de alimentacion

La fuente de alimentacion suministra energia
a la estacion de carga.

Cable de carga

El cable de carga conecta la fuente de ali-
mentacion o la fuente de alimentacién enchu-
fable a la estacion de carga.

Enchufe

El enchufe conecta el cable de carga a la
estacién de carga.

Cubierta

La cubierta tapa la estacion de carga y pro-
tege la electronica interior.

LED

EI LED indica el estado de la estacion de
carga.

"Fuente de alimentacién o fuente de alimentacién enchufable contenida en el volumen de suministro,

en funcién de la ejecucion y el mercado

100
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3 Sinopsis

8 Contactos de carga

Los contactos de carga conectan la estacion

de carga al robot cortacésped.

9 Plataforma
La plataforma es la base de la estacion de
carga.

10 Canal de alambres

En el canal de alambres del centro se tiende

el alambre conductor.

11 Canal de alambres
En los canales de alambres del exterior se
tiende el alambre delimitador.

12 Fuente de alimentacién enchufable?
La fuente de alimentacion enchufable sumi-
nistra energia a la estacion de carga.

# Rotulo de potencia con niimero de maquina

13
1

0000104284_001

13 Clavos para la tierra
Los cuatro clavos para la tierra fijan la esta-
cion de carga en el suelo.

3.5 iMOW® Ruler y kit de instala-
cién
iMOW® Ruler

0000099832_001

1 iMOW® Ruler
El Ruler facilita el tendido de cables y sirve
para mantener la distancia correcta.

Kit de instalacion

El kit de instalacion se necesita para poner en
marcha el robot cortacésped y no esta incluido
en el volumen de suministro del robot. Los kits
de instalacion adecuados se pueden adquirir

0458-075-9801-A
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como accesorio para los diferentes tamafios de
jardin.

STIML o 3
[P

1 Clavo de fijacion
El clavo de fijacion fija el alambre delimitador
y el alambre conductor.

2 Conector de cable
El conector de alambres une los extremos de
estos.

0000099833_001

3 Marcadores de cables
Los marcadores de cables sirven para marcar
los extremos de los cables en el interior de la
estacién de carga. Estos facilitan la asigna-
cion de los extremos de los cables para
conectarlos al borne correcto.

4 Rollo de alambre
El rollo de alambre se necesita para el ten-
dido del alambre delimitador y el alambre
conductor.

3.6 Simbolos

Los simbolos pueden encontrarse en el robot
cortacésped, en la estacion de carga, la fuente
de alimentacion o el acumulador y significan lo
siguiente:

Este simbolo indica el diametro del disco
de corte.

Este simbolo indica el sentido para

desenclavar el portacuchillas al cam-
biar las cuchillas.
Este simbolo indica el sentido para
enclavar el portacuchillas al cambiar
las cuchillas.

IE‘ Clase de proteccion 2, aislamiento doble.

No echar este producto a la basura
doméstica.

El dato junto al simbolo indica el contenido
de energia del acumulador segun la espe-
cificacion del fabricante de las células. El
contenido de energia disponible en la apli-
cacion es mas bajo.
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4 Indicaciones relativas a la
seguridad

4.1 Simbolos de advertencia

Los simbolos de advertencia en el robot corta-
césped, en la estacion de carga, la fuente de ali-
mentacion o el acumulador montado significan lo
siguiente:

Tener en cuenta las indicaciones de
seguridad y sus respectivas medidas.

Leer detenidamente y con maxima
atencion el manual de instrucciones y
guardarlo.

Tener en cuenta las indicaciones de
seguridad relativas a los objetos que
pueden salir despedidos y sus respecti-
vas medidas.

Mantener la distancia de seguridad.

No tocar el disco con las cuchillas
cuando estéa girando.

No subirse al robot cortacésped ni sen-
tarse en él.

Parar el robot cortacésped durante el
transporte, el almacenamiento, la lim-
pieza, el mantenimiento, la reparacion
o0 si se percibe un cambio en el funcio-
namiento y activar el bloqueo del
mismo.

Mantener a los nifios apartados del
robot cortacésped y de la superficie de
corte.

POIDXD EM@*‘%B®>
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Mantener a los animales apartados del
robot cortacésped y de la superficie de
corte.

No sumergir el acumulador en liquidos.

Proteger el acumulador del calor y el
fuego.

_
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4 Indicaciones relativas a la seguridad

4.2 Uso previsto

El robot cortacésped
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 se utiliza para cortar
hierba y hacer mulching.

La estacion de carga STIHL y la fuente de ali-
mentacion suministrada FW7314/EU/40/1.25/P1/
o FW7315/XX/40/1.875/DT/ cargan el robot cor-
tacésped STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO.

El robot, la estacion de carga y la fuente de ali-
mentacion se pueden utilizar bajo la lluvia.

El robot cortacésped recibe energia de un acu-
mulador STIHL AAI. El acumulador esta mon-
tado en el robot y solo lo puede desmontar un
distribuidor especializado STIHL.

El robot cortacésped se puede configurar y
manejar por medio de la app "MY iMOW®".

A ADVERTENCIA

m | as estaciones de carga, las fuentes de ali-
mentacion y los acumuladores no autorizados
por STIHL para el robot cortacésped pueden
originar incendios y explosiones. Las perso-
nas pueden resultar gravemente heridas o
morir y se pueden producir dafios materiales.
» Utilizar el robot cortacésped con el acumu-
lador STIHL AAI montado.

> Cargar el robot cortacésped
STIHL iMOW® 3.0 EVO, 4.0 EVO en la
estacion de carga STIHL y una fuente de
alimentacion STIHL FW7314/EU/
40/1.25/P1/ o FW7315/XX/40/1.875/DT/.

® En el caso de que el robot cortacésped, el
acumulador, la estacién de carga o la fuente
de alimentacion no se utilicen de forma ade-
cuada, las personas pueden sufrir lesiones
graves o mortales y se pueden producir dafos
materiales.
> Utilizar el robot cortacésped, la estacion de

carga y la fuente de alimentacion tal y
como se especifica en este manual de ins-
trucciones.

4.3 Requisitos para el usuario

A ADVERTENCIA

® | 0s usuarios no instruidos no pueden detectar
ni calcular los peligros del robot cortacésped,
la estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion. El usuario u otras personas pueden sufrir
lesiones graves o mortales.

0458-075-9801-A



4 Indicaciones relativas a la seguridad

> Leer detenidamente y con maxima
atencion el manual de instrucciones
y guardarlo.

> En el caso de prestar el robot, la estacion
de carga o la fuente de alimentaciéon a otra
persona: entregarle el manual de instruc-
ciones.

> Asegurarse de que el usuario cumpla los
siguientes requisitos:

— El usuario esta descansado.

— El usuario tiene capacidad fisica, sen-
sorial y psiquica para manejar el robot
cortacésped, la estacion de carga y la
fuente de alimentacién y trabajar con
ellos. Si la capacidad del usuario para
ello esta limitada corporal, sensorial o
mentalmente, solo podra trabajar con
este robot bajo supervision o tras haber
sido instruido por una persona respon-
sable. Esto incluye también todos los
trabajos con el robot cortacésped y en
este mismo, en la estacién de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de
carga y en el alambre conductor y el
alambre delimitador.

— El usuario puede detectar ni calcular los
peligros del robot cortacésped, la esta-
cion de carga y la fuente de alimenta-
cion.

— El usuario es mayor de edad o se esta
formando profesionalmente bajo tutela
en el marco de las normativas naciona-
les.

— El usuario ha recibido instrucciones de
un distribuidor especializado STIHL o
de una persona especializada antes de
trabajar por primera vez con el robot
cortacésped, la estacion de carga y la
fuente de alimentacion.

— El usuario no esta afectado por alcohol,
medicamentos o drogas.

— Durante la instalacion, el manejo, la lim-
pieza, el mantenimiento y el transporte
del robot cortacésped, mantener el
equilibrio, adoptar una postura segura y
no correr.

— Los conceptos "manejo”, "uso" y "utili-
zacion" abarcan todos los trabajos en el
robot cortacésped, la estacion de carga,
la fuente de alimentacion, el cable de
carga, el alambre conductor y el alam-
bre delimitador, asi como todos los
accesorios del iIMOW®,

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

0458-075-9801-A
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Ropa y equipamiento

A ADVERTENCIA

4.5
4.5.1

Durante el tendido del alambre delimitador o
el alambre conductor y al fijar la estacion de
carga, pueden salir despedidos objetos a gran
velocidad hacia arriba al introducir golpeando
los clavos de fijacion o los ganchos en la tie-
rra. El operario puede resultar lesionado.
> Ponerse gafas protectoras muy pegadas.
Las gafas protectoras adecuadas estan
verificadas segun la norma EN 166 o segun
las normativas nacionales y se pueden
adquirir en un comercio con la correspon-
diente marcacion.
Ponerse guantes de trabajo de material
resistente.
Durante el trabajo de corte pueden salir obje-
tos despedidos hacia arriba a alta velocidad.
El operario puede resultar lesionado.
> Si hay que pisar la superficie de corte
durante el trabajo:
— Utilizar pantalones largos de material
resistente.
— Llevar calzado resistente y cerrado con
suela antideslizante.
La ropa inadecuada se puede quedar atra-
pada en madera, matorrales y en el robot. Los
usuarios que no lleven ropa adecuada pueden
resultar gravemente lesionados.
> Usar ropa cefida.
> Quitarse pafiuelos y joyas.
Durante la limpieza, el mantenimiento o el
transporte, el usuario puede entrar en con-
tacto con las cuchillas. El operario puede
resultar lesionado.
> Utilizar guantes de trabajo de material
resistente.
Si el usuario lleva calzado no apropiado, se
puede resbalar. El operario puede resultar
lesionado.
> Si hay que pisar la superficie de corte
durante el trabajo: llevar calzado resistente
y cerrado con suela antideslizante.

A\

Sector de trabajo y entorno

Robot cortacésped y superficie de
corte

A ADVERTENCIA

Las personas ajenas, los nifios y los animales
no pueden detectar ni calcular los peligros del
robot cortacésped y los objetos despedidos

hacia arriba. Las personas ajenas, los nifios y
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los animales pueden sufrir lesiones graves y
dafnos materiales.
® > Mantener alejados de la superficie

I ﬂ de corte a personas ajenas, a los

- nifios y los animales durante el tra-
bajo de corte.

> En caso de utilizar el robot cortacésped en
superficies de acceso publico: acordonar la
superficie de corte y colocar una sefial con
el texto de advertencia "jAtencion!" jCorta-
césped automatico! Mantener alejados y
vigilados a los nifios y los animales. Obser-
var las normativas locales.

> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con el robot cortacésped.

> Cercar la superficie de corte con un alam-
bre delimitador tal y como se describe en
este manual de instrucciones. Las superfi-
cies a excluir de la actividad del robot corta-
césped se han de limitar utilizando el alam-
bre delimitador.

> No trabajar con el robot cortacésped en
superficies de grava o gravilla.

Las personas pueden tropezar con el alambre

delimitador, el alambre conductor o los clavos

de fijacion. Las personas pueden resultar heri-

das y pueden producirse dafios materiales.

> Tender el alambre delimitador y el alambre
conductor plano en el suelo o colocarlo en
el suelo con una maquina de tendido de
alambre.

> Introducir los clavos de fijacion en el suelo
golpeandolos hasta el tope.

En el caso de trabajar en la superficie de corte

con una maquina o una herramienta de jardin,

la herramienta puede tocar el alambre delimi-

tador, el alambre conductor o los clavos de

fijacion y se pueden dafar. Los objetos pue-

den salir despedidos hacia arriba a alta veloci-

dad. Las personas pueden resultar heridas y

pueden producirse dafios materiales.

> No trabajar en la zona del alambre delimita-
dor o el alambre conductor con una
magquina o una herramienta de jardin.

Los componentes eléctricos del robot pueden

generar chispas. En entornos facilmente infla-

mables o explosivos, las chispas pueden pro-

vocar incendios y explosiones. Las personas

pueden resultar gravemente heridas o morir.

> No manejar el robot en un entorno facil-
mente inflamable ni en un entorno explo-
sivo.

Como consecuencia de un temporal, el robot

cortacésped se puede dafar o puede haber

objetos en la superficie de corte. El robot cor-

tacésped puede encontrarse en un estado

104
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inseguro y durante el trabajo se pueden des-

pedir hacia arriba objetos a alta velocidad. Las

personas pueden resultar gravemente heridas

0 morir.

> Después de un temporal, comprobar que el
robot cortacésped se encuentre en un
estado seguro.

> Controlar el estado de la superficie de corte
y quitar los objetos existentes en la misma.

Acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

Las personas ajenas a la maquina, los nifios y

los animales no pueden detectar ni calcular

los peligros que encierra el acumulador. Las

personas ajenas, los nifios y los animales

pueden sufrir graves lesiones.

> Mantener alejados a personas ajenas, a los
nifnos y los animales.

> No dejar el acumulador sin vigilancia.

> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con el acumulador.

El acumulador no esta protegido contra todas

las influencias ambientales. Si el acumulador

esta expuesto a determinadas influencias

ambientales, este puede prender fuego, explo-

tar o dafarse de forma irreparable. Las perso-

nas pueden sufrir lesiones y se pueden produ-

cir dafios materiales.

> Proteger el acumulador del calor y el
fuego.
> No tirar los acumuladores al fuego.

> No cargar, utilizar ni guardar el acumulador
a temperaturas que excedan las indicadas,
M 23.6.

> No sumergir el acumulador en liqui-
dos.

> Mantener el acumulador apartado de
pequefios objetos metalicos.

> No someter el acumulador a alta presion.

> No someter el acumulador a microondas.

> Proteger el acumulador contra productos
quimicos y sales.

0458-075-9801-A



4 Indicaciones relativas a la seguridad

453 Estacion de carga y fuente de alimen-

tacion

A ADVERTENCIA

® | as personas ajenas, los nifios y los animales
no pueden detectar ni calcular los peligros de
la estacion de carga, la fuente de alimentacion
ni de la corriente eléctrica. Las personas aje-
nas, los nifios y los animales pueden sufrir
lesiones graves o mortales.
> Mantener alejados a personas ajenas, a los
nifos y los animales.

> Asegurarse de que los nifios no puedan
jugar con la estacién de carga o la fuente
de alimentacion.
m | a estacién de carga y la fuente de alimenta-
cién no estan protegidas contra todas las
influencias del entorno. Si la estacion de carga
o la fuente de alimentacién estan expuestas a
determinadas influencias del entorno, la esta-
cién de carga o la fuente de alimentacién pue-
den incendiarse o explotar. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves y se pueden produ-
cir dafios materiales.
> No poner en servicio la estacion de carga 'y
la fuente de alimentacién en un entorno
facilmente inflamable ni explosivo.

> No utilizar ni guardar la estacion de carga y
la fuente de alimentacién a temperaturas
que excedan las indicadas, 1 23.6.

> En el caso de tormentas o si hay peligro de
rayos, desacoplar la fuente de alimentacion
de la red.

> Después de un temporal, comprobar que la
estacién de carga y la fuente de alimenta-
cién se encuentren en un estado seguro.

m | as personas pueden tropezar con la estacién
de carga, el cable de carga, la fuente de ali-
mentacion o el cable de conexién. Las perso-
nas pueden sufrir lesiones y pueden danarse
la estacién de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion o el cable de conexion.
> Poner la estacion de carga y la fuente de

alimentacién en un lugar bien visible.
> Tender planos el cable de conexién vy el
cable de carga en el suelo.

m | airradiacion directa del sol puede calentar
mucho la carcasa de la fuente de alimenta-
cién. El usuario puede quemarse.

> No tocar la fuente de alimentacion si
esta caliente.
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4.6.1 Robot cortacésped

El robot cortacésped se encuentra en un estado

seguro, cuando se cumplen las siguientes condi-

ciones:

— El robot esta intacto.

— Los elementos de mando funcionan y no han
sido modificados.

— Las cuchillas estan correctamente montadas e
intactas.

— Se han montado accesorios originales de
STIHL para este robot cortacésped.

— Los accesorios estan montados correcta-
mente.

A ADVERTENCIA

® En un estado que no sea seguro, es posible
que ciertos componentes ya no funcionen
correctamente y se desactiven dispositivos de
seguridad. Las personas pueden sufrir lesio-
nes graves o mortales.
> Trabajar con un robot intacto y operativo.
> No modificar el robot cortacésped.
> Si el panel de mando no funciona: no traba-
jar con el robot cortacésped.
> Montar accesorios originales de STIHL
para este robot cortacésped.
Montar las cuchillas tal y como se especi-
fica en este manual de instrucciones.
Montar los accesorios tal y como se especi-
fica en este manual de instrucciones o en el
manual de instrucciones del accesorio
correspondiente.
No introducir objetos en las aberturas del
robot cortacésped.
> No unir nunca los contactos de carga con
objetos de metal ni cortocircuitarlos.
Sustituir los rétulos de indicacion que estén
desgastados o dafiados.
En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

46.2 Mecanismo de corte

El mecanismo de corte se encuentra en un
estado seguro cuando se cumplen las siguientes
condiciones:

— Las cuchillas, el disco de corte, el portacuchi-
llas, la palanca y la tuerca estan intactos.

Las marcas de desgaste en el disco de corte
no presentan roce por desgaste.

— Los pernos en L del disco de corte no estan
desgastados mas de la mitad.

Las cuchillas no estan deformadas.

— Las cuchillas estdn montadas correctamente.

Estado seguro

v

v

v

v

v
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A ADVERTENCIA

m Sj el estado no es suficientemente seguro, se
pueden soltar piezas de las cuchillas que pue-
den salir despedidas. Las personas pueden
sufrir lesiones graves.
> Trabajar con cuchillas intactas, un disco de
corte intacto, un portacuchillas intacto, una
palanca y una tuerca intactas.

> Si las marcas de desgaste estan desgasta-
das por el roce y se han originado agujeros:
sustituir el mecanismo de corte.

> Silos pernos en L estan desgastados hasta
mas de la mitad: sustituir el mecanismo de
corte.

> Montar las cuchillas correctamente.

> En caso de dudas: acudir a un distribuidor
especializado STIHL.

4.6.3 Acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

El acumulador se encuentra en un estado

seguro cuando se cumplen las siguientes condi-

ciones:

— El acumulador esta intacto.

— El acumulador esta limpio y seco.

— El'acumulador funciona y no se ha modifi-
cado.

A ADVERTENCIA

® En un estado inseguro, el acumulador ya no

puede funcionar de forma segura. Las perso-

nas pueden sufrir lesiones graves.

> Trabajar con un acumulador que no estée
defectuoso y que funcione bien.

> No cargar un acumulador dafado o defec-
tuoso.

> Si el acumulador esta sucio: limpiarlo.

> Si el acumulador esta mojado o humedo:
dejar que se seque.

> No modificar el acumulador.

> No introducir objetos en las aberturas del
acumulador.

> No unir nunca los contactos eléctricos del
acumulador con objetos de metal ni corto-
circuitarlos.

> No abrir el acumulador.

> Sustituir los rétulos de indicacion que estén
desgastados o dafiados.

® De un acumulador dafado puede salir liquido.

En caso de que el liquido entre en contacto

con la piel o los ojos, se pueden irritar.

> Evitar el contacto con el liquido.
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> Si se ha producido contacto con la piel,
lavarse las zonas de la piel afectadas con
agua abundante y jabén.

> Si se ha producido contacto con los ojos,
enjuagarlos durante, al menos, 15 minutos
con agua abundante y acudir al médico.

= Un acumulador dafiado o defectuoso puede

oler, echar humo o arder de forma poco

corriente. Las personas pueden sufrir lesiones

graves o mortales y se pueden producir dafios

materiales.

> Si el acumulador huele o echa humo de
forma poco corriente: no utilizar el acumula-
dor y mantenerlo alejado de materiales
inflamables.

> Si el acumulador se estda quemando: apa-
garlo con un extintor o agua.

46.4 Estacién de carga, cable de carga,
fuente de alimentacién y cable de
conexién

La estacion de carga, el cable de carga, la

fuente de alimentacion, el cable de conexion y

las uniones por enchufe se encuentran en un

estado seguro si se cumplen las siguientes con-
diciones:

— La estacion de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion y
las uniones por enchufe estan intactos.

— La estacion de carga, el cable de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion y
las uniones por enchufe estan limpios.

— Se han montado accesorios originales STIHL
para esta estacion de carga.

— Los accesorios estan montados correcta-
mente.

— La estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion no estan cubiertas durante el trabajo.

A ADVERTENCIA

® Sino se da un estado de seguridad suficiente,

es posible que ciertos componentes ya no fun-

cionen de forma segura y se desactiven dispo-

sitivos de seguridad. Las personas pueden

sufrir lesiones graves o mortales.

> Utilizar una estacion de carga intacta, un
cable de carga intacto, una fuente de ali-
mentacion intacta, un cable de conexiéon
intacto y uniones por enchufe intactas.

> Si la estacién de carga, la fuente de alimen-
tacién o las uniones por enchufe estan
sucias: limpiarlas.

> No modificar la estacion de carga, el cable
de carga, la fuente de alimentacién, el
cable de conexién ni las uniones por
enchufe.
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dicaciones relativas a la seguridad

No introducir objetos en las aberturas de la
estacién de carga ni en la fuente de alimen-
tacion.

Evitar que los contactos eléctricos de la
estacién de carga, la fuente de alimenta-
cién y las uniones por enchufe entren en
contacto con objetos de metal y no cortocir-
cuitarlos.

No abrir la estacion de carga ni la fuente de
alimentacion.

No cubrir la estacion de carga ni la fuente
de alimentacion.

No enterrar la fuente de alimentacién en la
tierra.

> No sentarse en la estacion de carga.
> No ponerse de pie sobre la plataforma de la

4.7

A
LIS
a
9

A

estacién de carga.
Servicio de corte

ADVERTENCIA

as cuchillas del disco en giro pueden cortar
| operario. El operario puede sufrir lesiones
raves.

No tocar el disco de corte ni las

cuchillas cuando estén girando.

En el caso de que el operario se

acerque al robot durante el trabajo o

antes de que realice ajustes en la

magquina: pulsar la tecla "STOP".

> No volcar ni levantar el robot corta-
césped durante el trabajo.

> Si el disco de corte o las cuchillas

estan bloqueados por un objeto:

parar el robot y activar el bloqueo

del mismo. No quitar hasta entonces

el objeto.

Mantener a los nifios apartados del
robot cortacésped y de la superficie
de corte.

% »
% > Mantener a los animales apartados

del robot cortacésped y de la super-
ficie de corte.

> No subirse o sentarse en el robot y
no transportar nifos, animales u
objetos en el mismo.

m Sij el robot cortacésped cambia durante el tra-

b

p
e

ajo o se comporta de forma no habitual,
uede que el robot no se encuentre en un
stado que permita trabajar con seguridad.

Las personas pueden sufrir lesiones graves y

se pueden producir dafilos materiales.

> Pulsar la tecla "STOP" y activar el bloqueo
del mismo. Acudir a un distribuidor especia-
lizado STIHL.
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m Sj durante el trabajo de corte chocan las
cuchillas contra un objeto extrafo, este o par-
tes del mismo se podrian dafar o salir despe-
didas a alta velocidad. Las personas pueden
sufrir lesiones y se pueden producir dafios
materiales.
> Quitar cualquier objeto extrafio de la super-

ficie de corte.
> Quitar las cuchillas rotas o los trozos de
estas de la superficie de corte.

m Al pulsar la tecla de "STOP", el disco con las
cuchillas sigue girando todavia durante un
breve periodo de tiempo. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves.
> Esperar hasta que el disco de corte deje de

girar.

m Sj durante el servicio de corte chocan las
cuchillas con un objeto duro, pueden produ-
cirse chispas y danarse las cuchillas. En
entornos facilmente inflamables, las chispas
pueden provocar incendios. Las personas
pueden sufrir lesiones graves o mortales y se
pueden producir dafios materiales.
> No trabajar en un entorno facilmente infla-

mable.
> Asegurarse de que las cuchillas se encuen-
tren en un estado seguro.

A PELIGRO

m Sj se trabaja con el robot cortacésped cerca
de cables conductores de corriente, las cuchi-
llas pueden entrar en contacto con dichos
cables y dafarlos. Las personas pueden sufrir
lesiones graves o mortales.
> No trabajar con el robot cortacésped cerca

de cables conductores de corriente.

4.8 Cargar
A ADVERTENCIA

® Durante la carga, una fuente de alimentacion
dafada o defectuosa puede oler o echar
humo de forma no acostumbrada. Las perso-
nas pueden sufrir lesiones y se pueden produ-
cir dafios materiales.
> Desacoplar el enchufe de red de la toma de

corriente.

m | a fuente de alimentacion se puede sobreca-
lentar e incendiarse si la disipacion de calor es
insuficiente. Las personas pueden sufrir lesio-
nes graves o mortales y se pueden producir
dafos materiales.
> No cubrir la fuente de alimentacion.
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4.9 Realizar las conexiones eléctri-

cas

El contacto con componentes conductores de

corriente puede producirse por las siguientes

causas:

— El cable de conexién o el cable de prolonga-
cién esta danado.

— El enchufe a la red del cable de conexién o
del cable de prolongacién esta dafado.

— La caja de enchufe no esta correctamente ins-
talada.

A PELIGRO

m E| contacto con componentes conductores de
corriente puede producir una descarga eléc-
trica. El usuario puede sufrir lesiones graves o
mortales.
> Asegurarse de que el cable de conexion y

el enchufe de la red no estén dafados.
Si el cable de conexion o el cable de
e prolongacion estan dafados:
> No tocar los puntos dafados.
> Desenchufar el cable de la red eléc-
trica de la toma de corriente.

> Asir los cables y sus enchufes de la red con
las manos secas.

> Insertar el enchufe de la red en una caja de
enchufe instalada y asegurada correcta-
mente con un contacto de proteccion.

> Si la caja de enchufe se encuentra en el
exterior de un edificio: asegurarse de que
dicha caja esté homologada para su uso en
el exterior.

> Conectar la fuente de alimentacion por
medio de un interruptor protector de
corriente de fuga (30 mA, 30 ms).

> En el caso de conectar o desacoplar el
cable de conexion o el cable de prolonga-
cion: asir siempre el enchufe y no tirar del
cable.

m Un cable de prolongacion dafiado o no ade-
cuado puede provocar una descarga eléctrica.
Las personas pueden sufrir lesiones graves o
mortales.
> Emplear un cable de prolongacion con la

seccion de cable correcta, [ 23.5.

» Utilizar un cable de prolongacién protegido
contra salpicaduras y homologado para su
uso en el exterior.

> Proteger del agua la union por enchufe
entre la fuente de alimentacion y el cable
de prolongacion.

> Utilizar un cable de prolongacién que posea
las mismas propiedades que el cable de
conexion de la fuente de alimentacion.
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A ADVERTENCIA

® Una tension de red o una frecuencia de red

errénea puede originar sobretensién en la

fuente de alimentacién. La fuente de alimenta-

cion se puede dafar.

> Asegurarse de que la tension y la frecuen-
cia de la red eléctrica coincidan con las
indicaciones que figuran en la placa de
caracteristicas de la fuente de alimenta-
cién.

Si la fuente de alimentacion esta conectada a

una caja de enchufes multiples, durante la

carga se pueden sobrecargar los componen-

tes eléctricos. Los componentes se pueden

calentar y provocar un incendio. Las personas

pueden sufrir lesiones graves o mortales y se

pueden producir dafios materiales.

> Asegurarse de que los datos de potencia
de la caja de enchufes multiples no se vean
sobrepasados por los datos que figuran en
la placa de caracteristicas de la fuente de
alimentaciéon sumados a los datos de todos
los aparatos eléctricos conectados a dicha
caja.

Un cable de conexion, un cable de prolonga-

cién o uno de carga tendidos erroneamente se

pueden dafiar, pudiendo ademas tropezar per-

sonas con ellos. Las personas pueden sufrir

lesiones graves y se pueden producir dafios

materiales.

» Tender los cables y el cable de carga por
fuera de la superficie de corte.

» Tender y marcar los cables y el cable de

carga, de manera que no se dafien al tra-

bajar con una maquina o una herramienta

de jardin.

Tender los cables y el cable de carga y

marcarlos para que las personas no pue-

dan tropezar con ellos.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no se tensen ni se enreden.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no se dafien, se doblen, se
aplasten ni se rocen.

> Proteger los cables y el cable de carga del
calor, el aceite y los productos quimicos.

> Tender los cables y el cable de carga, de
manera que no permanezcan sobre una
base mojada.

Si hay cables eléctricos y tubos que discurran

por la pared, estos se pueden dafar si se

monta la fuente de alimentacion en dicha

pared. El contacto con cables eléctricos puede

producir una descarga eléctrica. Las personas

A\

0458-075-9801-A



4 Indicaciones relativas a la seguridad

pueden sufrir lesiones graves y se pueden

producir dafios materiales.

> Asegurarse de que no discurran cables
eléctricos ni tubos por el lugar previsto de
la pared.

> Montar la fuente de alimentacién en una
pared tal y como se especifica en este
manual de instrucciones.

m Sj se conecta la fuente de alimentacién a un
alternador, no se puede garantizar permanen-
temente la alimentacion de corriente y el robot
cortacésped no puede funcionar de forma
adecuada. Las oscilaciones de la alimentacién
de corriente pueden dafar la fuente de ali-
mentacion.
> Conectar la fuente de alimentacion a una

caja de enchufe debidamente montada.

410 Transporte
4.10.1 Robot cortacésped

A ADVERTENCIA

® Durante el transporte, el robot cortacésped
puede volcarse o moverse. Las personas pue-
den sufrir lesiones y se pueden producir
dafnos materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
el bloqueo del mismo.

> Asegurar el robot cortacésped con correas,
correas tensoras o con una red, de manera
que no pueda volcar ni moverse.

4.10.2 Acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

® E| acumulador no estéa protegido contra todas
las influencias ambientales. Si el acumulador
esta expuesto a determinadas influencias
ambientales, puede danarse y se pueden pro-
ducir dafios materiales.

> No transportar un acumulador dafado.

m Durante el transporte, el acumulador puede
volcarse o moverse. Las personas pueden
sufrir lesiones y se pueden producir dafios
materiales.
> Empaquetar el acumulador en el embalaje,

de manera que no pueda moverse.
> Asegurar el embalaje, de manera que no
pueda moverse.
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4.10.3  Estacion de carga y fuente de alimen-
tacion

A ADVERTENCIA

® Durante el transporte, la estacion de carga o
la fuente de alimentacion puede volcar o
moverse. Las personas pueden sufrir lesiones
y se pueden producir dafios materiales.
> Desacoplar el enchufe de red de la toma de
corriente.

> Sacar el robot cortacésped de la estacion
de carga.

> Asegurar la estacién de carga y la fuente
de alimentacion con correas, correas tenso-
ras o con una red, de manera que no pue-
dan volcar ni moverse.
m E| cable de conexion y el cable de carga no se
han disefiado para transportar la fuente de ali-
mentacion o la estacion de carga. De hacerlo,
se pueden dafar el cable de conexidn, la
fuente de alimentacion, el cable de carga o la
estacién de carga.
> Desacoplar el cable de carga de la fuente
de alimentacion y la estacién de carga y
enrollarlo.

> Agarrar la estacion de carga por la plata-
forma y sujetarla.

> Enrollar el cable de conexion y fijarlo en la
fuente de alimentacion.

> Agarrar la fuente de alimentacién por la
carcasa y sujetarla.

411 Almacenamiento
4111 Robot cortacésped

A ADVERTENCIA

® | os nifios no pueden detectar ni calcular los
peligros del robot cortacésped. Los nifios pue-
den resultar lesionados gravemente.

> Parar el robot cortacésped y activar
@ el bloqueo del mismo.

> Guardar el robot cortacésped fuera del
alcance de los nifios.
® | os contactos eléctricos del robot cortacésped
y los componentes metalicos se pueden
corroer por la humedad. El robot puede
danarse.
> Guardar el robot cortacésped limpio y seco.
m Sij antes de guardar el robot cortacésped no
se ha activado el bloqueo de la maquina, el
robot se podria conectar de forma accidental
con lo que se pondria en movimiento el robot.
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Las personas pueden sufrir lesiones graves y
se pueden producir dafilos materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
el bloqueo del mismo.

m | a cubierta y los puntos de agarre no estan
previstos para colgar de ellos el robot. Se pue-
den desactivar los dispositivos de seguridad y
el robot cortacésped se puede dafar.
> Guardar el robot cortacésped tal y como se

especifica en este manual de instrucciones.

4.11.2

El acumulador esta montado en el robot y solo lo
puede desmontar un distribuidor especializado
STIHL.

A ADVERTENCIA

m | os nifios no pueden detectar ni calcular los

peligros que encierra el acumulador. Los

nifnos pueden resultar lesionados gravemente.

> Guardar el acumulador fuera del alcance
de los nifios.

® E| acumulador no esta protegido contra todas

las influencias ambientales. Si el acumulador

esta expuesto a determinadas influencias

ambientales, puede dafarse de forma irrepa-

rable.

> Guardar el acumulador limpio y seco.

> Guardar el acumulador en un espacio
cerrado.

> No guardar el acumulador a temperaturas
que excedan las indicadas, 1 23.6.

4.11.3

Acumulador

Estacién de carga y fuente de alimen-
tacién

A ADVERTENCIA

m | os nifios no pueden detectar ni calcular los
peligros de una estacion de carga o una
fuente de alimentacion. Los nifios pueden
sufrir lesiones graves o mortales.
> Sacar el robot cortacésped de la estacion

de carga.
> Guardar la estacion de carga y la fuente de
alimentacion fuera del alcance de los nifios.

m | 3 estacion de carga y la fuente de alimenta-
cion no estan protegidas contra todas las
influencias del entorno. Si la estacion de carga
o la fuente de alimentacion no estan protegi-
das contra determinadas influencias ambien-
tales, se pueden dafar tanto la estacion de
carga como la fuente de alimentacion.
> Sacar el robot cortacésped de la estacion

de carga.
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> Sila fuente de alimentacion esta caliente:
dejarla que se enfrie.

> Guardar la estacién de carga y la fuente de

alimentacion limpias y secas.

Guardar la estacién de carga y la fuente de

alimentacion en un local cerrado.
> No guardar la fuente de alimentacién a

temperaturas que excedan las indicadas,
1 23.6.

m E| cable de conexion y el cable de carga no se
han disefiado para transportar la fuente de ali-
mentacion o la estacion de carga. De hacerlo,
se pueden dafar el cable de conexién, la
fuente de alimentacién, el cable de carga o la
estacion de carga.
> Desacoplar el cable de carga de la fuente

de alimentacion y la estacion de carga y

enrollarlo.

Agarrar la estacion de carga por la plata-

forma y sujetarla.

Enrollar el cable de conexion y fijarlo en la

fuente de alimentacion.

Agarrar la fuente de alimentacion por la

carcasa y sujetarla.

412
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Limpieza, mantenimiento y
reparacion

A ADVERTENCIA

m Si durante la limpieza, el mantenimiento o la
reparacion no esta activado el bloqueo del
robot cortacésped, este se puede conectar de
forma accidental. Las personas pueden sufrir
lesiones graves y se pueden producir dafos
materiales.

> Parar el robot cortacésped y activar
el bloqueo del mismo.

m | os detergentes agresivos, la limpieza con
una hidrolimpiadora de alta presion o la lim-
pieza con objetos puntiagudos, afilados o de
metal pueden dafar el robot cortacésped. En
el caso de que no se limpie debidamente el
robot, pueden dejar de funcionar correcta-
mente los componentes y desactivarse los
dispositivos de seguridad. Las personas pue-
den sufrir lesiones graves.
> Limpiar el robot cortacésped tal y como se

especifica en este manual de instrucciones.

m | os detergentes agresivos, la limpieza con
una hidrolimpiadora de alta presion o la lim-
pieza con objetos puntiagudos, afilados o de
metal pueden dafar la estacién de carga, la
fuente de alimentacion, el cable de conexion,
el cable de carga, asi como sus uniones por
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5 Descripcion del funcionamiento

enchufe. En el caso de que no se limpien
debidamente la estacién de carga, la fuente
de alimentacion, el cable de conexion, el cable
de carga, asi como sus uniones por enchufe,
pueden dejar de funcionar correctamente los
componentes y desactivarse los dispositivos
de seguridad. Las personas pueden sufrir
lesiones graves.
> Desenchufar la fuente de alimentacion.
> Limpiar la estacion de carga, la fuente de
alimentacion, el cable de conexion, el cable
de carga, asi como sus uniones por
enchufe, tal y como se especifica en este
manual de instrucciones.
m En el caso de que no se realice correctamente
el mantenimiento o la reparacion del robot cor-
tacésped, la estacién de carga o la fuente de
alimentacion, pueden dejar de funcionar
correctamente los componentes y desacti-
varse los dispositivos de seguridad. Las per-
sonas pueden sufrir lesiones graves o morta-
les.
> No realizar por si mismo el mantenimiento
y la reparacion del robot cortacésped, la
estacién de carga y la fuente de alimenta-
cion.

> En el caso de que haya que realizar el
mantenimiento o la reparacién del robot
cortacésped, la estacion de carga o la
fuente de alimentacion: acudir a un distri-
buidor especializado STIHL.

> Realizar el mantenimiento de las cuchillas
tal y como se especifica en este manual de
instrucciones.

® Durante la limpieza o el mantenimiento del
mecanismo de corte, el operario se puede cor-
tar con los filos de las cuchillas. El operario
puede resultar lesionado.
> Utilizar guantes de trabajo de material

resistente.

m Sj el cable de conexion de la fuente de ali-
mentacion esta defectuoso o dafiado:
> Sustituir la fuente de alimentacién.

m Sj el tapdn de la hembrilla para el diagnéstico
no esta correctamente asentado en la parte
inferior del robot cortacésped, puede penetrar
humedad y suciedad en el robot. El robot
puede danarse.
> Comprobar el asiento del tapén cada vez

que se limpie y se cambien las cuchillas.
> No trabajar con un robot al que le falte el
tapoén o lo tenga dafado.

0458-075-9801-A
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5 Descripcion del funciona-
miento
5.1 Descripcidn del funcionamiento

0000099956_003

El robot cortacésped corta la hierba en 6rbitas
elegidas aleatoriamente. Para que el robot corta-
césped detecte los limites de la superficie de
corte, hay que tender un alambre delimitador (1)
alrededor de la superficie de corte.

El alambre delimitador (1) transmite una sefal al
robot cortacésped. La sefal la genera la esta-
cién de carga.

El robot cortacésped detecta los objetos (2) fijos
en la superficie de corte por medio de sensores
de ultrasonido y un sensor de impacto.

En cuanto el robot detecta un obstaculo fijo (2),
reduce su marcha, choca con el objeto y sigue
luego en otra direccion.

Las zonas (3) por las que el robot no debera
transitar y los objetos con los que no debera
chocar se han de delimitar del resto de la super-
ficie de corte con el alambre delimitador (1).

Cuando el robot cortacésped detecta una zona
delimitada (3), reduce su marcha y sigue luego
en otra direccion.

En el modo de servicio, el robot sale automatica-
mente de la estacion de carga y corta la hierba.

El manejo del robot cortacésped se realiza por
medio de la app "MY iMOW®" y las teclas del
panel de mando del robot. Las tiras luminosas
en el robot cortacésped, asi como una emision
de voz generada artificialmente, informan sobre
el estado actual del robot.
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6 Preparar la superficie de corte y el robot cortacésped

0000100412_002
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0000100413_001

Si el estado de carga del acumulador es bajo, el
robot busca el alambre conductor (4) mas cer-
cano durante el servicio de corte. Si se detecta
un alambre conductor (4), el robot cortacésped
se guia por dicho alambre para volver automati-
camente a la estacion de carga. La estacion de
carga vuelve a cargar el acumulador. En la
superficie de corte se tiene que haber tendido al
menos un alambre conductor (4). Se pueden
tender un maximo de dos alambres conductores.
Si se quiere interrumpir el servicio de corte o car-
gar el acumulador, el robot cortacésped se
puede enviar directamente de vuelta a la esta-
cion de carga por medio de la app

"MY iMOW®®" o la tecla "CASA".

-
25 Bgy L

0000099824_003

En un alambre conductor (4) se pueden colocar
hasta tres puntos de inicio (5). El robot puede ir
de forma sistematica al respectivo punto de ini-
cio y comenzar desde alli el trabajo de corte.

Con el alambre conductor (4), la superficie de
corte se puede dividir en varias zonas (por ejem-
plo: Ay B). Las zonas se definen mediante un
punto de inicio (5). Desde el punto de inicio
seleccionado, el robot cortacésped se puede
guiar a la zona deseada, hacia la izquierda o la
derecha. El robot puede trabajar entonces en la
zona seleccionada. Los puntos de inicio y las
zonas se gestionan desde la app "MY iMOW®" y
se pueden tener en cuenta en el plano de corte.
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Si en la superficie de corte hay un paso estre-
cho (6), el robot pasa por alli, en tanto se pueda
mantener una distancia minima determinada
entre los alambres delimitadores. Si no se
alcanza la distancia minima, se ha de tender un
alambre conductor (7) por el paso estrecho (6).
El alambre conductor (7) dirige entonces el robot
por el paso estrecho (6) hacia un punto de ini-
cio (8). Desde el punto de inicio (8), el robot cor-
tacésped puede trabajar en la superficie de corte
que se encuentra detras del paso estrecho (6).
La frecuencia con la que el robot se dirige al
punto de inicio (8) se puede gestionar desde la
app "MY iMOW®" y se puede tener en cuenta en
el plano de corte.

6 Preparar la superficie de
corte y el robot cortacés-
ped

6.1 Planificar y preparar la superfi-
cie de corte

Antes de poner en marcha el robot cortacésped,
hay que planificar y preparar la superficie de
corte. Con ello se facilita una instalacién robusta,
asi como un funcionamiento discreto y se elimi-
nan posibles fuentes de perturbacion.

Planificar la superficie de corte
> Familiarizarse con el tema de la estacion de
carga y el tendido de cables en los siguientes
capitulos.
> Transmitir informacion sobre el propio jardin:
— Contorno de la superficie de corte
— Posicion de la estacion de carga
— Recorrido del alambre delimitador (observar
las distancias respecto del borde y las pen-
dientes descritas para el tendido de los
cables)
— Recorrido del alambre conductor / alambres
conductores (al menos uno; como maximo,
dos)
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7 Colocar la estacion de carga

Preparar la superficie de corte

v

0000099957_001

> Quitar los objetos que se encuentren en la
superficie.

> Quitar los metales, materiales magnéticos,
conductores eléctricos y los alambres delimi-
tadores viejos.

> Cortar primero el césped con un cortacésped
a la altura de corte que luego se ajuste tam-
bién para el trabajo con el robot cortacésped.
El ajuste estandar de la altura de corte es
a=4cm.

> Nivelar los agujeros y las irregularidades mas
pronunciadas.

v

la superficie de corte para facilitar la introduc-
cion de los clavos de fijacion.

0000100288_002 |

> Debido a su tipo de construcciéon, un robot
cortacésped deja una franja de hierba sin cor-
tar a lo largo de superficies no transitables.
Esta franja se puede aprovechar p. ej. para
sembrar flores y crear una superficie de flora-
cion para los insectos.

Si el suelo esta duro y seco, regar ligeramente

6.

>

>
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ped a lo largo de esta superficie, de un ancho
de al menos a =24 cm.

2 Preparar el robot cortacésped

para el trabajo
Quitar el embalaje y los seguros para el trans-
porte.
Asegurarse de que los siguientes componen-
tes se encuentren en un estado seguro:
— Robot cortacésped, 1 4.6.1
— Mecanismo de corte, (1 4.6.2
— Acumulador, 1 4.6.3
— Estacioén de carga y fuente de alimentacion,
M46.4

> Colocar la estacion de carga, 17

A\

\

Tender el alambre delimitador, I 8
Finalizar el tendido del alambre delimitador, [
9.1

> Tender el alambre conductor, 4 10.1

v

Realizar la conexion eléctrica de la estacion
de carga, 1 11

> Cargar el robot cortacésped, 1 12.1

\

Conectar la interfaz inalambrica Bluetooth®,
13.1

Si no se pueden realizar estos pasos: no utili-
zar el robot y acudir a un distribuidor especiali-
zado STIHL.

7 Colocar la estacion de

71

carga
Especificaciones generales

0000099825_002 |

0000104285_001

> Si se desea cortar la hierba a lo largo de
superficies no transitables sin dejar bordes:
colocar piedras o placas para bordes de cés-

0458-075-9801-A
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> Elegir el lugar para la estacion de carga, de
manera que se cumplan las siguientes condi-
ciones:

— El cable de carga (1) se puede tender fuera
de la zona de corte hacia una caja de
enchufe adecuada.

— La estacién de carga y la fuente de alimen-
tacion se encuentran en un lugar bien visi-
ble.

— La estacién de carga esta en la superficie
de corte mas grande o en la que se corta
con mas frecuencia.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
inclemencias meteoroldgicas y en la som-
bra.

— Si es posible: la estacion de carga esta den-
tro del campo de recepcion de una red ina-
lambrica (conexion WLAN).

— Si es posible: la estacion de carga esta en
una superficie de corte con pendiente, en la
zona mas baja de la misma.

v
2
& Q

> Alinear la estacion de carga, de manera que
se cumplan las siguientes condiciones:

— La estacién de carga esta sobre una super-

ficie llana.

— La abertura de la estacion de carga esta
orientada hacia delante, en el sentido de la
superficie de corte.

La estacion de carga esta alineada en hori-
zontal y no en lateral, ni inclinada hacia
delante o hacia atras.

La plataforma no se dobla y queda plana en
el suelo.

0000099849_001
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7.2 Posicionar la estacién de carga

La posicién de la estacion de carga esta en fun-

cién del lugar previsto y su entorno.

> Elegir el lugar y colocar la estacion de carga
tal y como se especifica.

Colocar la estacion de carga en la superficie de
corte

0000100240_001

La estacion de carga esta en el borde de la
superficie de corte, en una pared, y el alambre
conductor (1) se puede tender en linea recta a
=2 m, desde la estacion de carga por la superfi-
cie de corte.

0000099844_001

La estacion de carga esta en el borde de la
superficie de corte. La superficie contigua es
transitable y el alambre conductor (1) se puede
tender en linea recta a = 2 m, desde la estacion
de carga por la superficie de corte.

0000100241_001

La estacion de carga esta en parte en un arriate
y en parte en la superficie de corte, y el alambre
conductor (1) se puede tender en linea recta a
=2 m, desde la estacién de carga por la superfi-
cie de corte.

0458-075-9801-A



7 Colocar la estacion de carga

0000099845_001

La estacion de carga esta en parte en una

superficie transitable y en parte en la superficie

de corte, y el alambre conductor (1) se puede

tender en linea recta a = 2 m, desde la estacion

de carga por la superficie de corte.

> Preparar la estacion de carga, 1 7.3.

> Colocar la estacién de carga en la superficie
de corte, 7.4,

Colocar la estacion de carga fuera de la superfi-
cie de corte

0000104286_001

La estacion de carga esta fuera de la superficie
de corte.

La distancia lateral hasta la superficie contigua
tiene que serde a =12 cm.

La distancia del borde delantero de la estacion
de carga respecto de la superficie de corte tiene
que ser de al menos b =2 m.

Para esta variante, al finalizar la puesta en mar-
cha, se tiene que fijar sin falta un punto de ini-
cio (1) en la superficie de corte. El robot corta-
césped inicia entonces el trabajo desde este
punto y no directamente desde la estacién de
carga. Los puntos de inicio se pueden ajustar
por medio de la app "MY iMOW®". La frecuencia
con la que se aborda el punto de inicio (1) se
tiene que ajustar en la app al 100%.
> Preparar la estacion de carga, [ 7.3.
> Colocar la estacion de carga fuera de la
superficie de corte, 1 7.5.

0458-075-9801-A
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Colocar la estacién de carga en el centro de la
superficie de corte

0000099847_001

La estacion de carga se posiciona en el centro
de la superficie de corte como una "isla".

En esta variante, el alambre delimitador se
tiende alrededor de la estacién de carga y luego
se empuja hacia atras hasta el borde de la
superficie de corte. El alambre conductor se
empuja hacia delante hasta el borde de la super-
ficie de corte.

La distancia lateral hasta las superficies conti-
guas tiene que ser de al menos a = 32 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler).

La distancia del borde trasero de la estacion de
carga hasta el borde de la superficie de corte
tiene que ser de al menos b =2 m.

El alambre conductor (1) se tiene que poder ten-

der en linea recta c = 2 m, desde la estacion de

carga por la superficie de corte.

> Preparar la estacién de carga, 11 7.3.

> Colocar la estacién de carga en el centro de la
superficie de corte, 1 7.6.
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7.3 Preparar la estacién de carga

Conectar el cable de carga

7 Colocar la estacion de carga

INDICACION

m Estando las uniones por enchufe y los cables
de carga montados, estos estan protegidos
para que no se contaminen, p. €j., con polvo y
suciedad. Si las uniones por enchufe estan
sucias, la estacion de carga puede sufrir fallos
de funcionamiento.
> Proteger de la suciedad las uniones por
enchufe que estén al descubierto.

> Limpiar las uniones por enchufe sucias tal y
como se especifica en este manual de ins-
trucciones.

0000100292_001

> Oprimir el bloqueo de seguridad (2) y abrir la

cubierta (3).

0000100046_001

El cable de carga se puede conectar de forma
estandar por detras.

0000100401_001

Si la estacién de carga se encuentra junto a una
pared, el cable de carga también se puede ten-
der por debajo de la plataforma. El cable de
carga se puede sacar de debajo de la plataforma
por la izquierda o la derecha.

s
2
Z

0000099954_001

> Doblar la cubierta (1) un poco hacia fuera por
ambos lados y quitarla hacia arriba.
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> Si la estacion de carga se tiene que conectar

por detras:

> Insertar el enchufe (4) en la entrada (5) y
guiar el cable de carga (6).
El cable de carga (6) se desliza hacia arriba
en el interior de la estacién de carga.

junto a una pared o el cable de carga se tenga

que sacar de debajo de la plataforma por un

lado:

> En el lado deseado de la plataforma, abrir el
borde en la posicién (A) y desbarbarlo.

> Recortar una abertura (B) en el centro de la
plataforma y desbarbarla.

> Insertar el enchufe (4) en la abertura (B) y
empujar el cable de carga (6).
El cable de carga (6) se desliza hacia arriba
en el interior de la estacién de carga.
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7 Colocar la estacion de carga

0000100049_001

> Fijar el cable de carga (6) en el soporte de
cable (7).

> Insertar el enchufe (4).
Se percibe y se oye encastrar el enchufe (4)
en ambos lados.

Fijar la estacion de carga

)

0000104287_001

> Fijar la estacion de carga en el suelo con cua-
tro clavos (8) adecuados para la tierra.

Introducir el alambre delimitador

> Insertar el principio del alambre (9) en la
entrada (10) derecha y empujarlo.

El alambre delimitador (9) se desliza hacia
arriba en el interior de la estacion de carga.

0000099959_001
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> Seguir introduciendo el alambre delimitador
hasta que sobresalga a = 32 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler) por arriba.

0000100402_001

> Marcar el principio del alambre (9) cerca de la
caja con un marcador (11) adecuado.
La marca facilita luego la conexion al borne
correcto.

74 Colocar la estacién de carga
en la superficie de corte

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-

0000099960_001

0000100294_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

Si la estacién de carga estéa junto a una pared:
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0000099961_001

> Sacar el alambre delimitador (1) 32 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler) de la plataforma (3) por
un lado.

> Llevar el alambre delimitador (1) en paralelo a
la plataforma (3) hacia el borde de la superfi-
cie de corte y mantener una distancia de
32 cm respecto de la pared (longitud:
1x iIMOW® Ruler).

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, [ 8.

Si la estacion de carga esta en una superficie
contigua y transitable:

0000100296_001

> Sacar el alambre delimitador (1) 32 cm (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler) de la plataforma (3) por
un lado.

> Llevar el alambre delimitador (1) en paralelo a
la plataforma (3) hacia el borde de la superfi-
cie de corte.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, 1 8.

Si la estacion de carga se encuentra en parte en
un arriate y en parte en la superficie de corte:

0000099964_001

> Sacar el alambre delimitador (1) de la plata-
forma (3) por un lado y mantener una distan-
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cia de 32 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) en
paralelo al arriate.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, [ 8.

Si la estacion de carga esta en parte en la super-
ficie transitable y en parte en la superficie de
corte:

0000100397_001

> Sacar el alambre delimitador (1) de la plata-
forma (3) por un lado y tenderlo a lo largo de
la superficie transitable.

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, [ 8.

75

Colocar la estacién de carga
fuera de la superficie de corte

0000099960_001

N . 1
> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (2).

0000104288_001

Y

> Llevar el alambre delimitador (1) fuera de la
plataforma (3) en una longitud de b=2,0cmy
fijarlo con un clavo (4) adecuado.

-
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0000104289_001

> Llevar el alambre delimitador (1) hacia delante
a la superficie de corte.
La distancia correcta respecto del borde de la
superficie de corte depende de si se puede
transitar por el borde de la superficie de corte
o si se tiene que mantener una distancia de
a = 32 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler).

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, L1 8.

7.6

Colocar la estacién de carga
en el centro de la superficie de
corte

0000099960_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el

canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (2).

0000100294_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (3) misma con un clavo (4) adecuado.

0458-075-9801-A
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v

v

v

Apartar el alambre delimitador (1) al menos
32 cm de la plataforma (3) por un lado (longi-
tud: 1x iIMOW® Ruler).

Llevar el alambre delimitador (1) a una distan-
cia de al menos a = 2 m detras de la plata-
forma (3).

Llevar el alambre delimitador (1) centrado por
detras de la estacion de carga hacia el borde
de la superficie de corte.

La distancia correcta respecto del borde de la
superficie de corte se ha de observar en fun-
cion de la superficie contigua.

Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
superficie de corte en sentido horario, Ed 8.
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8 Tender el alambre delimita-
dor

8.1 Especificaciones generales

Comprobar el recorrido del alambre delimitador y
el alambre conductor en la superficie de corte

0000099843_001

> Asegurarse de que a lo largo del alambre deli-
mitador y el alambre conductor la superficie
de corte esta plana y exenta de obstaculos en
las siguientes amplitudes:
Alambre delimitador (1)
— hacia fuera: a = 32 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler)
— haciadentro: b=1,2m
Alambre conductor (2)
— ala derecha, en sentido de marcha hacia la
estacién de carga: a = 32 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler)
— alaizquierda, en sentido de marcha hacia
la estacion de carga: c=1,2m

Tender el alambre delimitador
> Tender el alambre delimitador en sentido
horario comenzando por la estacion de carga.
> No doblar, cortar, tensar o cruzar el alambre
delimitador.
> Asegurarse de que el alambre delimitador no
se cruce con un alambre conductor.
> Excepcion: al instalar un pasillo, el alambre
conductor se tiene que cruzar con el delimi-
tador.
> Mantener una distancia de 1 m respecto de
otros alambres delimitadores de otras instala-
ciones de robot cortacésped cercanas.
> Asegurarse de que no se sobrepase la longi-
tud del alambre delimitador:
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— iIMOW® 3: 200 m
- iIMOW® 4: 300 m

> No tender el alambre delimitador y el alambre
conductor a diferentes profundidades.

Fijar el alambre delimitador y el alambre conduc-
tor

0000100053_001

1l = e
> Fijar el alambre delimitador y el alambre con-
ductor con los clavos de fijacién, de manera
que se cumplan las condiciones siguientes:

— La distancia entre los clavos de fijacion es
de a =1 m, como maximo.

— El alambre delimitador y el alambre conduc-
tor estan tendidos de forma plana en todos
los puntos del suelo.

— Los clavos de fijacion estan completamente
hundidos.

Tender un alambre de reserva

El alambre de reserva facilita las correcciones en
el tendido de alambre y proporciona un margen
para futuras adaptaciones.

Ejemplos:

— Se amplia un arriate y se tiene que delimitar
de nuevo.

— Los matorrales y los arbustos crecen por lo
que el alambre delimitador se tiene que tender
haciendo un rodeo mas amplio alrededor de la
maleza.

— El alambre delimitador se ha cortado dema-
siado corto en la estaciéon de carga y no se
puede conectar.

Se pueden planear una o varias reservas de
alambre y tenderlo.

0000100058_001
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8 Tender el alambre delimitador

> Pasar el alambre delimitador de una longitud
de a =1 m en paralelo y arrimado a 2 clavos
de fijacion sin que los alambres delimitadores
se crucen.

> Fijar el alambre de reserva en el centro con
otros dos clavos.

8.2 Planificar el alambre conductor
y establecer el punto de cone-
Xién en el alambre delimitador

El tendido del alambre conductor o de varios
alambres conductores se ha de planificar de
antemano con esmero. Al tender el alambre deli-
mitador se ha de tener ya en cuenta la posicion
de todos los alambres conductores. Se tiene que
tender al menos un alambre conductor, pero se
pueden tender también dos.

0000100239_001 |

Un alambre conductor (1) cumple las siguientes

funciones:

— Orientacion para volver a la estacion de
carga (2)

— Dirigirse a un punto de inicio (3)

— Dividir la superficie de corte en zonas (A 'y B)

El alambre conductor (1) se tiende por la superfi-
cie de corte, comenzando por la estacion de
carga (2), y se conecta al alambre delimitador
perimetral (4) en un lugar lo mas alejado posible.
101
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> Planificar el alambre conductor, de manera

que se cumplan las siguientes condiciones:
— El alambre conductor se tiende en linea recta
a =2 m, desde la estacion de carga hasta la
superficie de corte.

0458-075-9801-A
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— La distancia minima entre el alambre conduc-
tor y el alambre delimitador perimetral es de
b=27,5cm

— El alambre conductor se tiende en linea recta
y en angulo recto con una distancia minima de
¢ = 32 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) hasta el
alambre delimitador y luego se conecta.

0000100417_004

— El alambre conductor no se puede cruzar con
una conexioén de la superficie restringida.

— El alambre conductor no se debera conectar
en un rincén al alambre delimitador.

— El alambre conductor no se debera conectar
al alambre delimitador en una superficie res-
tringida.

— El alambre conductor no se debera cruzar con
un alambre delimitador.

Excepcion: al instalar un pasillo, el alambre
conductor se tiene que cruzar con el delimita-
dor.

— El alambre conductor no debera estar doblado
ni tensado y no se debera cruzar sobre si
mismo.
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8 Tender el alambre delimitador

0000100229_003

Al instalar el alambre delimitador perimetral (4),

se ha de establecer el punto de conexion para el

alambre conductor:

> Fijar el alambre delimitador (4) en el lugar pre-
visto con un clavo de fijacién (5).

> Tender el alambre delimitador (4) con un
bucle de una longitud de d = 15 cm y fijarlo
con otro clavo adecuado (5).

> Cortar el alambre delimitador (4) por el
extremo del bucle, p. ej., con unos alicates de
corte lateral.
Los extremos de los cables se conectan con
el alambre conductor al finalizar la instalacion.
£110.1

> Seguir tendiendo el alambre delimitador (4) en
torno a la superficie de corte.

8.3 Rincones

Rincones de un angulo superior a 90°

Los rincones de un angulo de 90° se pueden
dividir en dos rincones de un angulo de 45°. De
esta manera, el robot cortacésped modifica su
direccion en esta zona de forma mas regular y
dando menos sacudidas.
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> Tender 32 cm del alambre dellmltador en el

rincon (longitud: 1x iIMOW® Ruler) de forma
transversal.

Rincones cénicos de un angulo < 90°

Dividir los rincones conicos de un angulo < 90°
en dos rincones. De esta manera, el robot corta-
césped modifica su direccion en este lugar de
forma mas regular y dando menos sacudidas.
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> Asegurarse de que los rincones conicos no
tengan un angulo inferior a 90°.

0458-075-9801-A



8 Tender el alambre delimitador

> Si el angulo es inferior a 90°: dividir el angulo.

> Conformar un rincén de un angulo superior
a 90°. Tender luego el alambre delimitador
en linea recta, en una longitud de al menos
32 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler).

> Conformar luego un rincon de un angulo
superior a 90°. Tender luego en linea recta
el alambre delimitador, en una longitud de
al menos 32 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler).

8.4 Superficie transitable

Por las superficies existentes al lado mismo de
la superficie de corte puede pasar el robot corta-
césped siempre que la diferencia de altura entre
ambas superficies no supere 1,5 cm. La base
tiene que ser firme y estar exenta de obstaculos.
Ejemplos:

— Terraza

— Camino pavimentado

— Bordillos de césped o placas

Gracias a la pequefia distancia del alambre deli-
mitador respecto de la superficie transitable, es
posible cortar la hierba sin dejar bordes.

0000100057_002

> Tender el alambre delimitador sin distancia y
en paralelo a la superficie transitable.
La diferencia maxima de altura entre la super-
ficie transitable y la superficie de corte es de
a=1,5cm

8.5 Superficie no transitable

Una superficie no es transitable si hay obstacu-
los que sobresalgan del suelo en la superficie de
corte, si la base no esta firme o es muy irregular
y si la diferencia de altura entre la superficie de
corte y la superficie contigua es superior a
1,5cm.

Ejemplos:

— Muro o valla

— Setos o arbustos con ramas muy bajas

— Jardin de piedras o camino de gravilla

— Suelo con muchas raices o irregular

0458-075-9801-A
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> Tender el alambre delimitador a una distancia
de 32 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler) en para-
lelo respecto de la superficie no transitable.

> En el caso de que la superficie no transitable
se encuentre en la superficie de corte: acotar
la superficie no transitable.

8.6 Superficie de agua

Respecto de superficies de agua hay que mante-
ner una mayor distancia en el caso de que el
agua no esté delimitada de la superficie de corte
por algun obstaculo fijo que tenga una altura de
10 cm, como minimo.

Ejemplos:

— Estanque de jardin

— Piscina

— Arroyo o corriente de agua

*‘ b —

- -
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> Tender el alambre delimitador a una distancia
de a =1 m en paralelo respecto de la orilla.

> Si la superficie de agua esta en la superficie
de corte: delimitar la superficie de agua res-
tringiendo dicha superficie.

8.7 Borde de caida

Respecto de los bordes de caida hay que man-
tener una mayor distancia del alambre, en el
caso de que el borde no esté separado de la
superficie de corte por un obstaculo fijo de 10 cm
de alto, como minimo.

Ejemplos:

— Escaleras

— Muro de contencién

— Pendiente escalonada
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> Tender el alambre delimitador a una distancia
de a =1 m en paralelo respecto del borde de
caida.

8.8 Superficie restringida

Las zonas en la superficie de corte por las que

no puede o no debe transitar el robot cortacés-

ped se han de delimitar como superficies restrin-

gidas.

Ejemplos:

— Arriate sin un borde fijo y una altura de 10 cm,
como minimo

— Estanque de jardin o piscina sin un borde fijo
y una altura de 10 cm, como minimo

— Obstaculos que no se deberan tocar

— Obstaculos que no estan bastante fijos

— Obstaculos de menos de 10 cm de altura

Para realizar un servicio de corte robusto, las
zonas restringidas no deberian presentar formas
abombadas hacia dentro.

0000100055_001

b

> Pasar el alambre delimitador (1) hacia la
superficie restringida apartandolo del borde.
Asegurarse de mantener las siguientes medi-
das para la superficie restringida:
— Distancia minima respecto de otros alam-
bres delimitadores a = 55 cm
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— Distancia del alambre b = 32 cm (longitud:
1x iIMOW® Ruler) (para superficies de agua
y bordes de caidab =1 m)

— Diametro minimo de la superficie restrin-
gida, 64 cm (longitud: 2x IMOW® Ruler)

0000100232_001

> Tender el alambre delimitador (1) en torno a la
zona que se quiere aislar.

> Tender el alambre delimitador (1) en paralelo
y arrimado al borde sin que se crucen los
alambres delimitadores.

8.9 Obstaculo fijo

Un obstaculo fijo en la superficie de corte no se
tiene que delimitar con una superficie restringida
si dicho obstaculo tiene una altura de 10 cm,
como minimo. Los sensores de ultrasonido y el
sensor de impacto detectan el obstaculo.

0000100064_001

> No hay que delimitar obstaculos fijos de una
altura de al menos a = 10 cm.
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8 Tender el alambre delimitador

8.10 Paso estrecho
( )
i, b
. O
I B
C y

El robot cortacésped transita por todos los pasos

estrechos mientras exista una distancia

minima (a) entre los alambres delimitadores (1).

> Tender el alambre delimitador (1) tal y como
se muestra en la imagen y asegurarse de
mantener las medidas siguientes:

— Distancia minima entre los alambres delimita-
dores (1) en el paso estrecho: a=2m

— Si el paso estrecho se limita con obstaculos
laterales: observar adicionalmente una distan-
cia de b = 32 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler)

> Si no se alcanza la distancia minimaa=2m
entre los alambres delimitadores (1):
Tender un alambre conductor por el centro del
paso estrecho.

Paso estrecho con alambre conductor

2
¢ A
¢ )

1 b

- o p—

» . uib
¢ Y
Is Yy g

Un alambre conductor (2) guia de forma precisa
el robot cortacésped por un paso estrecho en
tanto se observe una distancia minima (a) entre
los alambres delimitadores (1).

Para finalizar el servicio, se ha de establecer un
punto de inicio (3) detras del paso estrecho y la
frecuencia con la que se aborda. En otro caso, el
robot no sabra transitar por el paso estrecho.

0458-075-9801-A
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Los puntos de inicio se pueden ajustar por

medio de la app "MY iMOW®".

> Tender el alambre delimitador (1) tal y como
se muestra en la imagen y asegurarse de
mantener las medidas siguientes:

— Distancia minima entre los alambres delimita-
dores (1) en el paso estrecho: a = 55 cm

— Si el paso estrecho se delimita con obstaculos

laterales: observar adicionalmente una distan-

cia de b = 32 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler)

Tender el alambre conductor (2) en el centro

del paso estrecho.

> Si no se alcanza la distancia lateral b = 32 cm
(longitud: 1x IMOW® Ruler): instalar un pasillo
para poder dirigir el robot cortacésped a otra
superficie de corte (d 8.11 o delimitar la zona
del paso estrecho de la superficie de corte.

8.11

Descripcién del funcionamiento

I

2 e
%’3—A Y B
[

Mediante un pasillo (1) se pueden superar pasos
estrechos o instalar las travesias sistematica-
mente. El pasillo divide la superficie de corte en
una superficie de corte principal (A) y en otra
superficie de corte (B).

v

Pasillo

0000100066_004

El alambre delimitador (2) se tiende sin ninguna
interrupcion. Este forma el pasillo entre la super-
ficie de corte principal (A) y la zona de corte (B).
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Los bucles de alambre (4) le comunican al robot
que comienza o termina un pasillo.

En el centro del pasillo hay que tender un alam-
bre conductor (3).
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Por detras de un pasillo se tiene que fijar obliga-
toriamente un punto de inicio (5) en la zona de
corte (B). En otro caso, el robot cortacésped no
encontrara el pasillo que lleva desde la superfi-
cie principal de corte (A) a otras superficies de
corte (B). Los puntos de inicio y la frecuencia
con la que se abordan se pueden ajustar por
medio de la app "MY iMOW®".

En el interior de un pasillo no se corta la hierba.

Especificaciones generales
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> Asegurarse de que se cumplan las siguientes

condiciones:

— La distancia minima entre los bucles de
alambre (4) es de a = 64 cm, como minimo
(longitud: 2x IMOW® Ruler).

— La distancia entre los alambres delimitado-
res (2) es de b = 55 cm, como minimo.

— La distancia respecto de obstaculos latera-
les es de ¢ = 10 cm, como minimo.

0000101478_001
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8 Tender el alambre delimitador

pal (A) y se ha de instalar una superficie
anexa.

Tender el pasillo
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> Pasar el alambre delimitador (2) desde la
superficie de corte principal (A) hasta la super-
ficie de corte (B) tal como se muestra en la
imagen.

> Si el pasillo se tiende en forma de arco: tender
el alambre delimitador (2) en una longitud de a
= 64 cm (longitud: 2x IMOW® Ruler), al princi-
pio y al final del pasillo, en linea rectay en
angulo recto (90°) respecto de la superficie de
corte.

> Guiar el alambre delimitador (2) en sentido

horario alrededor de la zona de corte (B) y de

vuelta al pasillo.

7

y)

&
&
C
C

A A
0000101524_001

{
> Asegurarse de que se cumplan las siguientes
condiciones:

— El alambre conductor (3) se puede guiar por
delante del pasillo en una longitud de al
menos d = 32 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) en linea recta y en angulo recto (90°)
hacia el pasillo.

— El alambre conductor (3) se puede guiar por
detras del pasillo en una longitud de al
menos e =2 m en linea recta y en angulo
recto (90°) hacia la zona de corte (B).

> En el caso de no poderse mantener las distan-
cias y las longitudes, la zona de corte (B) se
ha de delimitar de la superficie de corte princi-
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8 Tender el alambre delimitador

> Tender el alambre delimitador (2) en una lon-

gitud de 32 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) en

paralelo y arrimado, sin que se crucen los

alambres delimitadores.

Llevar el alambre delimitador (2) hacia la

superficie de corte principal (A) a una distan-

cia de al menos 55 cm en paralelo.

> Tender el alambre delimitador (2) en una lon-
gitud de 32 cm (longitud: 1x iIMOW® Ruler) en
paralelo y arrimado a la superficie de corte
principal (A), sin que se crucen los alambres
delimitadores.

> Si el pasillo se tiende en forma de arco: tender
el alambre delimitador (2) en una longitud de a
=64 cm (longitud: 2x IMOW® Ruler), al princi-
pio y al final del pasillo, en linea recta 'y en
angulo recto (90°) respecto de la superficie de
corte.

> Finalizar el tendido del alambre en la superfi-
cie de corte principal (A).
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> Tender el alambre conductor (3) en la superfi-
cie de corte principal (A) en una longitud de al
menos ¢ = 32 cm (longitud: 1x IMOW® Ruler)
en linea recta y en angulo recto (90°) respecto
del pasillo.

> Tender el alambre conductor en el centro del
pasillo.

> Tender el alambre conductor (3) por detras del

pasillo en una longitud de al menos d =2 m en

linea recta y en angulo recto (90°) en la super-

ficie de corte (B).

8.12 Subidas y bajadas

El robot puede transitar por subidas de hasta un
45 % cortando la hierba. Con el IMOW®, las rue-
das motrices pueden transitar por subidas de

0000099969_001
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hasta un 50 % y cortar la hierba. Las ruedas
motrices para el IMOW® se pueden adquirir
€como accesorio.

0000100399_001

> Si las subidas o bajadas de hasta un 27 % se
encuentran dentro de la superficie de corte:
tender el alambre delimitador como siempre.

0000100068_001

v

Si dichas subidas y bajadas superan el 27 % y
estan dentro de la superficie de corte: tender
el alambre delimitador delante y detras de las
mismas observando una distancia de al
menos a = 1,20 m.

> Para que el robot pueda pasar del terreno
llano a la subida / bajada, el radio de paso
tiene que estar disefiado, de manera que en
una longitud de b =1 m no se sobrepase la
distancia de ¢ = 10 cm respecto del suelo.

8.13 Superficie anexa

Una superficie anexa no la puede transitar por si
solo el robot cortacésped. El cliente debera colo-
car el robot en la superficie anexa.

En una superficie anexa no se debera tender
ningun alambre conductor.
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> Llevar el alambre delimitador (1) desde la
superficie principal (A) a la superficie
anexa (B) y tenderlo.
Distancia minima respecto de los alambres
delimitadores a = 64 cm (longitud: 2x iIMOW®
Ruler)

> Asegurarse de que no se sobrepase la longi-
tud del alambre delimitador:
— iIMOW® 3: 200 m
— iIMOW® 4: 300 m

> Llevar de vuelta el alambre delimitador (1) a la
superficie de corte (A) en paralelo y a poca
distancia sin que se crucen dichos alambres.

8.14  Superficie de corte pequeiia

En una superficie de corte pequefia, en la que
se requiere un alambre delimitador de menos de
20 m, se tiene que utilizar el modulo de superfi-
cie pequena STIHL AKM 100.

ElI STIHL AKM 100 estabiliza la sefial del alam-
bre y se integra en el alambre delimitador con
conectores de alambres.

9 Finalizar el tendido del
alambre delimitador
9.1 Finalizar el tendido del alambre
delimitador

Estacion de carga, en el borde de la superficie
de corte; estacion de carga, en el borde del cés-
ped

0000100243_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (2) misma con un clavo (3) adecuado.
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> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (2) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.

0000100404_001

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (5) izquierdo y empujarlo.

El extremo del alambre (1) se empuja hacia

arriba en el interior de la estacion de carga.

0000100246_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (6) adecuado.

Estacién de carga fuera de la superficie de corte
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9 Finalizar el tendido del alambre delimitador

> Pasar el alambre delimitador (1) muy cerca
del alambre delimitador que esta ya tendido y
sujetarlo con un clavo de fijacion (2).

0000104291_001

v

Tender el alambre delimitador (1) muy cerca y
en paralelo respecto del otro alambre delimita-
dor, en una longitud de 32 cm (longitud:

1x iIMOW® Ruler) y de vuelta a la estacién de
carga sin que se crucen dichos alambres.
Llevar el alambre delimitador (1) de vuelta al
borde y seguir hacia la plataforma (3) en una
longitud de a = 55 cm.

v
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> Fijar el alambre delimitador (1) a la altura del
canal de alambres con un clavo de fijacién (4).

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (3) y cortar
luego dicho alambre (1) con unos alicates de
corte lateral.

0000100415_001

Z

> Tender el alambre delimitador (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (5).

0458-075-9801-A
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> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (6) izquierdo y empujarlo.

El extremo del alambre (1) se empuja hacia

arriba en el interior de la estacion de carga.

0000100416_001

> Marcar el extremo del cable (1) cerca de la
carcasa con el marcador (7) adecuado.

Para finalizar la puesta en marcha, se ha de
colocar sin falta un punto de inicio en la superfi-
cie de corte. De lo contrario, el robot cortacés-
ped no encontrara la superficie de corte. Los
puntos de inicio y la frecuencia con la que se
abordan se pueden ajustar por medio de la app
"MY iMOW®".

Colocar la estacién de carga en el centro de la
superficie de corte

0000100252_001
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> Pasar el alambre delimitador (1) muy cerca
del alambre delimitador que ya esta tendido.

> Tender el alambre delimitador (1) muy cerca y
en paralelo respecto del otro alambre delimita-
dor y de vuelta a la estacién de carga sin que
se crucen dichos alambres.

> Pasar hacia delante el alambre delimitador (1)
en una longitud de 32 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler) alrededor de la plataforma (3).

0000100243_001

> Fijar el alambre delimitador (1) en la plata-
forma (2) misma con un clavo (3) adecuado.

> Con el alambre delimitador (1), medir dos
veces el ancho de la plataforma (2) y cortar
luego dicho cable (1) con unos alicates de
corte lateral.

0000100404_001

forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

> Introducir el alambre delimitador (1) en el orifi-
cio de guia (5) izquierdo y empujarlo.

El extremo del alambre (1) se empuja hacia

arriba en el interior de la estacion de carga.
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0000100246_001

> Marcar el extremo del alambre (1) cerca de la
carcasa con el marcador (6) adecuado.

10 Tender el alambre conduc-
tor

10.1  Tender el alambre conductor

Al tender el alambre delimitador se ha de tener

ya en cuenta la posicion de todos los alambres

conductores.

> Observar las indicaciones generales relativas
al tendido del alambre conductor 1 8.2.

Nl - S

> Introducir el extremo del principio del alambre
conductor (1) en el orificio de guia central (2) y
seguir empujandolo.
El alambre conductor (1) se desliza hacia
arriba en el interior de la estacion de carga.

0000100236_001

> Seguir empujando el alambre conductor (1)
hasta que sobresalga por arriba una longitud
del mismo de a = 32 cm (longitud: 1x iIMOW®
Ruler).
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10 Tender el alambre conductor

0000100405_001

> Marcar el alambre conductor (1) cerca de la
caja con un marcador de cables (3) adecuado.
La marca facilita luego la conexién al borne
correcto.

0000100238,

> Tender el alambre conductor (1) en la plata-
forma, de manera que quede plano en el
canal de alambres y esté fijado con el gan-
cho (4).

0000100406_001

> Fijar el alambre conductor (1) directamente a
la plataforma (5) con un clavo de fijacion (6).

espafiol

alambre delimitador perimetral (8) tiene que
ser de al menos ¢ = 27,5 cm.

0000100069_001

> En pendientes, tender el alambre conductor
en diagonal. La distancia hasta el alambre
delimitador debera ser de al menos
c=27,5cm.

0000100230_001

v

Llevar el alambre conductor (1) en una longi-
tud de al menos 32 cm (longitud: 1x IMOW®
Ruler) en linea recta y en angulo recto (90°)
hasta el bucle de alambre (7).

Tender el alambre conductor (1) pasandolo
por el centro del bucle de alambre (7).

Cortar el alambre conductor (1) en el extremo
del bucle de alambre (7) con unas tenazas
adecuadas para ello y dejar todos los extre-
mos del alambre a la misma longitud.

v

v

0000100237,

> Llevar el alambre conductor (1) en una longi-
tud de b =2 my en angulo recto (90°) desde
la estacion de carga hasta la superficie de
corte.

> Llevar el alambre conductor (1) hacia el bucle
de alambre (7) situado en el borde de la
superficie de corte. La distancia respecto del

0458-075-9801-A
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> Introducir los extremos de los alambres delimi-
tadores (8) y del alambre conductor (1) en el
conector de alambres (9) hasta el tope.
En los extremos de los alambres no se debera
eliminar el aislamiento.

> Comprimir el conector de alambres (1) hasta
el tope con unas tenazas.
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11 Realizar la conexion eléctrica de la estacion de carga

0000100231_001

> Llevar los alambres delimitadores (8) y el
alambre conductor (1) en paralelo y a poca
distancia sin que se crucen.

> Fijar los alambres con mas clavos de fijacion.

11 Realizar la conexion eléc-
trica de la estacion de
carga

11.1  Conectar el alambre delimita-
dor y el alambre conductor

0000100247_005

> Tensar ligeramente los extremos del alam-
bre (1) y cortarlos a lo largo del borde (2) con
uno alicates de corte lateral.

0000100248_001

> Quitar a = 10 mm del aislamiento en los extre-
mos del alambre.

> Retorcer los hilos de modo que no sobresalga
ningun hilo.
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0000106324_001

> Asignar los extremos de alambre rotulados a
sus correspondientes bornes.

> Abatir la palanca (3) del correspondiente
borne hacia atras.

> Introducir el extremo pelado del alambre en el
correspondiente borne y abatir la palanca (3)
hacia delante para cerrar.

> Fijar los alambres delimitadores y el alambre
conductor en los soportes de cables tal y
como se muestra en la imagen y oprimirlos
hacia el lado derecho.

0000100253_001

d | X 7 =

> Abatir la cubierta (4) hacia delante.
La cubierta (4) encastra de forma audible y
perceptible.

0000100293_001

> Colocar la cubierta (5).
La cubierta (5) se oye encastrar.
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11 Realizar la conexion eléctrica de la estacion de carga

11.2  Tender el cable de carga 'y
conectar la fuente de alimenta-
cién

0000104292_001

> Tender el cable de carga (1) hacia el lugar de
la fuente de alimentacion (2).

> Elegir el lugar para la fuente de alimenta-
cion (2), de manera que se cumplan las
siguientes condiciones:

— La fuente de alimentacion (2) y el cable de
conexion se encuentran fuera de la superfi-
cie de corte.

— Hay una caja de enchufe adecuada al
alcance de la fuente de alimentacion (2).

— La fuente de alimentacion (2) se encuentra
sobre una base plana que no esté mojada
continuamente.

— La fuente de alimentacion (2) se ha mon-
tado a distancia del suelo para el caso de
que tenga que estar expuesta a situaciones
de humedad prolongada.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
inclemencias meteoroldgicas y en la som-
bra.

> Tender el cable de carga, de manera que se
cumplan las siguientes condiciones:

— El cable de carga (1) se encuentra fuera de
la superficie de corte.

— El cable de carga (1) esta tendido, de
manera que no pueda tropezar nadie.

— El cable de carga (1) no esta tensado ni
enredado.

— El cable de carga (1) no esta desenrollado
por completo y no esta debajo de la esta-
cion de carga.

— El cable de carga (1) no se encuentra sobre
una base mojada continuamente.

0458-075-9801-A
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> Conectar el cable de carga (1) al enchufe (3)
de la fuente de alimentacion (2).

0000104293_001

AT ST
> Insertar el enchufe de la red (4) en una caja

de enchufe (5) correctamente instalada.
El LED luce en verde en la estacion de carga.

11.3

Montar la fuente de alimenta-
cién en una pared

La fuente de alimentacion se puede montar en
una pared.

+

—

0000100290_003

> Montar la fuente de alimentacién, de manera
que se cumplan las siguientes condiciones:
— Se utiliza un material de fijacién adecuado.
— La fuente de alimentacion esta en posicion
horizontal.

Se han de observar las siguientes distan-

cias:

— La fuente de alimentacion se encuentra
fuera de la zona (a) de posibles instala-
ciones eléctricas.

— Hay una caja de enchufe adecuada al
alcance de la fuente de alimentacion.

— Si es posible: el lugar esta protegido contra
inclemencias meteoroldgicas y en la som-
bra.
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12 Cargar el robot cortacés-
ped

12.1  Cargar el robot cortacésped

El robot cortacésped se ha de cargar por com-
pleto antes de utilizarlo por primera vez o tras
largos periodos de inactividad (p. ej. durante el
invierno). El robot realiza entonces un arranque
del sistema. El sistema puede tardar unos minu-
tos en arrancar.

Tras poner en marcha el sistema, el robot recibe
su posicion y la hora. No empezar el trabajo de
corte inmediatamente después del arranque del
sistema.

El tiempo de carga depende de distintos facto-
res, p. ej. la temperatura del acumulador o la
temperatura ambiente. Respetar los margenes
de temperatura recomendados para lograr un
rendimiento optimo, d 23.7.

0000104294_001

> Introducir el robot cortacésped en la estacion
de carga hasta el tope.

3
8
8
S
3

EI LED (1) en la estacion de carga luce en
blanco.
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12 Cargar el robot cortacésped

A continuacion, el LED (1) comienza a parpa-
dear en verde y el robot se esta cargando.

Si el LED (1) luce brevemente en rojo, hay una
anomalia, véase 1 22.1.

En cuanto la tira luminosa (2) del robot muestra
un patron luminoso blanco, el robot realiza un
arranque del sistema.

Tras el arranque del sistema, un LED de la tira

luminosa (2) luce en blanco.

> Dejar el robot cortacésped en la estacion de
carga hasta que esté completamente cargado.
EILED (1) en la estacion de carga luce en
blanco en cuanto finaliza el proceso de carga.

Tras la primera carga, el robot se cargara auto-
maticamente en adelante, en cuanto haya regre-
sado a la estacion de carga tras finalizar el tra-
bajo de corte.

Carga eficiente energéticamente

Para cargar el acumulador del robot cortacésped
utilizando la menor cantidad de energia posible,
ademas de la funcién de carga, se pueden
desactivar en el robot y en la de estacion de
carga todas las funciones adicionales que no
sean necesarias.

0000104296_001

> Si estan activadas las "Funciones de acceso"
en la aplicacién "MY iMOW®": "Desactivar las
funciones de acceso".

Pulsar sucesivamente la siguiente combinacion

de teclas:

> Pulsar "STOP" (3).
El robot cortacésped se para y se bloquea

> Pulsar "STOP" (3) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (4) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (3).
La tira luminosa (4) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped.
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13 Conectar la interfaz inalambrica Bluetooth®

> Pulsar "STOP" (3) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (4) luzca por
completo en rojo y, luego, parpadee dos
veces en rojo.
El modo "Carga eficiente energéticamente”
esta activado. El acumulador del robot se
carga por completo. Todas las funciones adi-
cionales estan desactivadas.

Tras el proceso de carga se ha de activar el
robot para que vuelva a estar listo para el servi-
cio:
> Pulsar la tecla "START" (5).

El robot esta listo para el servicio.

13 Conectar la interfaz ina-
lambrica Bluetooth®

13.1  Establecer una interfaz inalam-
brica Bluetooth®

El robot cortacésped emite regularmente una
sefial Bluetooth® para poder comunicarse con un
terminal movil.

Para poder utilizar el robot cortacésped, la inter-

faz Bluetooth® se tiene que proteger con una

contrasena por medio de la aplicacién

"MY iMOW®".

> Descargar la aplicacién "MY iMOW®" en la
App Store del terminal mévil y crear una
cuenta.

> Afadir el robot cortacésped a la cuenta.

> Seguir las instrucciones en la pantalla y ase-
gurar la interfaz inalambrica Bluetooth® con
una clave.
Tras afadir la contrasefia, el terminal movil
estara autorizado para manejar y configurar el
robot cortacésped.

Se puede autorizar otro terminal moévil solo si se
introduce la clave elegida. De esta manera, el
robot esta protegido contra el acceso no autori-
zado.

0458-075-9801-A

espanol

14 Patrén luminoso en el
robot cortacésped y en la
estacion de carga

14.1  Tiras luminosas en el robot ¢
tacésped

or-

0000104297_001

Las tiras luminosas (1 y 2) indican el estado

del robot y las averias.

La tira luminosa delantera (1) solo esta activa
durante un cambio de estado y luce durante

20 segundos.

Patron luminoso blanco:

— El trabajo de corte no esta activo.

Patron luminoso verde:

— El trabajo de corte esta activo.

— La tira luminosa trasera (2) indica el pro-
greso del trabajo de corte.

Patrén luminoso rojo:

— El bloqueo de la maquina esta activado.

— Mensaje de averia.

Patron luminoso azul - en la tira luminosa tra-

sera (2):
— El robot recibe una actualizacién del sis-
tema.

Si la "animacion ambiental" esta activada a
través de la aplicacion "MY iMOW®", |a tira
luminosa frontal (1) luce permanentemente

en

blanco cuando el robot cortacésped esta en
movimiento. Cuando cambia el estado, la "ani-

macion ambiental" se desvanece durante 2
segundos.

0
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14.2 LED en la estacion de carga

EI LED (1) indica el estado de la estacion de

carga y las averias.

EI LED (1) luce en blanco:

— La estacion de carga esta lista para el tra-
bajo.

EILED (1) parpadea en verde:

— El robot se esta cargando.

EI LED (1) parpadea lentamente en blanco:

— El robot cortacésped esta en la estacion de
carga y esta listo para el trabajo.

EI LED (1) luce en verde:

— El robot cortacésped no esta en la estacion
de carga y la estacion de carga funciona
perfectamente.

EI LED (1) luce en rojo:

— Hay una averia.

EI LED (1) luce en azul:

— Comunicacion con el robot.

15 Manejar y ajustar el robot
cortacésped

15.1 Panel de mando

0000104298_001

Mediante los pulsadores (1 hasta 5) se pueden
gestionar las funciones basicas del robot. El
volumen de funciones completo esta disponible

en la app "MYi MOW®",

15 Manejar y ajustar el robot cortacésped

Iniciar el trabajo de corte

> Pulsar "START" (3).
El robot inicia el trabajo de corte y luego
vuelve automaticamente a la estacion de
carga.

Parar el proceso de corte y bloquear el robot cor-
tacésped
> Pulsar "STOP" (1).
El robot y el mecanismo de corte se paran. El
robot cortacésped se bloquea.

Enviar el robot cortacésped a la estacién de
carga
> Pulsar "CASA" (4).

El robot vuelve a la estacién de carga.

Desbloquear el robot cortacésped
> Pulsar "CIERRE" (2).
> Pulsar la combinacion de teclas indicada.

Solicitar informacién

> Pulsar "INFO"(5).
El robot cortacésped emite informaciones
acusticas sobre el estado actual.

15.2  App "MY iMOW®"

Para poder usar el robot de forma confortable,

es necesario utilizar la app "MY iMOW®". Por
medio de la app "MY iMOW®", se puede manejar
y configurar el robot cortacésped.

El robot se puede conectar a un terminal movil
por medio de una conexién inalambrica (WLAN)
y una conexion de telefonia moévil o por Blue-
tooth®. El robot se puede manejar y configurar
con un ordenador de escritorio por medio de la
pagina web "MY iMOW®"®"

Funciones principales
— Iniciar y parar el trabajo de corte
— Plan de corte
— Ajustar los tiempos de corte® (por medio de
un asistente o manualmente).
— Colocar puntos de inicio (opcional)
— Seleccionar las zonas (opcional)
— Ajustar la altura de corte
— Acceso a la maquina
— Ajustar la zona de inicio
— Ajustar la alarma
— Conectar la optimizacion de bordes

8Los tiempos de corte se deberan adaptar a las condiciones locales y meteoroldgicas. Para evitar
dejar huellas en el césped, es conveniente reducir los tiempos de corte durante los periodos de menor
crecimiento del césped. No permitir que el robot cortacésped trabaje cuando haya heladas para evitar

danar el césped.
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16 Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo del mismo

— Realizar una comprobacion de la sefal del
alambre

— Conectar la animacion del entorno

— Conectar el recordatorio "Comprobar las
cuchillas"

— Acceso remoto al robot por medio de una
conexion inaldambrica (WLAN)

— Acceso remoto al robot cortacésped por
medio de una conexion de telefonia mévil

— Ayudas

Informacién sobre la integracion en la red
doméstica

El iMOW® se puede integrar por separado de los
dispositivos personales en la red doméstica para
aumentar la seguridad de los datos. Los routers
WLAN actuales ofrecen la posibilidad de configu-
rar una red adicional independiente, por ejemplo,
una red WLAN para dispositivos loT o una red
WLAN para invitados. No hay conexién con
datos personales ni dispositivos.

Las conexiones WLAN se tienen que proteger
con una contrasefia. La contrasefa no debe
comunicarse a terceros.

La configuracion de las conexiones WLAN y la
funcionalidad del router dependen del fabricante
del router.

16 Parar el robot cortacésped
y activar el bloqueo del
mismo

Parar el robot cortacésped y
activar el bloqueo del mismo

A roverTENCIA

m Si el robot cortacésped no se para tal y como
se describe en este manual de instrucciones y
se activa el bloqueo de la maquina, el robot se
puede conectar de forma accidental. Las per-
sonas pueden sufrir lesiones graves y se pue-
den producir dafios materiales.
> Parar el robot cortacésped durante el trans-

porte, el almacenamiento, la limpieza, el
mantenimiento, la reparacion o si se per-
cibe un cambio en el funcionamiento y acti-
var el bloqueo del mismo.

16.1
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0000104299_001

> Pulsar "STOP" (1).
El robot cortacésped se para y se bloquea.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (1).
La tira luminosa (2) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped. El
robot cortacésped se puede transportar, guar-
dar, limpiar o realizarle el mantenimiento.

17 Transporte

17.1  Transportar el robot cortacés-

ped

> Parar el robot cortacésped y activar el bloqueo
del mismo.

Llevar el robot cortacésped

7]

0000099953_001

> Ponerse guantes de trabajo de material resis-
tente.

> Llevar el robot por el asidero delantero (1) y el
asidero trasero (2).

Transportar el robot cortacésped en un vehiculo
> Asegurar el robot, de manera que no pueda
volcar ni moverse.

17.2 Transportar el acumulador

El acumulador esta montado en el robot y solo lo

puede desmontar un distribuidor especializado

STIHL.

> Asegurarse de que el acumulador se encuen-
tre en un estado que permita trabajar con
seguridad.
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» Empaquetar el acumulador en el embalaje, de
manera que no pueda moverse dentro del
embalaje.

> Asegurar el embalaje, de manera que no
pueda moverse.

El acumulador esta sujeto a los requisitos del
transporte de mercancias peligrosas. El acumu-
lador esta clasificado como UN 3480 (baterias
de iones de litio) y se ha comprobado segun el
manual de comprobaciones y criterios UN,
parte lll, capitulo 38.3.

Las disposiciones de transporte se indican en
www.stihl.com/safety-data-sheets.

18 Almacenamiento

18.1  Preparar el robot cortacésped

para guardarlo

STIHL recomienda poner el robot cortacésped

en una especie de "hibernacion" durante las

pausas prolongadas de funcionamiento, p. €;.

paroén invernal. La "hibernaciéon” desactiva todas

las funciones adicionales no necesarias del robot

cortacésped y garantiza una descarga minima

del acumulador.

> Si estan activadas las "funciones de acceso"
en la aplicacién "MY iIMOW®": "Desactivar las
funciones de acceso".

> Si el estado de carga del robot es inferior al
50%: cargar el robot hasta que se haya alcan-
zado una carga superior al 50%.

0000104300_001

> Sacar el robot de la estacion de carga.

Pulsar sucesivamente la siguiente combinacion

de teclas:

> Pulsar "STOP" (1).
El robot cortacésped se para y se bloquea.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
completo en rojo.

> Pulsar "STOP" (1).
La tira luminosa (2) parpadea dos veces. Esta
activado el bloqueo del robot cortacésped.

> Pulsar "STOP" (1) y mantener la tecla opri-
mida hasta que la tira luminosa (2) luzca por
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18 Almacenamiento

completo en rojo y, luego, parpadee dos
veces en rojo.

El modo "hibernacién" esta activado. Todas
las funciones adicionales estan desactivadas.

Tras el pardn invernal se ha de activar el robot
cortacésped para volver a dejarlo listo para el
funcionamiento:
> Poner el robot cortacésped en la superficie de
corte.
> Pulsar "START" (3).
El modo "hibernacién" esta desactivado y el
robot esta preparado de nuevo para el trabajo.
> Si el robot cortacésped no reacciona, esté se
tendra que cargar: cargar el robot cortacésped
m12.1.

18.2  Guardar el robot cortacésped
> Guardar el robot, de manera que se cumplan
las siguientes condiciones:
— El robot esta fuera del alcance de los nifios.
— El robot esta limpio y seco.
— El robot esta en un espacio cerrado.
— El acumulador del robot esta cargado.
— El robot no se ha guardado fuera de los
limites de temperatura indicados, Id 23.6.
— El robot no puede volcar.
— El robot no puede irse rodando.
— El robot esta en posiciéon horizontal sobre
